Honeywell

GENERAL

Honeywell FEMA's Smart SN DIFF Differential Pressure
Transmitters are microprocessor-controlled pressure
measurement devices for a differential pressure range of

0...20 bar. They are suitable for an extremely wide range of
applications, including the precision recording and monitoring

of system pressures. They come complete with an angled
M12x1 plug and are mounted directly to the pipe via two
G1/4" internal thread connections. 2- and 3-wire versions
available.

FEATURES

Versions with HMI
e Configurable as 0/2...10 V or 0/4...20 mA (3-wire)
o Adjustable attenuation filter

e LCD graphical display (Human-Machine-Interface models,
only) can be rotated (in 90° steps, by software) for better

readability; HMI can be freely swiveled 310°
e Self-monitoring electronics

Versions without HMI

e Configurable as 0...10 V
e Self-monitoring electronics

® U.S Registered Trademark
Copyright © 2020 Honeywell Inc. ¢ All Rights Reserved

Smart SN DIFF

DIFFERENTIAL PRESSURE TRANSMITTERS

PRODUCT DATA

TECHNICAL DATA

Materials

Parts contacting medium Stainless steel 1.4404 (AISI 316L)

Chemical resistance 4C4 as per EN 60721-3-4

HMI PA66 GB30

Total weight 520 g without, 600 g with HMI
Sensor type Piezo

Storage temperature

Versions without HMI -40...+100 °C

Versions with HMI -30...+80 °C

Ambient (operating) temperature and humidity

Versions without HMI -20...+80 °C
Versions with HMI -20...+70 °C
Humidity 0...95% r.h., non-condensing
Temperature of medium -20...+80 °C

Climate class
Indoors
Outdoors

4K4H as per EN 60721-3-4
3K8H as per EN 60721-3-3

Mechanical stability
Vibration 10 g as per IEC 68-2-6
(up to 2000 Hz)

50 g as per IEC 68-2-27

see Table 1.

Mechanical shock
Pressure resistance

Pressure meas. range
Cycle time

0...20 bar (differential)
100 ms

Protection rating
EMC according to EN 61326
Safety class Il as per EN 61010
Protection class (with M12 connection)

without HMI IP67 as per EN 60529-2

with HMI IP65 as per EN 60529-2
Process connection 2 x G%” internal thread
Electrical connection 4-prong A-coded M12x1 plug

Transmitter (analog) output

Current (2-wire) 4...20 mA

Voltage / current (3-wire) 0/2...10 V, 0/4...20 mA

Versions without HMI 0...10V

Voltage supply (2-wire)  18...35Vdc

Voltage supply (3-wire)  18...35 Vdc, 24 Vac +10%/-20%,
max. 50 mA

Current output
Voltage output

Transient response

max. load = (VsuppLy - 16 V) /
22 mA (max. error £0.25% FS)
min. load = 15 kQ (max. error
1+0.25% FS)

approx. 200 ms

Sensor accuracy, span, offset, and long-term drift: see

Table 2.
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SMART SN DIFF TRANSMITTERS — PRODUCT DATA

MODEL KEY

[T =

Pressure Transmitter |

2-wire (4...20mA)

A2
3-wire (0...10V / 4...20mA)

V3

SPECIFICATIONS
Differential Pressure Measurement Range

The differential pressure measurement range is defined as
the range of differential pressures which the device can
reliably measure. Within this range, the sensor will perform at
its functional specifications.

Overrange Pressure

The overrange pressure is defined as the maximum allowable
difference between the higher pressure input "H" and the
lower pressure input "L". Specifically, differential pressures

Differential Pressure | [2 = Gi” pressure connection | exceeding the overrange pressure may permanently damage
Measurement Range . .
the sensor and impair sensor accuracy.
M100 = 0...100 mbar
M300 = 0...300 mbar
001 =0... 1b : :
8003 = 0... 3 bar Differential Burst Pressure
S The differential burst pressure is defined as the differential
pressure which will permanently damage the sensor, resulting
Fig. 1. Overview of models in total failure.
Maximum Allowable System Pressure
The max. allowable system pressure is the max. absolute
pressure that can be applied to the pressure inputs "H" and/or
"L" without impairing sensor accuracy and/or permanently
degrading sensor functional specifications.
NOTE: The actual pressure applied to the pressure input "H" can
exceed the maximum allowable system pressure by a
value equal to the overrange pressure without impairing
sensor accuracy and/or permanently degrading sensor
functional specifications.
Table 1. Sensor properties
2wire, with HMI | 3-wire, with HMI 3-wire, 0...10 V, wio diff. pressure overrange overrfnge pr‘?isure sensor b.urst " max. allowable
HMI measurement range | pressure ("Err. 13") pressure (Hi > Lo) sys. pressure
PTHDM1002A2 PTHDM1002V3 PTSDM1002V3 0... 100 mbar 200 mbar 200...400 mbar > 400 mbar 70 bar
PTHDM3002A2 PTHDM3002V3 PTSDM3002V3 0 ... 300 mbar 600 mbar 600...1200 mbar = 1200 mbar 70 bar
PTHDB0012A2 PTHDB0012V3 PTSDB0012V3 0...1bar 2.0 bar 2.0...4.0 bar 24 bar 70 bar
PTHDB0032A2 PTHDB0032V3 PTSDB0032V3 0...3bar 6.0 bar 6.0...12.0 bar 212 bar 70 bar
PTHDB0062A2 PTHDB0062V3 PTSDB0062V3 0...6bar 12 bar 12.0...24.0 bar > 24 bar 70 bar
PTHDB0202A2 PTHDB0202V3 PTSDB0202V3 0...20 bar 40 bar 40.0...80.0 bar 2 80 bar 70 bar

* Err. 13, recoverable (R); ** Err. 13, unrecoverable (U)

Table 2. Accuracy (combined non-linearity, hysteresis, and repeatability at 20 °C,) temperature effect on span and on
offset, as well as long-term drift (within temp. compensation range of 0...80 °C)

devices with diff. pressure measurement ranges of... parameter max. typical
accuracy +1.0% FS -
0100 mbar temperature effect on span +12% FS/10K +0.5% FS/10K
temperature effect on offset +1.2% FS/10K £0.5% FS/10K
long-term drift +0.5% FS/ year +0.25% FS / year
accuracy +1.0% FS -
0...300 mbar, 0 ... 1bar,0... 3bar, 0 ... 6 bar, temperature effect on span +0.4% FS/10K +0.2% FS/10K
0... 20 bar temperature effect on offset +0.4% FS/10K +0.2% FS/10K
long-term drift +0.5% FS/ year +0.25% FS / year
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SMART SN DIFF TRANSMITTERS — PRODUCT DATA

INSTALLATION

Dimensions
The geometry of the two G1/4" connections conform to DIN
EN 837. See also Fig. 2.

Fig. 2. Dimensions (in mm)

Mounting and Electrical Wiring

The device is secured in place and mounted directly to the
pipe via two G1/4" internal thread connections (size 19
wrench). Alternatively, mounting can be effected via the
MAU8 adapter or the VKD3A/5A valve combinations. All
mounting orientations are permitted.

Electrical Protection

Up to 35 Vdc, the device is protected against pole-reversal.
The input pins of the M12 plug are protected against
miswiring (device will not work when miswired).

Pin Assignment of Plug
The plug is an A-coded, four-prong M12 plug (see Fig. 3).

PTHD...V3 PTHD...A2

WARN /.\L+/~ n.c.m L+
2 b O’ 2™

,O Q 4 4
L- l~\d/U/|OUT L- L/n.c.

1 1
L4~ L4
= g—WARN P/ 2—n.c.
L./~ S L
un‘’ g

Fig. 3. A-coded M12 plug

LCD (HMI-MODELS, ONLY)

HMI models feature a 19 X 19 mm LCD equipped with a
bicolor backlight (white = normal operation; red = fault mode;
2-wire models without backlight). LCD display information
refresh is time adjustable to between 1 and 9 seconds.

o s o o s
Startu 3 0.22 || 3 start || 3 End || 7 Mode || 3Function | lAtt. fitter |
o] : B e W

Bl v [ £ e g gl 8l inv | g
 ==1 I 15 0.00bar 5/10.00ba A 0.10v (5{Non-inv. 5 10%
i e =t e T

Fig. 4. Menu structure (excerpt)

Accessories

Included in delivery: M12x1 Angled plug.

Optional: ST12-5-G Straight M12x1 plug.
MAU8/Ms adapter, 8 mm, yellow brass
MAUBS8/Nst adapter, 8 mm, stainless steel

Honeywell

Manufactured for and on behalf of the Connected Building Division of Honeywell Products and Solutions SARL, Z.A. La Piéce, 16, 1180 Rolle, Switzerland by its Authorized Representative:

Home and Building Technologies
Boblinger Strasse 17

71101 Schénaich / Germany
Phone: (49) 7031 637 - 01

Fax: (49) 7031 637 - 493
http://fecc.emea.honeywell.com
Subject to change without notice.
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Honeywell

ALLGEMEINES

Die mikroprozessorunterstiitzten Differenzdrucktransmitter
der Baureihe Smart SN DIFF von Honeywell FEMA messen
Differenzdrticke von 0...20 bar. Sie sind bestens geeignet fur
vielfaltige Einsatzbereiche, u.a. zur genauen Erfassung und
Uberwachung von Systemdriicken. Der M12x1 Winkelstecker
ist im Lieferumfang enthalten. Der druckseitige Anschluf®
erfolgt Uber zwei G%4" Innengewinde. Es sind sowohl 2- als
auch 3-Leiter-Versionen erhaltlich.

MERKMALE
Modelle mit HMI

Als 0/2...10 V oder 0/4...20 mA konfigurierbar (3-Leiter)

e Einstellbare Dampfung

e LCD-Anzeige (nur Human-Machine-Interface-Versionen),
zur besseren Ablesung per Software in 90°-Schritten
drehbar; HMI 310° frei schwenkbar

o Selbstiiberwachende Elektronik

Modelle ohne HMI
e Als0...10V
e Selbstiiberwachende Elektronik

® U.S. eingetragene Handelsmarke
Urheberrechtlich geschiitzt © 2020 Honeywell Inc.
Alle Rechte vorbehalten

Smart SN DIFF

DIFFERENZDRUCKTRANSMITTER

PRODUKTDATEN

TECHNISCHE DATEN

Werkstoffe
Mediumberihrte Teile Edelstahl 1.4404 (AISI 316L)
Chemische Bestandigkeit 4C4 gemaf EN 60721-3-4

HMI PAG6 GB30
Gesamtgewicht 520 g ohne, 600 g mit HMI
Sensortyp Piezo

Lagertemperatur

Versionen ohne HMI -40...4100 °C

Versionen mit HMI -30...+80 °C

Umgebungstemperatur und -feuchtigkeit (bei Betrieb)

Versionen ohne HMI -20...+80 °C

Versionen mit HMI -20...+70 °C

Rel. Luftfeuchtigkeit 0...95%, nicht-kondensierend
Mediumtemperatur -20...+80 °C

Klimaklasse

Innenraume 4K4H gemal EN 60721-3-4
Im Freien 3K8H gemal EN 60721-3-3

Mechanische Festigkeit
Schwingungen 10 g gem. IEC 68-2-6
(bis 2000 Hz)

Mechan. Erschutterungen 50 g gemaR IEC 68-2-27
Druckbestandigkeit siehe Tabelle 1.

DruckmeRBbereich 0...20 bar (Differenzdruck)

Taktzeit 100 ms
Schutzart
EMV Gemal EN 61326

Sicherheitsklasse I gemal EN 61010
Schutzklasse (mit M12 Stecker)

ohne HMI IP67 gemal EN 60529-2

mit HMI IP65 geman EN 60529-2
ProzeRanschlu® 2 x G¥4" Innengewinde
Elek. Anschlu® 4-poliger M12x1-Stecker, "A"

Transmitterausgang (Analog)

Strom (2-Leiter) 4...20 mA

Spannung/Strom (3-Leiter) 0/2...10 V, 0/4...20 mA

Modelle ohne HMI 0...10V

Spannungsvers. (2-Leiter) 18...35 Vdc

Spannungsvers. (3-Leiter) 18...35 Vdc, 24 Vac +10%/-20%,
max. 50 mA

Stromausgang max. Birde = (Vversorc - 16 V) /
22 mA (max. Fehler £0,25% FS)

Spannungsausgang min. Last = 15 kQ (max. Fehler
1+0,25% FS)

Sprungantwort ca. 200 ms

Genauigkeit, MeBbereich, Kalibrierung und Langzeitdrift:
Siehe Tab. 2
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SMART SN DIFF TRANSMITTER — PRODUKTDATEN

SCHLUSSEL DEFINITIONEN

| PT = Drucktransmitter ] DifferenZdrUCkmeBbereiCh
1 _ Der DifferenzdruckmeRbereich stellt den Bereich an Dif-
A2 = 2-Leiter (4...20mA) . . .. . .
=T |v3 = 3-Leiter (0...10V / 4.. ,20mA)| ferenzdriicken dar, innerhalb dessen das Gerat zuverlassig

= Standard messen kann. Innerhalb dieses Bereichs funktioniert das

Gerat entsprechend seinen Nennspezifikationen.

D = Differenzdruck

Max. zulassiger Differenzdruck

PT A Der max. zulassige Differenzdruck stellt den héchsten er-
I_—_I 100 IZI laubten Differenzdruck dar zwischen dem hdéheren Druckein-
gang "H" und dem niedrigeren Druckeingang "L". Differenz-
Differenzdruck- [_2 = 6u” Druckanschluss | driicke auRerhalb dieses Bereichs kdnnen das Gerat be-
messbereich g . . . . . .
schadigen und somit die Fihlergenauigkeit nachhaltig
M100 2 0-.-100 mbax beeintrachtigen
M300 = 0...300 mbar gen.
B001 = 0... 1 bar
B003 = 0... 3 bar .
00 oo O Differenzberstdruck
Der Differenzberstdruck stellt den Differenzdruck dar, der zu
Abb. 1. Ubersicht der Modelle einem Totalausfall des Gerats flihren wird.

Max. zulassiger Systemdruck

Der maximal zulassige Systemdruck stellt den héchsten

Druck dar, mit dem die Druckeingange “H” bzw. “L” beauf-

schlagt werden durfen, ohne daf} die Sensorgenauigkeit

nachhaltig beeinfluf3t bzw. die Sensorspezifikationen
permanent gemindert werden.

HINWEIS: Der tatsachliche Druck, mit dem der Druckeingang "H"
beaufschlagt werden kann, darf den max. zulassigen
Systemdruck um den max. zuldssigen Differenzdruck
Uiberschreiten, ohne daf} die Sensorgenauigkeit nach-
haltig beeinflul’t bzw. die Sensorspezifikationen
permanent gemindert werden.

Tabelle 1. Fiihlereigenschaften

2-Leiter, mitIMI | 3-Leiter, mit w1 | 81" &89V | A pruckmetbereich | Uberdruck Ube'd; gcf) (Er. se"s(:,ri'ff_r:fgmk m;;stzemﬁff '
PTHDM1002A2 | PTHDM10023 | PTSDM1002V3 | 0..100mbar | 200mbar |  200..400 mbar 2 400 mbar 70 bar
PTHDM3002A2 | PTHDM30023 | PTSDM3002V3 | 0..300mbar | 600mbar |  600...1200 moar 2 1200 mbar 70 bar
PTHDBO012A2 | PTHDBOO123 | PTSDBOO12V3 0...1bar 2.0 bar 2,0..4.0 bar 2 4 bar 70 bar
PTHDBO032A2 | PTHDBOO32V3 | PTSDBO032V 0...3 bar 6.0 bar 6,0...12,0 bar 2 12 bar 70 bar
PTHDBO0G2A2 | PTHDBOOG2V3 | PTSDBOOG2V 0...6 bar 12 bar 12,0...24,0 bar 2 24 bar 70 bar
PTHDBO0202A2 | PTHDBO0202V3 | PTSDB0202V3 0... 20 bar 40 bar 40,0...80,0 bar 80 bar 70 bar

* Err. 13, behebbar (B); ** Err. 13, nicht behebbar (NB)

Tabelle 2. Genauigkeit (kombinierte Nichtlinearitat, Hysterese und Reproduzierbarkeit bei 20 °C), Temperatureinfluf auf
MeRBbereich und auf Kalibrierung sowie Langzeitdrift (innerhalb Temperaturkompensationsbereich von 0...80 °C)

Gerate mit Diff.-DruckmeRBbereichen von... Parameter max. typisch

Genauligkeit +1,0% FS -
0. 100 mbar Temperatureinfluf auf MeRbereich +1,2% FS/10K +0,5% FS/10 K
Temperatureinflu® auf Kalibrierung +1,2% FS/10K +0,5% FS/10 K
Langzeitdrift +0,5% FS/ Jahr +0,25% FS / Jahr

Genauligkeit +1,0% FS -
0...300 mbar, 0 ... 1bar, 0 ... 3bar, 0 ... 6 bar, Temperatureinfluf auf MeRbereich +0,4% FS/10K +0,2% FS/10K
0...20 bar Temperatureinfluf auf Kalibrierung +0,4% FS/10K +0,2% FS/10K
Langzeitdrift +0,5% FS/ Jahr +0,25% FS / Jahr
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SMART SN DIFF TRANSMITTER — PRODUKTDATEN

MONTAGE

Abmessungen
Die Geometrie der zwei G1/4"-Anschliisse entspricht DIN EN
837. Siehe auch Abb. 2.

Abb. 2. Abmessungen (in mm)

Montage und Verdrahtung

Das Gerat wird tber zwei G%4" Innengewinde (Schllsselweite
19) mit der Druckleitung verschraubt. Somit wird das Geréat
auch sicher in Position gehalten. Alternativ kénnen fir die
Montage MAU8 Adapter oder VKD3A/5A Ventilkombinationen
verwendet werden. Samtliche Einbaulagen sind zulassig.

Elektrischer Schutz

Das Gerét ist bis 35 Vdc gegen eine Vertauschung der
Strompole geschiitzt. Die Eingangsstifte des M12-Steckers
sind zusatzlich gegen Falschverdrahtung gesichert (Gerat
lalt sich nicht in Betrieb nehmen).

Kontaktbelegung des Steckers
Der Stecker ist ein A-codierter, 4-poliger M12-Stecker (siehe
Abb. 3).

PTHD...V3

WARN /'\ L+/~
2 b d 2%

PTHD...A2

/o Q4 x4
L'l~\d/UI|OUT L- L/n.c.

1 1
L4~ 1+
P g—WARN P/ 2—n.c.
L-/~ S L
un‘s’ e

Abb. 3. A-codierter M12-Stecker

LCD (NUR HMI-MODELLE)

Die HMI-Modelle sind mit einem 19 X 19 mm LCD aus-
gestattet mit zweifarbiger Hintergrundbeleuchtung (weif3 =
Normalbetrieb; rot = Fehlbetrieb; 2-Leiter-Modelle ohne
Hintergrundbeleuchtung). Die Aktualisierungszeit der LCD
l1aRt sich zwischen 0 und 9 Sekunden einstellen.

Escave EscwE EscaPE Escave EscwE
Startu, i 0.22 | | B start || 3 End || 3| Mode | | [gFunction,| Z|att. filter| |

M s g e & 5 8 " &
= 5 oav I 0.00bar i5[10.00bar| 6 0.10v [ Non-inv. 5 10%

Abb. 4. Meniistruktur (Auszug)

Zubehor

Im Lieferumfang enthalten: M12x1 Winkelstecker.

Optional: ST12-5-G gerader M12x1 Stecker.
MAU8/Ms Adapter, 8 mm, Messing
MAUBS8/Nst Adapter, 8 mm, Edelstahl

Honeywell

Hergestellt fiir und im Auftrag des Geschéftsbereichs Connected Building der Products and Solutions SARL, Z.A. La Piéce 16, 1180 Rolle, Schweiz in Vertretung durch:

Home and Building Technologies
Bdblinger Strasse 17

71101 Schénaich / Germany
Phone: (49) 7031 637 - 01

Fax: (49) 7031 637 - 493
http://ecc.emea.honeywell.com
Anderungen vorbehalten.
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