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Anderungshistorie

1 Anderungshistorie

Folgende Tabelle zeigt die Anderungshistorie dieses Dokuments:

Version Ausgabedatum Kurzbeschreibung

f 2021-10-11 Vollstindige Revision und Einfiihrung IOP-2-BT

e 2017-01-24 Neutral beztiglich FW und Version der referenzierten Dokumentation

d 2016-03-18 FW4.7 SP6 HF1

c 2015-01-06 FW4.7 SP3

b 2014-05-16 FwW4.7

a 2013-03-19 Erstausgabe, FW4.6
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Zu dieser Dokumentation

Zweck dieser Dokumentation

2 Zu dieser Dokumentation

2.1

Zweck dieser Dokumentation

Die Betriebsanleitung ist eine komprimierte Zusammenstellung aller notwendigen
Informationen fiir den regularen und sicheren Betrieb des Frequenzumrichters

SINAMICS G120P (nachfolgend "Frequenzumrichter" oder "Gerat").

Weiterfihrende Informationen, d. h. alle mit geltenden Dokumentationen finden Sie

im Kapitel Verfiigbare Dokumentation [— 7].

Die Betriebsanleitung beschreibt die Gerate und Geratekomponenten und befahigt
die nachfolgend definierte Zielgruppe, den Frequenzumrichter fachgerecht und
gefahrlos zu installieren, montieren, anzuschliessen, einzustellen und in Betrieb zu

nehmen sowie instand zu halten und Fehler zu beheben.

Zielgruppen
Die Informationen in diesem Dokument sind fur folgende Zielgruppen:
Zielgruppe Tatigkeit Qualifikation
Elektrofachkraft e Istverantwortlich fir |e  Qualifiziertes Personal ist auf Grund seiner
Installation, Ausbildung und Erfahrung befahigt, im
Inbetriebnahme, Umgang mit diesen Produkten/Systemen
Wartung und Risiken zu erkennen und mdogliche
Diagnose. Gefahrdungen zu vermeiden.

Darstellungskonventionen

Datumsformat Das Datumsformat im Dokument entspricht der Empfehlung des internationalen
Standards ISO 8601 (Format JJJJ-MM-TT).

Textauszeichnungen Besondere Textauszeichnungen sind in diesem Dokument wie folgt dargestellt:

>

Voraussetzung fir eine Handlungsanweisung

1.

Handlungsanweisung mit mindestens zwei Bedienschritten

Variante, Option oder Detailinformation einer
Handlungsanweisung

= Zwischenresultat einer Handlungsanweisung
= Endresultat einer Handlungsanweisung
° Aufzahlungen sowie Handlungsanweisungen mit einem
Bedienschritt
[— X] Verweis auf eine Seitenzahl
Text' Zitat, genaue Ubereinstimmung
<Taste> Kennzeichnung von Tasten
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Zu dieser Dokumentation
Zweck dieser Dokumentation

Darstellungsbeispiele Beispiel fur Gefahrenhinweis flir geféhrliche Spannungen, bei dessen
fiir Sicherheitshinweise Nichtbeachtung Tod oder schwerste Verletzungen die Folge sind.
im Dokument

A GEFAHR

Art und Quelle der Gefahr
Folgen bei Missachtung der Gefahr
e Massnahmen zur Vermeidung der Gefahr

Beispiel fir Gefahrenhinweis fiir bewegliche Teile, bei dessen Nichtbeachtung Tod
oder schwerste Verletzungen die Folge sein kénnen.

A WARNUNG
A Art und Quelle der Gefahr
Folgen bei Missachtung der Gefahr
e Massnahmen zur Vermeidung der Gefahr

Beispiel fir allgemeinen Gefahrenhinweis, bei dessen Nichtbeachtung leichte oder
geringfligige Verletzungen die Folge sein kdnnen.

/ A VORSICHT

4 Art und Quelle der Gefahr

Folgen bei Missachtung der Gefahr.

e Massnahmen zur Vermeidung der Gefahr

Beispiel fir Hinweis, bei dessen Nichtbeachtung Schaden an der Anlage oder
deren Umgebung entstehen kénnen.

HINWEIS

Wichtiger Hinweis
Folgen bei Missachtung des Hinweises
e Massnahmen zur Vermeidung der Gefahr

Beispiel fir einen informativen Hinweis, dessen Missachtung keine Gefahr nach
sich zieht.

Zuséatzliche Informationen / Tipps, die dem Benutzer den Umgang mit dem
Produkt erleichtern.

mie
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2.2 Bezugsquellen fur Dokumente

Siemens Industry Online Support (SIOS)

Verschiedene Dokumentarten, wie beispielsweise Datenblatter, Betriebs-
anleitungen, Montageanleitungen und Lizenztexte finden Sie im SIOS-Portal
(Siemens Industry Online Support) unter https://support.industry.siemens.com.
Bei Bedarf kann hier zunachst ein Benutzerkonto angelegt werden.

Die einzelnen Eintrage zu Dokumenten, Mitteilungen, Fachartikeln etc. kdnnen
mittels der SIOS-Beitrags-ID erreicht werden, die im Suchfenster eingegeben wird.
Mit der Beitrags-ID 109781592 wird bspw. der Eintrag fiir das IOP-2-BT Handbuch
erreicht. Durch Eingabe der Dokumentnummer (z.B. ASE34257946A) in das
Suchfenster werden alle passenden Eintrage aufgelistet.

Weitere Online-Bezugsquellen

Informationen zum G120P Produktsortiment und Verweise auf Dokumente und
Tools finden Sie ebenfalls unter folgender Internet-Adresse:
http://siemens.com/G120P

Die Inbetriebnahme-Software "STARTER" konnen Sie Uber die Adresse
http://www.siemens.com/starter herunterladen.

Industry Online Support als Smartphone App

Die wesentlichen Funktionen des SIOS-Portals mit nitzlichen Tools wie einem
Hz-U/min Umrechner oder Unterstltzung bei der Ersatzteilbestellung (SoW —
Spares On Web) sind in der Industry Online Support App verfiigbar, die das
direkte Einscannen von Barcodes unterstutzt.

Smartphone App "Industry online support":

Abb. 2: Google Store
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2.3 Verfugbare Dokumentation

Titel Beschreibung Quelle/Dokument-ID

Betriebsanleitung Aufbau, Installation, Inbetriebnahme und A5E36496664A
Fehlerbehebung des SINAMICS G120P.

Montagehandbuch Handbuch mit allen nétigen Informationen zu A5E35319202A

Power-Module PM230 | Anbau, Montage, Anschluss und Wartung von

Hardware IP55 SINAMICS G120P-Systemen.

Montagehandbuch Handbuch mit allen nétigen Informationen zu A5E34331322A

Power-Module PM230 | Anbau, Montage, Anschluss und Wartung von

Hardware 1P20 SINAMICS G120P-Systemen.

Betriebsanleitung Basic Operator Panel 2 (BOP-2) A5E37143404A

Basic Operator Panel

Betriebsanleitung Intelligent Operator Panel 2 (IOP-2 / IOP-2-BT) | ASE39549448A

Intelligent Operator

Panel

Betriebsanleitung SINAMICS G120 Smart Access A5E43332549

Webserver-Modul

Anwendungsbeispiele

Anwendungsbeispiele und Hinweise fir den
Einsatz von Frequenzumrichtern (siehe Link).

http://support.automation.si
emens.com/WW/view/de/20
208582/136000

Allgemeine
Produktinformation

Umfangreiche Informationen und Support-Tools
fur die Frequenzumrichter (siehe Link).

http://www.siemens.com/g1
20p

Betriebsanleitung Anleitung fir Monteure, Inbetriebsetzer und A5E34257946A
Control Unit Bediener zu Control Units CU230P-2.
Funktionshandbuch Anleitung zum Betrieb an einem Feldbussystem. | ASE34229197A
Feldbussysteme
Listenhandbuch Handbuch mit Listeninformationen wie A5E33838102
Control Unit Parameter und Fehlercodes.
Desigo Hinweise zur Inbetriebnahme und Integration in | CM110576
Desigo-Systeme inklusive
Parametereinstellungen.
PICS SINAMICS BACnet Protocol Implementation CM2Y5111
Conformance Statement.
Datenblatt: Datenblatt mit allgemeinen Informationen zu CM1N5116de
Ergénzende den Bedieneinheiten IOP-2-BT, BOP-2, dem
Systemkomponenten | Webserver-Modul SAM und der

Blindabdeckung.

SINAMICS G120P
Brandfallbetrieb

Verwendung des Essential Service Mode
(ESM).

SIOS Beitrags-ID 63969509

Bundle Sheet Installation Instructions FSA...FSF AS5E32294594A
Line Filters Installation Instructions FSA...FSC A5E03879697A
Line Filters Installation Instructions FSD...FSF A5E31327192A
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3 Sicherheit

Nachfolgend sind allgemeine Warnungen, Vorsichtsmassnahmen und
Gefahrenhinweise zusammengestellt, die bei der Arbeit mit dem
Frequenzumrichter gelten. Sicherheitshinweise, die fir bestimmte Tatigkeiten
gelten, sind am Anfang des jeweiligen Kapitels aufgefiihrt oder innerhalb dieser
Kapitel an kritischen Punkten wiederholt oder ergéanzt.

3.1 Bestimmungsgemasse Verwendung

Der in dieser Betriebsanleitung beschriebene Frequenzumrichter SINAMICS G120P ist ein Gerat zur
Ansteuerung eines Drehstrom-Asynchronmotors. Der Frequenzumrichter ist zum Einbau in elektrische
Anlagen oder Maschinen bestimmt.

Entnehmen Sie die technischen Daten und die Angaben zu Anschlussbedingungen dem Typenschild
(Kapitel Technische Daten [— 111]).

Zur bestimmungsgemassen Verwendung gehort auch die Einhaltung aller
Angaben in dieser Anleitung.

Jede Uber die bestimmungsgemasse Verwendung hinausgehende oder
andersartige Benutzung gilt als Fehlgebrauch.

A WARNUNG

Gefahren bei Fehlgebrauch!

Fehlgebrauch des Frequenzumrichters SINAMICS G120P kann zu schweren

Verletzungen bis hin zum Tod sowie zu Sachschaden fiihren.

e Nehmen Sie keine Anderungen am Gerét vor.

e Setzen Sie das Gerat ausschliesslich fur die im Katalog und in der
zugehorigen Dokumentation vorgesehenen Einsatzgebiete ein.

e Verwenden Sie nur Ersatzteile und Zubehor, das vom Hersteller des Gerats
vertrieben oder empfohlen wird.

e Setzen Sie das Gerat ausschliesslich in Bereichen ein, die den zulassigen
Umgebungsbedingungen entsprechen (Kapitel Technische Daten [— 111]).

e Montieren und betreiben Sie das Gerat niemals in Bereichen, in denen
explosionsfahige Atmospharen auftreten kdnnen.

e Verwenden Sie das Geréat nicht als "Nothalteinrichtung” (siehe EN 60204,
9.2.54).
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Sicherheit
Sicherheitseinrichtungen

3.2 Sicherheitseinrichtungen

A WARNUNG
Lebensgefahr durch nicht funktionierende Sicherheitseinrichtungen!

Bei nicht funktionierenden oder ausser Kraft gesetzten Sicherheitseinrichtungen

besteht die Gefahr schwerster Verletzungen bis hin zum Tod.

Bei fehlendem oder fehlerhaft ausgefiihrtem Schutzleiteranschluss kann die

Funktionsfahigkeit von Schutzeinrichtungen beeintrachtigt sein.

e Erden Sie das Geréat vorschriftsgemass.

e Durch den Frequenzumrichter kann im Schutzleiter ein Gleichstrom
hervorgerufen werden. An den Stellen, an denen eine Fehlerstrom-
Schutzeinrichtung (RCD) oder eine Fehlerstrom-Uberwachungseinrichtung
(RCM) zum Schutz gegen direkten oder indirekten Kontakt eingesetzt wird,
dirfen auf der Versorgungsseite des Frequenzumrichters ausschliesslich
superresistente RCDs oder RCMs vom Typ B eingesetzt werden.

Folgende Sicherheitseinrichtungen sind standardmassig verbaut:
e Uberstromschutzschalter

Folgende Sicherheitseinrichten kdnnen optional (je nach Anwendungsfall) durch
den Maschinenhersteller/Betreiber beigestellt werden:

e Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen (Fehlerstromschalter)
e Fehlerstrom-Uberwachungseinrichtung

e Reparaturschalter, welcher entweder den Frequenzumrichter stromlos schaltet
oder die Verbindung zwischen Frequenzumrichter und Motor (Motorkabel)
unterbricht.

111118
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Sicherheit
Personalanforderungen

3.3 Personalanforderungen

Als Personal sind nur Personen zugelassen, von denen zu erwarten ist, dass sie
ihre Arbeit zuverlassig ausfuhren. Personen, deren Reaktionsfahigkeit beeinflusst
ist, z. B. durch Drogen, Alkohol oder Medikamente, sind nicht zugelassen.

Bei der Personalauswahl die am Einsatzort geltenden alters- und
berufsspezifischen Vorschriften beachten.

A WARNUNG

Das Gerat darf nur durch qualifiziertes Personal installiert, in Betrieb
genommen und gewartet werden!

Arbeit von unqualifiziertem Personal am Gerat birgt viele, teilweise tddliche
Gefahren und kann zu Schaden am Gerat und an der Anlage fihren.

D> Qualifiziertes Personal sind Fachleute, die Uiber das entsprechende Wissen

verfiigen, um das Geréat zu installieren, zu montieren, in Betrieb zu nehmen,
zu bedienen, und Instand zu halten. Diese Personen missen tber folgende
Qualifikationen verfiigen:

Sie missen ausgebildet und autorisiert sein, den Frequenzumrichter ein- und
auszuschalten und die Gerate gemass den Sicherheitsstandards zu erden
und die Stromkreise zu kennzeichnen. Dies sind in der Regel fachkundige
Personen im Elektroinstallationsbereich oder Personen, die unter Aufsicht von
fachkundigen Personen arbeiten, z. B. Elektromonteure.

Sie missen mit allen Sicherheitshinweisen, Installations- und
Betriebsanweisungen dieser Anleitung vertraut sein und zum Erbringen von
Erste-Hilfe-Leistungen ausgebildet sein.

3.4 Pflichten des Betreibers

Der Frequenzumrichter wird im gewerblichen Bereich eingesetzt. Der Betreiber des
Gerats unterliegt daher den gesetzlichen Pflichten zur Arbeitssicherheit.

Neben den Sicherheitshinweisen in dieser Anleitung missen die fir den
Einsatzbereich des Geréats glltigen Sicherheits-, Unfallverhitungs- und
Umweltschutzvorschriften eingehalten werden. Dabei gilt insbesondere Folgendes:

121118

Der Betreiber muss sich Uber die geltenden Arbeitsschutzbestimmungen
informieren und in einer Gefahrdungsbeurteilung zusatzlich Gefahren ermitteln,
die sich durch die speziellen Arbeitsbedingungen am Einsatzort des Gerats
ergeben.

Der Betreiber (oder Maschinenhersteller) muss bei der gemass lokal geltenden
Vorschriften (z. B. EG-Maschinenrichtlinie) durchzufiihrenden Beurteilung des
Risikos seiner Maschine folgende von den Komponenten flr Steuerung und
Antrieb eines Antriebssystems ausgehende Restrisiken berlcksichtigen.

Der Betreiber (oder Maschinenhersteller) muss zusatzliche
Sicherheitseinrichtungen anbringen, um den sicheren Betrieb des Gerats sowie
der angeschlossenen Maschine sicherzustellen.

Der Betreiber muss fiir einen sicheren Arbeits- und Aufstellort des Gerats
sorgen. Dies bedingt, dass entsprechende Schutzvorkehrungen getroffen
werden und vor méglichen Gefahren in Form von Warnsymbolen gewarnt wird.
Dies betrifft insbesondere mogliche Gefahren durch elektromagnetische Felder
sowie das Verbot der Nutzung von Mobiltelefonen.
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Sicherheit
Restrisiken

3.5 Restrisiken

3.51

Nachfolgend sind Restrisiken benannt, die vom Frequenzumrichter auch bei
bestimmungsgemasser Verwendung ausgehen kénnen.

Um die Risiken von Personen- und Sachschaden zu reduzieren und gefahrliche
Situationen zu vermeiden, die hier aufgefiihrten Sicherheitshinweise und die
Sicherheitshinweise in den weiteren Abschnitten dieser Anleitung beachten.

Gefahren durch elektrische Spannung

A GEFAHR

Lebensgefahr durch unter Spannung stehende Teile!

Die Kondensatoren sowie die Netz- und Motorklemmen kénnen gefahrliche
Spannungen flhren, auch wenn das Gerat nicht in Betrieb und vom Netz getrennt
ist.

Das Beriihren stromfiihrender Teile oder der Kontakt derselben mit Flissigkeiten
oder Gegenstanden kann zu einem elektrischen Schlag und Kurzschluss fiihren.

e Arbeiten Sie an elektrischen Geraten nur, wenn Sie dafiir qualifiziert sind.

e Vermeiden Sie jeglichen Kontakt mit stromfiihrenden Teilen oder den Kontakt
derselben mit Flissigkeiten und Gegenstanden.

e Offnen Sie das Gerat friihestens 5 Minuten nach dem Abschalten der
Versorgungsspannung.

e Ergreifen Sie zusatzliche aussere Massnahmen bei Gefahr von
Kurzschlissen, z. B. unabhangige Endschalter, mechanische Verriegelungen
usw.

e Schalten Sie die angeschlossene Maschine spannungsfrei:

- Schalten Sie die Maschine ab.

- Warten Sie die Entladezeit ab, die auf den Warnschildern genannt ist.

- Priifen Sie die Spannungsfreiheit von Leiter gegen Leiter und Leiter gegen
Schutzleiter.

- Priifen Sie, ob vorhandene Hilfsspannungskreise spannungsfrei sind.

- Stellen Sie sicher, dass sich Motoren nicht bewegen kénnen.

e Isolieren oder neutralisieren Sie alle gefahrlichen Energiequellen, z. B. durch
das Schliessen von Schaltern, das Erden oder Kurzschliessen.

e Sichern Sie die Energiequellen gegen Wiedereinschalten.

/

A GEFAHR

Lebensgefahr durch gefahrliche Spannungen beim Anschluss einer nicht

geeigneten Stromversorgung!

Das Beriihren unter Spannung stehender Teile kann zu einem elektrischen

Schlag und Kurzschluss fiihren.

e Verwenden Sie fir alle Anschliisse und Klemmen der Elektronikbaugruppen
nur Stromversorgungen, die SELV- (Safety Extra Low Voltage) oder PELV-
(Protective Extra Low Voltage) Ausgangsspannungen zur Verfligung stellen.
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A GEFAHR

Lebensgefahr durch Beriihren unter Spannung stehender Teile bei
beschadigten Geriten!

Unsachgemasse Behandlung von Geraten kann zu deren Beschadigung fiihren.

e Halten Sie bei Transport, Lagerung und Betrieb die in den technischen Daten
angegebenen Grenzwerte ein.
e Verwenden Sie keine beschadigten Gerate.

A GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag bei fehlender Erdung!

Bei fehlendem oder fehlerhaft ausgefiihrtem Schutzleiteranschluss von Geraten
mit Schutzklasse | kbnnen hohe Spannungen an offen liegenden Teilen anliegen,
die bei Berlihren zu schweren Verletzungen oder Tod fiihren kdnnen.

e Erden Sie das Geréat vorschriftsmassig.

A GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag beim Trennen von
Steckverbindungen im Betrieb!

Beim Trennen von Steckverbindungen im Betrieb kénnen Lichtbégen zu

schweren Verletzungen oder Tod fiihren.

e Trennen Sie die Steckverbindungen nur im spannungsfreien Zustand, sofern
sie nicht ausdricklich zum Trennen im Betrieb freigegeben sind.

3.5.2 Gefahren durch bewegte Bauteile

A GEFAHR

Lebensgefahr durch unerwartete Bewegung von Maschinen beim Einsatz
mobiler Funkgerate oder Mobiltelefonen!

Beim Einsatz von mobilen Funkgeraten oder Mobiltelefonen mit einer
Sendeleistung > 1 W naher als ca. 2 m an den Komponenten kénnen
Funktionsstérungen hervorgerufen werden, die Einfluss auf die funktionale
Sicherheit von Maschinen haben und somit Menschen gefahrden oder
Sachschaden verursachen.

e Schalten Sie Funkgerate oder Mobiltelefone in unmittelbarer Nahe der
Komponenten aus.
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A WARNUNG

Lebensgefahr durch bewegte umlaufende mechanische Teile!
Bei Einschalten des Frequenzumrichters kann der angeschlossene Motor

unerwartet anlaufen. Der Kontakt mit bewegten Bauteilen kann schwere
Korperverletzungen und schwerwiegenden Sachschaden verursachen.

e Berihren Sie diese Teile nur im Stillstand.

e Bestimmte Parametereinstellungen kénnen bewirken, dass der
Frequenzumrichter nach einem Fehler oder Ausfall der Versorgungsspannung
automatisch wieder anlauft, wenn der Fehler behoben und quittiert bzw. die
Spannungsversorgung wieder hergestellt ist.

e Stellen Sie sicher, dass die DIP-Schalter korrekt eingestellt und die Eingénge
richtig konfiguriert sind. Der Antrieb kann sonst unbeabsichtigt starten.

e Installieren Sie je nach Anwendungsfall einen mechanischen Trennschalter,
welcher es ermdglicht die Motorzuleitung des Frequenzumrichters im
Wartungs- oder Stoérungsfall zu trennen.

3.5.3 Gefahren durch Brand und Explosionen

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Brandausbreitung bei der Verwendung von Gehausen,
welche nicht den Anforderungen entsprechen!

Feuer und Rauchentwicklung kénnen schwere Personen- oder Sachschaden
verursachen.

e Bauen Sie Gerate ohne Schutzgehause derart in einem Metallschaltschrank
ein (bzw. schiitzen Sie das Gerat durch eine gleichwertige Massnahme), dass
der Kontakt mit Feuer verhindert wird.

e Stellen Sie sicher, dass Rauch nur tber kontrollierte Wege entweicht.

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Brand des Motors bei Uberlastung der Isolation!

Bei einem Erdschluss in einem IT-Netz entsteht eine hdhere Belastung der

Motorisolation. Mdgliche Folge ist ein Versagen der Isolation mit schweren

Korperverletzungen oder Tod durch Rauchentwicklung und Brand.

e Verwenden Sie eine Uberwachungseinrichtung, die einen Isolationsfehler
meldet

e Beseitigen Sie den Fehler so schnell wie moglich, um die Motorisolation nicht
zu Uberlasten.
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A WARNUNG

Liiftungsfreiraume!
Unzureichende Liiftungsfreiraume kénnen zu Uberhitzung mit

auftreten.

Betriebsanleitung der Control Unit (ASE34257946A).

e Halten Sie die fir die jeweiligen Komponenten angegebenen
Mindestabstande als Liftungsfreiraum ein. Diese finden Sie in der

Lebensgefahr durch Brand bei Uberhitzung infolge unzureichender

Personengefahrdung durch Rauchentwicklung und Brand fiihren. Zudem kdénnen
erhdhte Ausfalle und verkurzte Lebensdauer von Geraten und Systemen

A WARNUNG

explosionsfahigen Atmosphare kann diese entziindet werden.

explosionsfahige Atmospharen auftreten kdnnen.

Explosionsgefahr durch Ziinden einer explosionsfiahigen Atmosphare!

Das Gerat ist nicht fiir den Betrieb in Bereichen zugelassen, in denen
explosionsfahige Atmospharen auftreten. Bei Kontakt des Gerats mit einer

e Montieren und betreiben Sie das Gerat niemals in Bereichen, in denen

3.5.4 Gefahren durch elektromagnetische Felder

A WARNUNG

Lebensgefahr durch elektromagnetische Felder!

Warnsymbol.

Frequenzumrichter erzeugen beim Betrieb elektromagnetische Felder (EMF).
Dadurch sind insbesondere Personen mit Herzschrittmachern oder Implantaten
gefahrdet, die sich in unmittelbarer Nahe der Gerate/Systeme aufhalten.

e Halten Sie als betroffene Person mindestens 2 m Abstand ein.
e Platzieren Sie im Aufstellbereich des Frequenzumrichters ein entsprechendes

3.5.5 Gefahren durch fehlerhafte Parametrierung

A GEFAHR

fehlerhafter oder veranderter Parametrierung!

e Schutzen Sie die Parametrierung vor unbefugtem Zugriff.

(z. B. NOT-HALT oder NOT-AUS).

Lebensgefahr durch Fehlfunktionen der angeschlossenen Maschine infolge

Durch fehlerhafte oder veranderte Parametrierung kdnnen Fehlfunktionen an
Maschinen auftreten, die zu Koérperverletzungen oder Tod flihren kénnen.

e Beherrschen Sie mdgliche Fehlfunktionen durch geeignete Massnahmen
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3.5.6 Gefahren durch inaktive Sicherheitsfunktionen

/

A GEFAHR

Lebensgefahr durch inaktive Sicherheitsfunktionen!

Inaktive oder nicht angepasste Sicherheitsfunktionen kénnen Funktionsstérungen
an Maschinen ausldsen, die zu schweren Verletzungen oder Tod flihren.

Montieren und installieren Sie das Gerat so wie in dieser Anleitung
beschrieben.

Fihren Sie fir sicherheitsrelevante Funktionen eine Sicherheitsbetrachtung
vom Gesamtsystem inklusive aller sicherheitsrelevanten Komponenten durch.
Stellen Sie durch entsprechende Parametrierung sicher, dass die
angewendeten Sicherheitsfunktionen an die Antriebs- und
Automatisierungsaufgabe angepasst und aktiviert sind.

Fihren Sie einen Funktionstest durch.

Setzen Sie die Anlage erst dann produktiv ein, nachdem Sie den korrekten
Ablauf der sicherheitsrelevanten Funktionen sichergestellt haben.

3.5.7 Gefahren durch falschen Aufstellort

HINWEIS

Gefahr von Sachschaden bei ungeeignetem Aufstellort!

Ungeeignete Umgebungsbedingungen kénnen die Funktion des Gerats
beeintrachtigen und das Gerat beschadigen.

Installieren Sie den Frequenzumrichter nur in Bereichen, die frei von Stossen,
Vibrationen, elektromagnetischen Feldern und korrosiven Gasen sind.

Halten Sie die in den technischen Daten vorgegebenen
Umgebungsbedingungen wie Temperatur, Druck, Feuchte usw. ein (Kapitel
Technische Daten [— 111]).

Die ordnungsgemasse Bellftung und Luftstromung muss gewahrleistet sein.
Der Betrieb der IP20 Geréate ist nur in geschlossenen Gehausen oder in
Ubergeordneten Schaltschranken mit geschlossenen Schutzabdeckungen
unter Anwendung samtlicher Schutzeinrichtungen zulassig.
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3.6 Umgang mit elektrostatisch gefahrdeten
Bauelementen

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente (EGB) sind Einzelbauteile, integrierte
Schaltungen, Baugruppen oder Geréate, die durch elektrostatische Felder oder
elektrostatische Entladungen beschadigt werden kénnen.

HINWEIS

Gefahr von Sachschaden durch elektrische Felder oder elektrostatische

Entladung!

Elektrische Felder oder elektrostatische Entladung kénnen Funktionsstérungen

durch geschadigte Einzelbauteile, integrierte Schaltungen, Baugruppen oder

Gerate verursachen.

e Verpacken, lagern, transportieren und versenden Sie elektronische Bauteile,
Baugruppen oder Geréte nur in der Original-Produktverpackung oder in
anderen geeigneten Materialien, z. B. leitfahigem Schaumgummi oder
Aluminiumfolie.

e Berihren Sie Bauteile, Baugruppen und Gerate nur dann, wenn Sie durch
eine der folgenden Massnahmen geerdet sind: Tragen eines EGB-Armbands
oder Tragen von EGB-Schuhen oder EGB-Erdungsstreifen in EGB-Bereichen
mit leitfahigem Fussboden.

e Legen Sie elektronische Bauteile, Baugruppen oder Gerate nur auf leitfahigen
Unterlagen ab (Tisch mit EGB-Auflage, leittahigem EGB-Schaumstoff, EGB-
Verpackungsbeutel oder EGB-Transportbehalter).

3.7 Haftungsausschluss

Der Inhalt dieses Dokuments wurde auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen
Hard- und Software gepriift. Dennoch kénnen Abweichungen nicht
ausgeschlossen werden, so dass wir fir die vollstandige Ubereinstimmung keine
Gewahr Ubernehmen. Die Angaben in diesem Dokument werden regelmassig
Uberprift, notwendige Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

HINWEIS

Im Brandfall- bzw. Notfallbetrieb werden Anlage- und
Gerateschutzfunktionen deaktiviert.

Dadurch kénnen Schaden am Gerat und an der Anlage entstehen.

e Losen Sie den Brandfall- bzw. Notfallbetrieb nur aus, wenn dauernder Betrieb
des Antriebs (Ventilators) zwingend erforderlich ist, z. B. um fiir die
Gebaudeevakuation den Rauch- und Warmeabzug sicherzustellen.
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4 Produktinformationen

4.1 Produktbeschreibung

Der Frequenzumrichter SINAMICS G120P dient zur Steuerung und Regelung der
Drehzahl von Pumpen- und Liftermotoren in gebaudetechnischen Anwendungen.
Der Frequenzumrichter ist modular aufgebaut. Folgende Komponenten bilden
zusammen den Frequenzumrichter SINAMICS G120P:

e Control Unit CU230P-2-BT: Steuert und Gberwacht das Power Module und
den angeschlossenen Motor.
Weiterfiihrende Informationen: Kapitel Control Unit CU230P-2-BT [— 22]

e Power Module PM230: Stellt den Antrieb in einem Leistungsbereich von 0,75
kW bis 90 kW sicher.
Weiterfihrende Informationen: Kapitel Power Module PM230 [— 23]
e Bedieneinheit (optional): Dient zur Bedienung und Parametrierung des
Frequenzumrichters.
Weiterfihrende Informationen: Kapitel Bedieneinheiten [— 24]
Die Control Unit CU230P-2-BT kann mit allen Power Modulen der Reihen PM230
betrieben werden.
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HINWEIS

Die Bedieneinheit bzw. Blindabdeckung gehért nicht zum Standard-Lieferumfang
und muss daher separat bestellt werden.

G120P Bundle separat bestellen

Control Unit Power Module Bedieneinheit
CuU230P-2 BT PM230 IOP-2-BT
inkl. Schirmanschiusssatz 3AC 380 ..480V Ir‘rteiligent
0,75 ... 75 kW (IP20)§ Operator
0,75 ... 90 kW (IP55) Panel
oder

BOP-2
Basic
Operator

Panel
oder
SAM
Smart
Acess
Modul

oder
Blindab-
deckung

Abb. 3: G120P Bundle

Optionales Zubehor Ersatzteile
Speicherkarten Kleinteile-Montage-Set
PC-Umrichter-Verbindungssatz-2 Liftereinheiten

CU230P-2 DP (PROFIBUS DP)
CU230P-2 PN (PROFINET 10)

G120P-DOOR-KIT (TlUrmontagesatz fur
|0P-2-BT/BOP-2)
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4.2 Komponenten

Nachfolgend finden Sie die wesentlichen Angaben Uber den Frequenzumrichter
SINAMICS G120P und seine Komponenten sowie die mdglichen
Einsetzungsvarianten.

Ubersicht iiber die Hauptkomponenten (Beispiele)

Abb. 4: Ubersicht Frequenzumrichter (Beispiele)

Pos. Bezeichnung

1 Power Module PM230 (IP20) [— 23]

Control Unit CU230P-2-BT [~ 22]

Intelligent Operator Panel IOP-2-BT [— 24]

Unterbaukomponenten (Filter, Drossel oder Bremswiderstéande)

a| | W[IDN

Power Module PM230 (IP54) mit aufgestecktem IOP-2-BT [— 23]
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4.2.1 Control Unit CU230P-2-BT

SIEMENS

F2avin
[GND IV

[+1ov ouT

50 sz oo
51 [GND

52 [z e
[GND

‘Analog InOu|

BRIZLYE B

[ Anaiog Iniow]

1[0V oUT
2 [GND
3 JAIor
4 |0
12 A0 0+

‘Analog In/Ou

13 [GND.
21 [p0 1NO
22 [pO 1 COM

ﬁ_l

14 [T11OTOR|
15 [T2 MOTOR|
[2av oUT

Digital IVOut

5111201

Abb. 5: Control Unit CU230P-2-BT

Pos. |Bezeichnung Details

1 | Steckplatz fiir Speicherkarte (MMC oder SD-Karte)

2 | Schnittstelle fir Bedieneinheit (IOP-2-BT, BOP-2 oder

SAM)
3 | DIP- Schalter fiir Feldbus-Adresse, inkl. Beispiel (bei Bil 6 (64)
PROFINET ohne Funktion) Bit 5 (32)
Bit 4 (16)
Bit 3 (8) 8|l
Bit 2 (4)
Bit 1 (2) 82 [] 3
Bit0 (1) N S
On % On b
4 | NI1000 DIP-Schalter fiir Al2 (Klemmen 50/51)
El |4
z N
¢ W=
5 DIP-Schalter fir AIO und Al1 (Klemmen 3/4 und 10/11) Al []
©
AlO [ ] N

6 USB-Schnittstelle fiir die Software "STARTER"

7 | Status-LEDs RO

EFI

LMEA, nur bei PROFIMNET
LMEZ, nur bei PROFIMNET

Kapitel Angezeigte
Betriebszustande [— 96]
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Pos. |Bezeichnung Details
8 | Digitalausgénge
9 | Klemmleiste Kapitel Klemmleisten verdrahten
[ 44]
10 | Klemmenbezeichnung

Die Feldbusschnittstellen befinden sich an der Unterseite der Control Unit.

Pos. Bezeichnung

Pin 1 0V, Bezugspotenzial

Pin 2 RS485P, Empfangen und Senden (+)

Pin 3 RS485N, Empfangen und Senden (-)

Pin 4 Leitungsschirm
Pin 5 nicht verbunden
6 Schalter fir Busabschlusswiderstand
Abb. 6: Stecker RS485-
Schnittstelle
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4.2.2 Power Module PM230

Das Power Module PM230 ist fir den Einsatz in Pumpen, Liftern und
Kompressoren mit quadratischer Kennlinie konzipiert. Das Power Module PM230
gibt es in folgenden Varianten:

Kriterium Variante
Baugrosse FSA-FSF (Framesize A — Framesize F)
Filter A: Power Module mit integriertem Filter Klasse A kdnnen in

Installationen nach EN 61800-3 Kategorie C3 und Kategorie C2
eingesetzt werden.

B: Power Module mit integriertem Filter Klasse B halten zusatzlich die
EMV-Grenzwerte der EN 61800-3 Kategorie C1 fir leitungsgebundene
Stdrspannungen ein.

IP-Schutzklasse Einbaugerate in Schutzart IP20 zum Einbau in Schaltschranke.

Gerate zur Wandmontage in Schutzart IP55.

Tab. 1: Varianten Power Module

IP55 IP20

Baugrosse
FSA-FSC

Baugrosse
FSD-FSF

eSS

Tab. 2: Ubersicht Power Module
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4.2.3 Bedieneinheiten

Die Bedieneinheiten dienen zur Inbetriebnahme, Diagnose und Steuerung des
Frequenzumrichters. Die Verwendung einer Bedieneinheit ist optional. Wird keine
Bedieneinheit bendtigt, kann stattdessen eine Blindabdeckung montiert werden.
Die Inbetriebnahme des Frequenzumrichters erfolgt in diesem Fall Gber einen
externen Rechner in Kombination mit der Software "STARTER".

Folgende Bedieneinheiten kdnnen in Kombination mit dem Frequenzumrichter
G120P verwendet werden:

I0P-2-BT (Intelligent Operator Panel) BOP-2 (Basic Operator Panel) SAM (Smart Access Module)

e Klartextdisplay e Zweizeilige Anzeige e  Kabellose Bedienung tiber WLAN-

e  Menifiihrung und e  Gefiihrte Grundinbetriebnahme Verbindung
Applikationsassistenten e  Sichern und Ubertragen der Umrichter- | ® Integrierte Beschreibung

e  Sichern und Ubertragen der Umrichter- Einstellungen e  HTML5-Anwenderschnittstelle

Einstellungen

Pos. | Funktion Pos. | Funktion Pos. |Funktion

1 ESC 1 ESC 1 COM-LED

2 AUS 2 AUS 2 \WLAN-LED

3 Navigation-Sensorfeld und OK-Taste |3 Pfeiltasten 3 Reset-Taster

4 HAND/AUTO 4 HAND/AUTO 4 \WLAN-Ein/Aus-Taster

5 EIN 5 EIN Auf der Ruckseite befinden sich:

6 INFO 6 OK e  Typenschild

. RS232-Steckverbindung
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Bedienelemente und Bildschirmsymbole
IOP-2-BT -
Bedienelemente Taste Beschreibung

Navigation-Sensorfeld:
e  Auswahl andern
e  Andern von Parametern
—  Drehen im Uhrzeigersinn erhéht den Wert
—  Drehen gegen den Uhrzeigersinn reduziert den Wert
Driicken der Taste
e  Auswahl bestatigen
Langes Driicken der Taste (> 3 Sek.)
e Wechseln zwischen Andern einzelner Ziffern und Andern des gesamten Werts

e In der Betriebsart AUTO: ohne Funktion
e In der Betriebsart HAND: Driicken startet den Frequenzumrichter

e In der Betriebsart AUTO: ohne Funktion
e In der Betriebsart HAND:

—  Kurz driicken: AUS1 - Motor kommt mit der eingestellten Ricklauframpe
(Parameter P1121) zum Stillstand

—  Langes Driicken der Taste (> 3 Sek.) oder 2-mal kurzes Driicken: Motor
trudelt bis zum Stillstand aus

e  Kurz driicken: Ruckkehr zur vorherigen Anzeige

e Langes Driicken der Taste (> 3 Sek.): Das IOP springt zuriick in den
Statusbildschirm

Driicken der Taste:
e  Ausgabe von Information zur aktuellen Anzeige
e  Durch erneutes Driicken gelangt man in die vorherige Anzeige

e Dricken der Taste: Schaltet zwischen externen Befehlsquellen und dem
IOP als Befehlsquelle hin und her.

—  HAND bedeutet: Handsteuerung Uber die Tasten des IOP

—  AUTO bedeutet: Der Umrichter reagiert auf externe Steuerbefehle (z. B.
Feldbus oder Klemmen)

Tab. 3: Bedienelemente IOP-2-BT
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IOP-2-BT -

Bildschirmsymbole

Funktion Status Symbol Anmerkungen
Befehlsquelle Auto AUTO - der Umrichter erhalt die Befehlssignale vom
% Netzwerk-Controller.
JOG JDG Wird angezeigt bei aktiver JOG-Funktion
Hand Q HAND - der Umrichter wird vom IOP-2-BT gesteuert.
Umrichter- Bereit
zustand
In Betrieb % Symbol dreht sich, wenn der Motor lauft.
Stérungs- Stérung
anzeige
Alarmanzeige Alarm ﬂ
Im RAM Aktiv Gibt an, dass alle zuletzt vorgenommen Para-
speichern meteranderungen nur im RAM gespeichert wur-
A den. Bei einem Stromausfall gehen alle zuletzt
vorgenommenen Anderungen, die im RAM ge-
speichert wurden, verloren. Um einem Verlust
von Parameterdaten vorzubeugen, muss eine
RAM-to-ROM-Speicherung durchgefiihrt wer-
den.
PID-Autotuning | Aktiv .
[
Hibernation Aktiv (b
Schreibschutz Aktiv Jx Parameter kdnnen nicht geandert werden.
Know-How- Aktiv Parzmeter kénnen nicht angezeigt oder gedndert
Schutz werden.
ESM Aktiv t’m Essential Services Mode (Brandfallsteuerung)
: . Der Batteriezustand wird nur angezeigt, wenn das
Batteriezustand | Aktiv -

I0OP-2-BT-Handgerat verwendet wird.

Tab. 4: Bildschirmsymbole IOP-2-BT
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BOP-2 - :
Bedienelemente LGS aankton
e Driicken der Taste: Auswahl bestatigen
e Langes Driicken der Taste (> 3 Sek.): Wechseln zwischen Andern einzelner
Ziffern und Andern des gesamten Werts
e  Dricken der Taste
— Im Meni nach oben blattern
—  Einen Parameterwert erhdhen
e  Gleichzeitiges langes Driicken der AUF- und AB-Tasten bei aktiviertem
HAND- und JOG-Betrieb: Ein- bzw. Abschalten der Riickwartsfunktion
e  Dricken der Taste
— Im Meni nach unten blattern
—  Einen Parameterwert reduzieren
e  Gleichzeitiges langes Driicken der AUF- und AB-Tasten bei aktiviertem
HAND- und JOG-Betrieb: Ein- bzw. Abschalten der Riickwartsfunktion
E e  Kurz driicken: Riickkehr zur vorherigen Anzeige
e Langes Driicken der Taste (> 3 Sek.): Das BOP-2 springt zurtick in den
Statusbildschirm
. e Inder Betriebsart AUTO: ohne Funktion
e In der Betriebsart HAND: Driicken startet den Frequenzumrichter
. e Inder Betriebsart AUTO: ohne Funktion
e In der Betriebsart HAND:
—  Kurz driicken: AUS1 - Motor kommt mit der eingestellten
Ricklauframpe (Parameter P1121) zum Stillstand
—  Langes Driicken der Taste (> 3 Sek.) oder 2-mal kurzes Driicken:
Motor trudelt bis zum Stillstand aus
e  Drucken der Taste: Schaltet zwischen externen Befehlsquellen und dem
BOP-2 als Befehlsquelle hin und her.
—  HAND bedeutet: Handsteuerung Uber die Tasten des BOP-2
—  AUTO bedeutet: Der Frequenzumrichter reagiert auf externe
Steuerbefehle (z. B. Feldbus oder Klemmen)
Tab. 5: Bedienelemente BOP-2
BOP-2 -
Bildschirmsymbole Funktion Status Symbol | Anmerkungen
Befehlsquelle Hand Wenn die Betriebsart AUTO aktiviert ist, wird kein
Symbol angezeigt.
Umrichter- Bereit Statistisches Symbol, dreht sich nicht.
zustand
JOG-Funktion Aktiv JDG Wird angezeigt bei aktiver JOG-Funktion.
Fehler- bzw. Fehler bzw. 0 e Blinkendes Symbol:
Warnungs- Warnung —  Ein Befehl liegt an.
anzeige
—  Der Frequenzumrichter halt an. Beheben Sie
den Fehler.
e Dauerhaftes Symbol:
—  Eine Warnung (z. B. Ubertemperatur) liegt an.
—  Der Frequenzumrichter lauft weiter.
Tab. 6: Bildschirmsymbole BOP-2
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SAM - Bedienelemente

SAM - Zustands-LED

Taste Funktion
Reset e \Wenn Sie die Taste im eingeschalteten Zustand des SINAMICS G120 Smart
Access Module langer als 3 Sekunden gedriickt halten, wird die WLAN-
Konfiguration des SINAMICS G120 Smart Access Module auf die
Werkseinstellungen zurlickgesetzt.
e \Wenn Sie die Taste im ausgeschalteten Zustand des SINAMICS G120
Smart Access Module gedriickt halten und das Modul einschalten, startet es
im grundlegendem Upgrade-Modus.
WLAN Wenn Sie die Taste langer als 3 Sekunden gedriickt halten, wird die WLAN-
Verbindung des SINAMICS G120 Smart Access Module aktiviert/deaktiviert.

Tab. 7: Bedienelemente SAM

LED

Farbe

Beschreibung

Umrichter-
kommunikation

Rot leuchtend

Die Kommunikation zwischen dem Modul und dem Umrichter
ist nicht hergestellt.

Grin leuchtend

Die Kommunikation zwischen dem Modul und dem Umrichter
ist hergestellt.

WLAN
Kommunikation

Rot leuchtend

Die Netzwerkkommunikation wird initialisiert.

Gelb leuchtend

Die Netzwerkinitialisierung wird durchgefuhrt, doch das Modul
ist nicht an einen PC oder an ein Mobilgerat angeschlossen.

Grin leuchtend

Die Verbindung zwischen dem Modul und dem PC oder Mobil-
gerat ist eingerichtet und Sie kdnnen die Webseiten jetzt 6ff-
nen

Griin blinkend

Die Verbindung zwischen dem Modul und dem PC oder Mobil-
gerat ist eingerichtet und die Webseite ist gedffnet.

Gelb blinkend

Das Modul muss neu gestartet werden, weil ein Upgrade
durchgefiihrt oder die WLAN-Konfiguration gedndert wurde.

Abwechselnd rot
und gelb blinkend

Auf dem Modul wird ein Upgrade durchgefuhrt.

Tab. 8: Zustands-LED SAM
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4.3 Lizenzbestimmungen

Der Frequenzumrichter enthalt Open Source-Software (OSS). Die
Lizenzbestimmungen fir den Open Source-Code sind im Frequenzumrichter
gespeichert.

Ubertragen der Lizenzbestimmungen

Die OSS-Lizenzbestimmungen vom Frequenzumrichter Gbertragen Sie wie folgt
auf einen PC:

1. Schalten Sie die Stromversorgung des Frequenzumrichters aus.

2. Stecken Sie eine leere Speicherkarte in den Karten-Slot des Gerats.
3. Schalten Sie die Stromversorgung des Frequenzumrichters ein.
4

Warten Sie 30 Sekunden nach dem Einschalten der Spannung. Das Gerat
schreibt in dieser Zeit die Datei "Read_0OSS.ZIP" auf die Speicherkarte.

Schalten Sie die Stromversorgung des Frequenzumrichters aus.
Ziehen Sie die Karte aus dem Gerat.
7. Laden Sie die Datei Uber einen Kartenleser in einen PC ein.

o o

Méglichkeiten zum Up- und Downgrade der Firmware finden Sie im Internet im
SIOS-Beitrag 67364620.

mie
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Installieren

5.1 Sicherheitshinweise zur Installation

A GEFAHR

Verletzungsgefahr durch gefahrliche Spannungen!

Frequenzumrichter flihren gefahrliche Spannungen und steuern Drehzahl und
Drehrichtung von Motoren. Kontakt mit spannungsfiihrenden Teilen kann zu
schweren Verletzungen und Tod fihren.

e Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter von qualifiziertem Personal
installiert und in Betrieb genommen wird.

A WARNUNG

Lebensgefahr durch elektromagnetische Felder!

Frequenzumrichter erzeugen beim Betrieb elektromagnetische Felder (EMF).
Dadurch sind insbesondere Personen mit Herzschrittmachern oder Implantaten
gefahrdet, die sich in unmittelbarer Nahe der Gerate/Systeme aufhalten.

e Halten Sie als betroffene Person mindestens 2 m Abstand ein.
e Platzieren Sie im Aufstellbereich des Frequenzumrichters ein entsprechendes
Warnsymbol.

A GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag bei nicht aufgelegten
Leitungsschirmen!

Durch kapazitive Uberkopplung kénnen lebensgefahrliche

Berlihrungsspannungen bei nicht aufgelegten Leitungsschirmen entstehen.

e Legen Sie Leitungsschirme und nicht benutzte Adern von Leistungsleitungen
(z. B. Bremsadern) mindestens einseitig auf geerdetes Gehausepotenzial auf.

y

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unzuldssige Verwendung!

Unzuldssige Verwendung oder Anderungen am Frequenzumrichter kénnen

Brande, elektrische Stromschlage und Verletzungen verursachen.

e Setzen Sie das Gerat ausschliesslich fur die im Katalog und in der
zugehorigen Dokumentation vorgesehenen Einsatzgebiete ein.

e Nehmen Sie keine Anderungen am Gerét vor.

e Verwenden Sie nur Ersatzteile und Zubehor, das vom Hersteller des Gerats
vertrieben oder empfohlen wird.

e Verwenden Sie den Frequenzumrichter nicht als "Nothalteinrichtung" (siehe
EN 60204, 9.2.5.4).

311118
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Ubersicht Uber die Installation

HINWEIS

Gefahr von Sachschaden bei ungeeignetem Aufstellort!

Ungeeignete Umgebungsbedingungen kénnen die Funktion des Gerats

beeintrachtigen und das Gerat beschadigen.

e Installieren Sie den Frequenzumrichter nur in Bereichen, die frei von Stossen,
Vibrationen, elektromagnetischen Feldern und korrosiven Gasen sind.

e Halten Sie die in den technischen Daten vorgegebenen
Umgebungsbedingungen wie Temperatur, Druck, Feuchte usw. ein (Kapitel
Technische Daten [— 111]).

e Die ordnungsgemasse Beliiftung und Luftstrdmung muss gewahrleistet sein.

e Der Betrieb der IP20 Gerate ist nur in geschlossenen Gehausen oder in
Ubergeordneten Schaltschranken mit geschlossenen Schutzabdeckungen
unter Anwendung samtlicher Schutzeinrichtungen zulassig.

[__[]

321118

5.2

Ubersicht iiber die Installation

Fir detaillierte Informationen zur Installation beachten Sie das Kapitel
"Installieren” in der Betriebsanleitung der Control Unit (ASE34257946A).

Die Installation des Frequenzumrichters setzt sich aus folgenden Schritten
zusammen. Fihren Sie diese in der angegebenen Reihenfolge durch:

Schritt

Tatigkeit

Weiterfiihrende Informationen

1

Allfalliges Zubehdr (Drosseln, Filter oder
Bremswiderstand) zum Power Module
montieren

Anleitungen, die zusammen mit dem
Zubehor geliefert werden.

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 4.3

Power Module montieren [— 33]

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 4.4

Netz- und Motoranschliisse anschliessen
[—34]

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 4.5.2

Control Unit montieren [— 43]

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 4.6

Klemmleisten verdrahten [— 44]

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 4.6.3

Falls vorhanden, die Bedieneinheit
montieren [— 47]

Frequenzumrichter In Betrieb nehmen
[— 54]

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 5
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5.3 Power Module installieren

5.3.1

Power Module montieren

Fir Informationen zu Abmessungen, Bohrschablonen, Mindestabstande und
Anzugsdrehmomente, beachten Sie die Betriebsanleitung der Control Unit
A5E34257946A, SIOS-Beitrags-ID: 109782866.

IP20 Gerate

Die IP20 Gerate mussen gegen leitfahige Verschmutzung geschiitzt werden, z. B.
durch Einbau in einen Schaltschrank mit der Schutzart IP54 nach IEC 60529 bzw.
NEMA 12. Unter der Voraussetzung, dass am Aufstellort das Auftreten von
leitfahigen Verschmutzungen ausgeschlossen werden kann, ist auch eine
entsprechend geringere Schutzart des Schaltschranks zulassig.

1. Platzieren Sie das Power Module im Schaltschrank so, dass Sie die Leitungen
fir Motor und Netz entsprechend der Klemmenanordnung anschliessen
kdnnen. Beachten Sie dabei, dass das Power Module ausschliesslich in
senkrechter Lage montiert werden darf.

2. Verwenden Sie die mitgelieferten Befestigungsmittel, um das Power Module im
Schaltschrank zu befestigen. Beachten Sie dabei Folgendes:

— Halten Sie die nétigen Mindestabstande zu anderen Komponenten im
Schaltschrank ein.
— Halten Sie die maximalen Drehmomente flr die Befestigungsmittel ein.

Abb. 7: Montagerichtung

IP55 Gerate

Zur Sicherstellung der Kiihlleistung miissen IP55 Gerate der Baugrosse
FSA...FSC direkt an einer flachen Wand montiert werden. Wenn dies nicht
maoglich ist, z. B. bei hdngender Montage an einem Schienensystem, muss ein
separat erhaltliches Luftleitblech angebracht werden.

Um die EMV-Anforderungen zu erfiillen, muss der Frequenzumrichter auf einer
unlackierten Metalloberflache montiert werden.

33118
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5.3.2 Netz- und Motoranschlusse anschliessen

5.3.2.1 Ubersicht iiber die Netz- und Motoranschliisse

Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die Anordnungen der Netz- und
Motorklemmen auf dem jeweiligen Power Module der Baugrosse FSA bis FSF. Die
entsprechenden Anzugsdrehmomente der Klemmen werden zusammengefasst in
der Tabelle "Ubersicht Anzugsdrehmomente" angegeben.

IP20 FSA...FSC
Abb. 8: IP20 FSA-FSC
Pos. | Benennung
1 Abnehmbarer Netzstecker
2 | Entriegelungshebel
3 | Entriegelungshebel
4 | Abnehmbarer Motorstecker
o Die Power Modules sind mit zweiteiligen Steckern ausgeristet. Sie kdnnen den
1 abnehmbaren Teil des Steckers durch Driicken der Entriegelungseinrichtung vom
Power Module abziehen. Die Stecker kénnen nicht vertauscht werden.
34118
Siemens A5E36496664A_f

Smart Infrastructure 2021-10-11


http://5.3.2.1

Installieren
Power Module installieren

IP20 FSD...FSF

Abb. 9: IP20 FSD-FSF

Pos. | Benennung

1 Netzanschluss

2 | Motoranschluss

IP55 FSA...FSC @ @

jr‘,’;
ONy-
5111216

Abb. 10: IP55 FSA-FSC

Pos. | Benennung

1 | Abnehmbarer Netzstecker

2 | Entriegelungshebel

3 | Anschluss der Versorgungsspannung

4 | Motoranschluss

5 | Abnehmbarer Motorstecker
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IP55 FSD...FSF

5.3.2.2

Kabelspezifikationen

361118

Abb. 11: IP55 FSD-FSF

5111217

Pos. | Benennung

Pos.

Benennung

1 | Anschluss der Versorgungsspannung 2

Motoranschluss

Ubersicht iiber die Anzugsdrehmomente

FSA FSB FSC FSD FSE FSF

1P20 0,4 Nm... 0,55 Nm... 1,2 Nm... 6 Nm 6 Nm 13 Nm
0,5 Nm 0,6 Nm 1,5 Nm

IP55 0,5 Nm 0,6 Nm 1,5 Nm M6: 6 Nm M6: 6 Nm M8: 13 Nm
(4,4 1bf.in) (5,3 Ibf.in) (13,3 Ibf.in) | (53,0 Ibf.in) (5,3 Ibf.in) (115 Ibf.in)

Tab. 9: Ubersicht Anzugsdrehmomente

Ubersicht iiber Motorkabellangen und Querschnitte

Nachfolgend finden Sie alle relevanten Informationen zu den geforderten Langen
und Querschnitten der Kabel. Halten Sie diese zwingend ein, um die EMV-

Konformitat sicherzustellen.

PM230 Kabeltyp EMV-Kategorie Max. Kabellange

Filter A Geschirmt Cc2 25 m (80 ft)
Geschirmt C3 50 m (164 ft)
Ungeschirmt Keine 100 m (330 ft)

Filter B Geschirmt C1 25 m (80 ft) bei IP54

(nur leitungsgefiihrt) 50 m (164 ft) bei IP20

Geschirmt Cc2 50 m (164 ft)
Ungeschirmt Keine 100 m (330 ft)

e Verwenden Sie ausschliesslich Kupferdraht Klasse 1, 75 °C (zur Einhaltung
von UL bei Baugrossen A bis C).

e Stellen Sie sicher, dass zwischen Stromversorgung und Umrichter die
geeigneten Schutzschalter bzw. Schmelzsicherungen mit den
vorgeschriebenen Bemessungsstromen eingebaut sind.
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Kabelquerschnitte der
Leistungskabel

Kabelquerschnitt der
Erdungsleiter

Baugrosse Leistung Kabelquerschnitt Anzugsdrehmomente
kW mm? AWG Nm Ibf in
FSA 0,37...1,5 10...25 18...14 0,5 4,4
2,2..3 1,5..2,5 16...14 0,5 4,4
FSB 4 2,5...6,0 14...10 0,6 53
55..7,5 4,0...6,0 12...10 0,6 53
FSC 11 6,0... 16 10...5 1,5 13,3
15...18,5 10 ... 16 7...5 1,5 13,3
FSD 22,0...30 10...35 5.2 6 53
37 25...50 3..2 6 53
FSE 45 35...50 2...4/0 6 53
55 70...120 2/0...4/0 13 115
FSF 75...90 95...120 3/0...4/0 13 115
0,37...1,5 1,0...25 18...14 0,5 4,4

Der Schutzerdungsleiter muss aus demselben Material bestehen wie das

Leistungskabel. Ist dies nicht der Fall, darf der spezifische Widerstand des
Schutzerdungsleiters nicht héher sein als der spezifische Widerstand der
Leistungskabel. Der massgebliche Durchmesser der Leistungskabel ist der
Durchmesser der Netzkabel, nicht der Durchmesser der Motorkabel.

e Bei Leistungskabeln bis 35 mm? muss die Masseleitung einen Querschnitt von

mindestens 10 mm? (16 mm?2 Al) aufweisen.

e Bei Leistungskabeln mit einem Durchmesser von mehr als 35 mm? muss der
Schutzerdungsleiter mindestens eine Groésse entsprechend dem halben
Querschnitt des Leistungskabels haben.

e Wenn mdglich, mindestens 16 mm? fiir die Cu Potentialausgleichsleitung

verwenden.
Kabeltypen
Diagramm Kabeltyp Abmessungen
A B C D
A FSA-Leistungskabel 10 mm 60 mm - 90 mm
0,39 Zoll 2,36 Zoll 3,54 Zoll
FSA-Motorkabel 10 mm 60 mm 10 mm 60 mm
0,39 Zoll 2,36 Zoll | 0,39 Zoll 2,36 Zoll
C
FSB- Motorkabel 10 mm 60 mm - 50 mm
0,39 Zoll 2,36 Zoll 1,96 Zoll
D FSC-Leistungskabel 10 mm 50 mm 10 mm 40 mm
0,39 Zoll 1,96 Zoll  {0,39 Zoll 1,57 Zoll
/\ FSC- Motorkabel 10 mm 50 mm - 70 mm
0,39 Zoll 1,96 Zoll 2,75 Zoll
Tab. 10: Kabellibersicht
o Fur die Eingangsleistungskabel sind keine Abschirmungsmasse angegeben, da
1 es sich in der Regel um ungeschirmte Kabel handelt.
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Kabel vorbereiten 1. Zur Erreichung der EMV-Kategorie C1 bei Geraten mit EMV-Filter Klasse B

legen Sie den Schirm um die Lange C frei.

2. Beider Durchfliihrung durch die Bodenplatte legen Sie den Schirm auch um die
Lange D frei (siehe Skizze oben, am Ende von ,D*) und fiihren die leitend-
verbundene EMV-Verschraubung durch.

5.3.2.3 Netz- und Motoranschliuisse anschliessen

Im Folgenden wird beschrieben, wie Sie die Netz- und Motoranschlisse
anschliessen:

e Fir IP20 Gerate gehen Sie gemass Kapitel IP20 Gerate [— 38] vor.
e Fir IP55 Gerate gehen Sie gemass Kapitel IP55 Gerate [— 40] vor.

° Beachten Sie neben den folgenden Informationen das Kapitel EMV-gerechtes
1 Installieren (Beispiele) [— 47].
IP20 Gerate
Ubersicht
L1 E:)
B
L3
PE
— L1 o su' L1 U2 1ut 1U2
= L2} glLo L2|Sii™ v2 v ave
= L3 % |3 L3 w2 W1 ‘ 1W2 M
PE| | § |Pe__PE @ pe1| == |pE2
B
Abb. 12: Anschluss G120P IP20
Pos. Bezeichnung
1 Netzfilter (nur Filter B)
2 Power Module
3 Sinusfilter (optional)
i HINWEIS
Lieferumfang IP20
Bei den IP20-Geraten der Baugrésse A-C ist ein Schirmanschlusssatz fur das
Power Modul PM230 enthalten. Fur die Baugréssen D-F muss der
Schirmanschlusssatz separat bestellt werden.
38118
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Auf Netz- und Motorklemmen zugreifen

Falls eine Klemmenabdeckung vorhanden ist, gehen Sie wie folgt vor, um auf die
Netz- und Motorklemmen zuzugreifen:

1. Lo&sen Sie den Schnappriegel an den Seiten der Klemmenabdeckung mit
einem passenden Schlitzschraubendreher.

i\-/
e

“~a®

2. Drehen Sie die Klemmenabdeckung nach oben und lassen Sie diese einrasten.

@

Fir Informationen zu den Netz- und Motoranschliissen Kapitel Ubersicht tiber die
Netz- und Motoranschlisse [— 34] beachten.

Netzleitung am Umrichter anschliessen
Um den Umrichter mit dem Netz zu verbinden, gehen Sie folgendermassen vor:

> Das Power Module wurde korrekt montiert (Kapitel Power Module montieren
[— 33]).

1. Offnen Sie, soweit vorhanden, die Klemmenabdeckungen des Umrichters.

2 Schliessen Sie das Netz an die Klemmen U1/L1, V1/L2 und W1/L3 an.
Beachten Sie die Vorschriften zur EMV-gerechten Verdrahtung (Kapitel EMV-
gerechtes Installieren (Beispiele) [— 47]).

3. Schliessen Sie den Schutzleiter des Netzes an der Klemme PE des Umrichters
an.

4. Schliessen Sie, soweit vorhanden, die Klemmenabdeckungen des Umrichters.

39118
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Motorleitung am Umrichter anschliessen

Um die Motorleitung am Umrichter anzuschliessen, gehen Sie folgendermassen
vor:

1. Offnen Sie, soweit vorhanden, die Klemmenabdeckungen des Umrichters.

2 Schliessen Sie den Motor an die Klemmen U2, V2 und W2 an. Beachten Sie
die Vorschriften zur EMV-gerechten Verdrahtung (Kapitel EMV-gerechtes
Installieren (Beispiele) [— 47]).

3. Schliessen Sie den Schutzleiter des Motors an der Klemme PE des Umrichters
an.

4. Schliessen Sie, soweit vorhanden, die Klemmenabdeckungen des Umrichters.

Motorleitung am Asynchronmotor anschliessen

Um die Motorleitung an einen Asynchronmotor anzuschliessen, gehen Sie
folgendermassen vor:

1. Offnen Sie den Klemmenkasten des Motors.

2 Schliessen Sie den Motor in Stern- oder Dreieckschaltung an. Weitere
Informationen dazu finden Sie in der Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A).

3. Wenn Sie eine geschirmte Motorleitung verwenden, missen Sie folgendes tun:

— Legen Sie den Schirm der Motorleitung im Bereich der Kabel-Durchfiihrung
in den Klemmenkasten frei.

— Legen Sie den Kabelschirm mit einer geeigneten Verschraubung am
Klemmenkasten des Motors auf.

4. Schliessen Sie den Klemmenkasten des Motors.

IP55 Gerate
Ubersicht
g }@
L2
| 3
PE: 1U1 1U2
— 1V1 l”} 1V2
= 1W1 " [1W2 M
pE1| = |PE2

Abb. 13: Anschluss G120P IP55

Pos. Bezeichnung

1 Power Module

2 Sinusfilter oder du/dt-Filter (optional)

Um die Netz- und Motoranschliisse anzuschliessen, gehen Sie folgendermassen
vor:

> Das Power Module wurde korrekt montiert (Kapitel Power Module montieren
[— 33]).

> Die Abdeckung des Power Module wurde entfernt.
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Bereiten Sie alle bendtigten Kabel vor (Kapitel Ubersicht Gber
Motorkabellangen und Querschnitte [— 36]).

Entfernen Sie die Verschraubungsplatte. Losen Sie dazu die
Befestigungsschrauben von der Verschraubungsplatte.

Abb. 14: Verschraubungsplatte entfernen

3.

Befestigen Sie die Kabelverschraubungen an den Kabeln.

Abb. 15: Kabelverschraubungen befestigen

4,

Stellen Sie sicher, dass die Schrauben der Kabelverschraubungen gelést sind,
sodass die Kabel ungehindert durchgleiten kdnnen.

Bringen Sie einen Ferrit-Kern an das Motorkabel an (nur Filtervarianten der
Klasse B, siehe "Ferrit-Ringe an Motor- und Netzkabel anbringen”).

Bringen Sie die Leistungs- und Motorkabel an den Klemmen des Power
Module an. Beachten Sie die Vorschriften zur EMV-gerechten Verdrahtung
(Kapitel EMV-gerechtes Installieren (Beispiele) [— 47]).

Stellen Sie sicher, dass die Kabel durch die Abschirmungsklemmen korrekt
befestigt sind.

Montieren Sie die Verschraubungsplatte:

— Drlicken Sie die Verschraubungsplatte gegen die Unterseite des Power
Module.

— Stellen Sie sicher, dass die Kabel durch die Kabelverschraubungen
gezogen sind. Dadurch werden Uberlangen des Kabels innerhalb des
Power Module-Gehauses vermieden.

— Schrauben Sie die Verschraubungsplatte mit einem Anzugsdrehmoment
von maximal 2 Nm (17,7 Ibf.in) fest.

- Uberpriifen Sie, ob die Dichtungen richtig sitzen, da andernfalls der Schutz
nach Schutzart IP55 nicht gegeben ist.

— Ziehen Sie die Kabelverschraubungen mit einem Anzugsdrehmoment von
maximal 2,5 Nm (22,12 Ibf.in) fest.

— Stecken Sie Gummitillen in alle Lécher der Verschraubungsplatte ein, die
nicht mit Kabeln belegt sind.
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Ferrit-Ringe an Motor- und Netzkabel anbringen

Die Ferrit-Ringe, falls erforderlich, sind im Lieferumfang des Produkts enthalten.

[ ]
1
Motorkabel Bei den Power Modules PM230 der Bauformen FSA bis FSC (0,75 kW...15 kW) mit
eingebauten Filtern der Klasse B ist es erforderlich, den farbigen Ferrit-Ring am
Motorleistungskabel anzubringen, um die Anforderungen gemass EMV-Kategorie
C1 fir leitungsgefiihrte Stéraussendungen zu erfillen.
® Bringen Sie den farbigen Ferrit-Ring zwischen den Klemmen des
Motorleistungskabels und dem Abschirmblech des Power Module an.
Verwenden Sie Kabel, die kiirzer als 25 m sind. Ferrit-Ringe dirfen nicht an
Kabeln mit einer Lange von mehr als 25 m (80 ft) angebracht werden.
Netzkabel Bei den Power Modules PM230 der Bauform FSB (4 kW ... 7,5 kW) und Bauform C
(11 kW...15 kW) mit eingebauten Filtern der Klasse B ist es erforderlich, zusatzlich
die grauen Ferrit-Ringe am Netzkabel anzubringen, um die Anforderungen
gemass EMV flr Storstrahlung zu erfiillen.
,. //®
FSA
(0.37 kW ... 3.0 kW)
=7 | FSB
(4.0 KW ... 7.5 kW)
FSB
(11.0 KW ... 15.0 kW)
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Pos.

Bezeichnung

Farbiger Ferrit-Ring

Farbiger Ferrit-Ring

Grauer Ferrit-Ring
e 1xFerrit-Ring
e 1 xgrosse Kabelklemme

Farbiger Ferrit-Ring

Grauer Ferrit-Ring
e 2xFerrit-Ring
e 3 xKabelbinder

5.4

5.4.1

Control Unit installieren

Control Unit montieren

Control Unit auf einem IP20-Power Module installieren
Um Power Module und Control Unit zu verbinden, gehen Sie folgendermassen vor:

i
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Abb. 16: Control Unit installieren - IP20

> Das Power Module wurde korrekt montiert (Kapitel Power Module installieren
[— 33]).

> Das Gerat ist spannungsfrei.

1. Setzen Sie die Nasen an Rickseite der Control Unit in die passenden

Vertiefungen des Power Module ein.

2. Rasten Sie die Control Unit horbar auf dem Power Module ein.
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Control Unit auf einem IP55-Power Module installieren

Abb. 17: Control Unit installieren - IP55

> Das Power Module wurde korrekt montiert (Kapitel Power Module installieren
[— 33]).

> Das Gerat ist spannungsfrei.
1. Schrauben Sie den Deckel des Power Module ab.

2 Setzen Sie die Nasen an Riickseite der Control Unit in die passenden
Vertiefungen des Power Module ein.

Rasten Sie die Control Unit hérbar auf dem Power Module ein.

4. Schrauben Sie den Deckel des Power Module wieder fest.
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5.4.2 Klemmleisten verdrahten

Fir den Zugang zu den Schnittstellen auf der Control Unit missen Sie das

Operator Panel (falls vorhanden) abnehmen und die Fronttiiren 6ffnen. Die

Klemmeneinstellungen hdngen von der Einsatzvariante ab. Dazu finden Sie
weitere Informationen im Kapitel Anwendungsbeispiele [— 82].

i e

5.4.2.1 Ubersicht iiber die Klemmleisten
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Abb. 18: Klemmleisten 1-3

[ o] &1

Pos. | Beschreibung

1 Der Analogeingang wird von einer externen 10-V-Spannung versorgt.

2 | Der Analogeingang wird von der internen 10-V-Spannung versorgt.

3 | Verdrahtung bei Verwendung der internen Spannungsversorgungen.
Anschluss eines P-schaltenden Kontakts.
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Abb. 19: Klemmleisten 4-6

Pos. | Beschreibung

4 | Verdrahtung bei Verwendung externer Spannungsversorgungen.
Anschluss eines P-schaltenden Kontakts.

5 | Verdrahtung bei Verwendung der internen Spannungsversorgungen.
Anschluss eines M-schaltenden Kontakts.

6 | Verdrahtung bei Verwendung externer Spannungsversorgungen.
Anschluss eines M-schaltenden Kontakts.

5.4.2.2 Klemmleisten verdrahten

Die Ein- und Ausgange des Umrichters und die Feldbus-Schnittstelle haben in der
Werkseinstellung bestimmte Funktionen.

Wenn Sie den Umrichter in Betrieb nehmen, kénnen Sie die Funktion jedes Ein-
und Ausgangs des Umrichters und die Einstellung der Feldbus-Schnittstelle
andern.

Um lhnen die Einstellung zu erleichtern, bietet der Umrichter unterschiedliche
vordefinierte Belegungen (Makros).

Fir weiterfiihrende Informationen zu den Vorbelegung der Klemmleisten (Makros)
beachten Sie die Betriebsanleitung der Control Unit (ASE34257946A), Kapitel 4.6.

[

Um die Klemmleisten des Umrichters zu verdrahten, gehen Sie folgendermassen
vor:

> Die Control Unit wurde am Power Module montiert (Kapitel Control Unit
montieren [— 43]).

> Das Gerat ist spannungsfrei.

1. Bereiten Sie die bendtigen Kabel vor (Kapitel Ubersicht tiber Motorkabellangen
und Querschnitte [— 36]).

2 Entfernen Sie etwa die letzten 10 mm der Leitungsisolation.

3. Driicken Sie mit dem Schraubendreher so stark auf das Bedienelement der
Federzugklemme, dass sich die Klemme 6ffnet.

4. Fuihren Sie die Leitung bis zum Anschlag in die Klemme ein und entfernen Sie
den Schraubendreher.
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5. Prifen Sie den sicheren Kontakt der Leitung durch leichtes Ziehen an der
Leitung.

6. Verdrahten Sie auf diese Weise alle notwendigen Klemmen der Klemmleiste.

Verlegen Sie die Signalleitungen so, dass sich die Fronttiren nach dem
Verdrahten der Klemmleiste vollstandig schliessen lassen.

8. Wenn Sie geschirmte Leitungen verwenden, missen Sie den Schirm
grossflachig und elektrisch gut leitend mit der Montageplatte des
Schaltschranks oder mit der Schirmauflage des Umrichters verbinden. Siehe
auch: EMV-Aufbaurichtlinie (SIOS Beitrags-ID: 60612658).

9. Verwenden Sie eine Zugentlastung.

5.5 Bedieneinheit montieren

Um die Bedieneinheit an der Control Unit anzuschliessen, gehen Sie
folgendermassen vor:

—
—
e
—
e
e
——
—
—
—
—
—
—
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—

Abb. 20: Bedieneinheit
1. Bedieneinheit wie abgebildet aufstecken.

2. Rasten Sie die Bedieneinheit horbar auf der Control Unit ein.
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Anschliisse und
Entstorung

Verkabelung

481118

5.6

EMV-gerechtes Installieren (Beispiele)

Der Frequenzumrichter ist fiir den Betrieb in industrieller Umgebung ausgelegt, in
der ein hoher Pegel an elektromagnetischen Stérungen zu erwarten ist. Der
sichere, zuverlassige und stérungsfreie Betrieb ist nur gewahrleistet, wenn der
Frequenzumrichter fachmannisch und EMV-gerecht installiert wird, siehe EMV-
Aufbaurichtlinie, SIOS Beitrags-ID: 60612658.

Beachten Sie bei der Installation daher die folgenden Grundsatze.

Allgemeines

Schutzspulen, Relais, Magnetventile und Motorhaltebremsen mussen Gber
Storsperren verfigen, die beim Offnen der Kontakte hochfrequente Stérungen
reduzieren.

Fihren Sie Anschlisse als Daueranschliisse aus.

Verwenden Sie flr Schraubanschliisse auf lackierten oder eloxierten
Metallbauteilen spezielle Unterlegscheiben, die die Isolierflache durchdringen.
Dadurch wird ein metallisch leitender Kontakt hergestellt. Alternativ entfernen
Sie die Isolierflache an den Kontaktpunkten.

Verlegen Sie Netz- und Motorkabel getrennt von den Signal- und Datenkabeln.
Halten Sie dabei einen Mindestabstand von ca. 25 cm ein.

Verwenden Sie fur die Motorleitung geschirmte Kabel mit feindrahtigen
Schirmgeflechten. Verwenden Sie dabei ein dreiadriges, symmetrisches
Drehstromkabel.

Verwenden Sie das geschirmte Leistungskabel zum Motor getrennt von den
beiden Motortemperaturfiihlerkabeln (PTC / KTY / Pt 1000), da diese wie
Signalkabel behandelt werden.

Schirmen Sie Signal- und Datenkabel ab, um induktiv oder kapazitiv
eingekoppelte Stérungen oder eingekoppelte Strahlungen zu vermeiden.
Verlegen Sie besonders empfindliche Signalkabel wie Sollwert- oder
Istwertkabel so, dass an beiden Enden eine optimale und unterbrechungsfreie
Schirmverbindung besteht.

Legen Sie die Schirme an beiden Enden moglichst breitflachig und mit
optimaler elektrischer Leitfahigkeit auf die geerdeten Gehause auf.

Vermeiden Sie Unterbrechungen von Kabelschirmen durch Zwischenklemmen
oder Serviceschalter, die kein leitendes Metallgehduse haben.
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[}

EMV-gerechte Verdrahtung fur Power Module mit Schutzart IP20

Installieren und betreiben Sie Umrichter mit der Schutzart IP20 in einem
geschlossenen Schaltschrank.

Die folgende Grafik zeigt ein Beispiel fur eine EMV-gerechte Installation fir Gerate
mit Schutzart IP20:

Y

2%

FT]Fz| 3
m [ o
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@l = c120p = Gi20P

Abb. 21: Anschluss IP20 Geréte

—®
® ®

Pos. | Bezeichnung Pos. | Bezeichnung

1 | Schaltschrank 10 | Metall-Kabelkanal mit Trennwand

2 | Metall-Trennwand 11 | Beim Revisionsschalter
Kabelabschirmungen durchgehend
verbinden

3 | C-Profilschiene 12 | Monoblock

4 | Schirmanschlussklemme 13 | Metall-Kabelverschraubung

5 | Schirmschiene 14 | Zuluft

6 | Klemmschiene 15 | Metall-Kabelverschraubung

7 | Zugentlastungsschiene 16 | Abluft

8 | Motorkabel (abgeschirmt) 17 | Potentialausgleich

9 | Signal und Steuerkabel (abgeschirmt)
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Die folgende Grafik zeigt anhand von zwei Beispielen die EMV-gerechte
Installation des Power Module mit und ohne Schirmblech.

o Fir eine EMV-gerechte Installation der Gerate der Baugrésse FSA ... FSC
1 muissen Sie das Schirmblech verwenden.
Der Schirm des Steuerkabels muss dabei sowohl am Schirmblech der Control
Unit als auch am Schirmblech des Power Module aufgelegt werden.
Abb. 22: EMV-gerechte Verdrahtung IP20
Pos. Bezeichnung
1 Netzanschlusskabel (ungeschirmt) fiir Power Module mit integriertem Netzfilter.
Wenn Sie ein externes NetZzfilter verwenden, benétigen Sie ein geschirmtes Kabel
zwischen Netzfilter und Power Module.
2 Motoranschluss
3 Netzanschlusskabel (ungeschirmt)
4 Motoranschlusskabel (geschirmt)
5 Kabelschirm
6 Kabelschellen fiir grossflachige elektrische Verbindung zwischen Schirm und
Montageplatte
7 Zackenband
8 Kabelbinder
9 Montageplatte aus Metall (unlackiert und elektrisch gut leitend)
10 Schirmblech (Option)
50118
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(068

Pos. Bezeichnung
1 Kabelschirm freilegen
2 Kabelschirm auf Schirm- bzw. Montageblech pressen
3 Schirmblech
4 Montageblech
51118
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EMV-gerechte Verdrahtung fur Power Module mit Schutzart IP55

]

Umrichter mit der Schutzart IP55 sind fiir die Installation ausserhalb eines
Schaltschrankes geeignet.

Die folgenden Grafiken zeigen Beispiele fir eine EMV-gerechte Installation fiir
Gerate mit Schutzart IP55:
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Min.16 mm?
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Abb. 23: Anschluss IP55 Geréte

Pos. |Bezeichnung Pos. |Bezeichnung
1 | Schaltschrank 11 | Metall-Kabelverschraubung
2 | Metall-Trennwand 12 | Abschirmung
3 | I/O-Module 13 | Abgeschirmte Kabel
4 | Speisungskabel (nicht abgeschirmt) 14 | Serviceschalter
5 | Anschlussklemmen 15 | Abluft
6 | Zugentlastungsschiene 16 | Kabelabschirmung durchgehend

verbinden

7 | Klemm- und Potentialausgleichsschiene 17 | Monoblock
8 | Zuluft 18 | Zuluft
9 | Kabelverschraubung 19 | Serviceschalter
10 | Abluft 20 | Potentialausgleich

* Alle Potentialausgleichsleitungen miissen einen Querschnitt von min. 16 mm? haben.
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©0 O

P
@
5111214 b

Abb. 24: EMV-gerechte Verdrahtung IP55

Pos. |Bezeichnung Pos. |Bezeichnung
1 Zugentlastung 7 EMV-Verschraubung (zwingend fir Filter
der Klasse B)
2 | Netzleitung ungeschirmt 8 Schirmung
3 | Gut leitende Verbindung fiir hochfrequente |9 Schirmung Motorkabel
EMV-Stérungen
4 | Standard PG-Verschraubung 10 Grossflachige Schirmauflage
5 EMV-Verschraubung 11 Steuerleitung Control Unit

6 | Geschirmtes Motorkabel

Verwenden Sie ein geschirmtes Kabel fiir die Klemmenverdrahtung der Control
Unit.

Legen Sie den Schirm entweder am Schirmanschlusssatz der Control Unit oder
mittels EMV-Kabelverschraubung auf.

Legen Sie den Kabelschirm des Motorkabels an der Stelle frei, an der das
Kabel durch die Bodenplatte gefiihrt wird und stellen Sie einen umfassenden
Kontakt mit einer EMV-Verschraubung sicher. Wichtig ist, dass der Schirm
durch die Verschraubung gefiihrt wird und anschliessend im Gehause
nochmals an der dafiir vorgesehen Stelle aufgelegt wird. Dadurch wird
sichergestellt, dass sowohl die Verschraubungsplatte als auch das Gehause
Kontakt zum Schirm haben.

Fiihren Sie das Motorkabel durch die rechte Offnung der
Verschraubungsplatte.
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6 In Betrieb nehmen

6.1 Sicherheitshinweise zur Inbetriebnahme

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unkontrollierte Bewegungen!
Bei Einschalten des angeschlossenen Motors im Rahmen der

Motordatenidentifikation kénnen sich Lasten unkontrolliert bewegen. Dies kann zu
schweren Verletzungen fuhren.

e Prifen Sie vor dem Einschalten, dass sich keine Teile an der Maschine I6sen
oder herausgeschleudert werden kénnen.

e Prifen Sie vor dem Einschalten, dass niemand an der Maschine arbeitet oder
sich im Gefahrenbereich der Maschine aufhalt.

e Sichern Sie den Gefahrenbereich der Maschinen gegen unerlaubten
Aufenthalt.

e Senken Sie hangende Lasten auf den Boden ab.

6.2

Ubersicht iiber die Inbetriebnahme

i@

Fir detaillierte Informationen zur Inbetriebnahme beachten Sie das Kapitel
"Inbetriebnahme" in der Betriebsanleitung der Control Unit (ASE34257946A).

Die Inbetriebnahme des Frequenzumrichter setzt sich aus folgenden Schritten
zusammen. Fihren Sie diese in der angegebenen Reihenfolge durch:

Schritt

Tatigkeit

Weiterfiihrende Informationen

1

Legen Sie die Anforderungen lhrer
Anwendung an den Antrieb fest [— 55].

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 5.2.3

Setzen Sie den Umrichter bei Bedarf auf
die Werkseinstellung zuriick [— 75].

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 5.5

Prifen Sie, ob die Werkseinstellung des
Umrichters fur lhre Anwendung ausreicht.
Falls nicht, beginnen Sie mit der
Grundinbetriebnahme [— 55].

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 5.2.2

Prifen Sie, ob Sie die Funktionen der
Klemmleiste, die Sie in der
Grundinbetriebnahme festlegen, anpassen
missen.

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 4.6.5

Passen Sie bei Bedarf die
Kommunikationsschnittstelle im Umrichter
an [— 63].

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 4.6.7

Stellen Sie bei Bedarf weitere Funktionen
im Umrichter ein [— 75].

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 6.7

Sichern Sie lhre Einstellungen [— 80].

Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A), Kapitel 7

Flllen Sie das Inbetriebnahmeprotokoll
aus und legen Sie dieses in der
Anlagendokumentation ab [— 117].
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6.3

Inbetriebnahme vorbereiten

Bevor Sie mit der Inbetriebnahme beginnen, miissen Sie die Antworten auf
folgende Fragen kennen:

Umrichter e Welche Daten hat mein Umrichter?
e Welche Schnittstellen des Umrichters sind aktiv?
e Wie ist der Umrichter in die Ubergeordnete Steuerung integriert?
e Wie ist mein Umrichter eingestellt?
e Welche technologischen Anforderungen muss der Antrieb erfiillen?
Motor e Welcher Motor ist am Umrichter angeschlossen?
e In welcher Region der Welt wird der Motor eingesetzt?
e Wie ist der Motor angeschlossen?
e Wie ist die Umgebungstemperatur des Motors?
° Fir weiterfihrende Informationen zu den einzelnen Fragen die Betriebsanleitung
1 der Control Unit (ASE34257946A), Kapitel 5.2 beachten.
6.4 Grundinbetriebnahme durchfiihren
Die Grundinbetriebnahme ist der erste Schritt der Inbetriebnahme. Die Operator
Panels BOP-2 sowie IOP-2-BT fiihren Sie durch die Grundinbetriebnahme und
fordern Sie auf, die wichtigsten Daten lhres Frequenzumrichters einzustellen.
Die Grundinbetriebnahme ist auch mit dem SAM (Smart Access Modul) méglich,
siehe A5E43332549, SIOS Beitrags-ID: 109792113.
i HINWEIS
Falls Sie den Frequenzumrichter ohne Operator Panel nutzen, kdnnen Sie die
Grundinbetriebnahme mit einem externen Rechner und der Software STARTER
durchfiihren. Beachten Sie dazu die Betriebsanleitung der Control Unit
(ABE34257946A), Kapitel 5.4.2.
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Inbetriebnahme mit BOP-2

Fur weitere Angaben zu technischen Daten, Inbetriebnahme und Betrieb der
G120P mit BOP-2, sieche ASE37143404A, SIOS Beitrags-ID: 109483379.

]

Um die Daten flr die Grundinbetriebnahme mit dem BOP-2 einzugeben, gehen Sie
folgendermassen vor:

1. Wechseln Sie mit den Tasten ESC, . und .zum SETUP Mendi.
2. Um die Grundinbetriebnahme zu starten, driicken Sie m

1. Benutzen Sie die m und dann die . und .Tasten, um zwischen ,YES*
(auf Werkseinstellungen zuriicksetzen) oder ,NO* (nicht auf Werkseinstellungen
zurlicksetzen) zu wahlen.

2. Dricken Sie m um zu bestatigen.

= Danach wird automatisch der nachste Schritt im Inbetriebnahme-Prozess
angezeigt.

Setzen Sie die regionalen Einstellungen fir den Motor, z. B. kW und Hz. Driicken
Sie m und dann die und Tasten, um den Parameterwert zu andern.

PAIAMETER

Definieren Sie die Uberlastfahigkeit des Antriebs.

Normalerweise wird LOW OVL (Lastspiel mit "Low Overload") verwendet.
Alternativ: HIGH OVL (Lastspiel mit "High Overload").

Geben Sie die Anschlussspannung des Umrichters an.

Wabhlen Sie den verwendeten Motortyp:
e  1: INDUCT: Asynchronmotor

e  2: SYNC: Synchronmotor

e  10: Asynchronmotor 1LE1

e  13: Asynchronmotor 1LG6
e 17: Asynchronmotor 1LA7
e  19: Asynchronmotor 1LA9
e 100: 1LE1 IND 100, Motoren 1LE19 mit Motorcode auf dem Typenschild

Wahlen Sie die 50 Hz Kennlinie. Wenn Sie die 87 Hz Kennlinie verwenden
mdchten, beachten Sie die ausfiihrliche technische Dokumentation sowie das
Anwendungsbeispiel "Lifter im 87 Hz Betrieb" [— 93].

Die Eingabe der Motordaten flr

e Nennspannung in Volt

e  Nennstrom in Ampere

e  Wellenleistung in kW oder hp

e Nennfrequenz in Hz

e Nenndrehzahl in RPM (U/min)

vom Typenschild muss der Verdrahtung (Stern/Dreieck) entsprechen.

1. Driicken Sie m um den Parameterwert zu andern.

2. Benltzen Sie die . und .Tasten (oder andern Sie einzelne Ziffern indem
Sie mfl’jr 3 Sekunden gedriickt halten), um den angezeigten Wert zu andern.

3. Driicken Sie m um den Wert zu bestatigen.
= Die Anzeige wechselt automatisch zum nachsten Inbetriebnahme-Schritt.

56| 118

Siemens A5E36496664A_f
Smart Infrastructure 2021-10-11



In Betrieb nehmen
Grundinbetriebnahme durchfiihren

Geben Sie die Art der Motorkiihlung an:

e  0: Selbstkiihlung - mit Lufter auf Motorwelle (Werkseinstellung)

e  1: FremdkuUhlung - mit unabhéangig vom Motor angetriebenem Liifter
e  2: Flussigkeitskihlung

e  128: Kein Lufter

1. Driicken Sie m um den Parameter zu &ndern.

2. Benliitzen Sie die . und .Tasten, um in der Liste die gewiinschte

Regelungsart zu wahlen. U/f Steuerung mit quadratischer Kennlinie (VF QUAD)
ist die ubliche Auswahl fur HLK Anwendungen.

3. Dricken Sie m um zu bestatigen.

= Danach wird automatisch der nachste Schritt im Inbetriebnahme-Prozess

angezeigt.

CoNTROL DUAGNOSTICS

HAC PAR
Pis__

Wabhlen Sie mittels Makro eine vordefinierte Eingangs- und
Ausgangsverschaltung:

e  12: Freigabe Uber DIO, Sollwert tiber AlO (Werkseinstellung)
e 109: Freigabe und Sollwert Gber Modbus
e 110: Freigabe und Sollwert Gber BACnet

Weitere Makros und Applikationen finden Sie in der Anleitung , Installation /

Inbetriebnahme*.

Definieren Sie die Minimal- und Maximalfrequenz, mit der der Motor bei Freigabe

dreht.

In Bezug auf die gewahlte Minimalfrequenz, kann in diesem Schritt der

Analogeingang entsprechend skaliert werden, z. B. 20 % (0 V Eingangssignal

entsprechen dann 20 %, also 10 Hz).

Geben Sie den Wert fiir die Hochlauf- und Ruicklaufzeit in Sekunden ein.

Driicken Sie m um den Parameter anzuwahlen und die . und .Tasten, um
den Wert zu andern.

Leistung Empf. Rampenzeit fiir Lufter

0.37 -3 kW 30s

4 - 15 kW 60s

18.5 — 30 kW 90s

37 — 90 kW 120s
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Falls notwendig, kann eine alternative Ricklaufzeit definiert werden.

Aktiviert die Motordaten-Identifikation. Eine Motor ID ist obligatorisch wenn CTRL
MODE (P1300) auf den Wert 20 (Sensorless Vector Control) gesetzt wurde.

Die Motordaten-ldentifikation startet mit der ersten Freigabe nach Beendigung
der Grundinbetriebnahme.

Das Resultat der Motordaten- Identifikation muss von RAM nach ROM gesichert
werden! (Extras—RAM to ROM)

Bestatigen Sie das Ende der Grundinbetriebnahme. Der Umrichter wird die
Motordaten berechnen.

1. Driicken Sie m um den Parameter zu &ndern.
2. Beniitzen Sie die . und .Tasten, um ,YES' anzuwéahlen.

3. Dricken Sie m um die Auswahl zu bestatigen und die Grundinbetriebnahme
abzuschliessen.

Tab. 11: Inbetriebnahme mit BOP-2
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Inbetriebnahme mit IOP-2-BT

Fur weitere Angaben zu technischen Daten, Inbetriebnahme und Betrieb der
G120P mit IOP-2-BT, siehe ASE39549448A, SIOS Beitrags-ID: 109781592.

jmie

Um die Daten flr die Schnellinbetriebnahme mit dem IOP-2-BT einzugeben, gehen
Sie folgendermassen vor:

Schnellinbetriebnahme

A VORSICHT

Voraussetzungen fiir die Anwendung der Schnellinbetriebnahme

* Der Benutzer muss mit allen Sicherheitshinweisen vertraut sein, wie im
Abschnitt "Grundlegende Sicherheitshinweise" in der Betriebsanleitung lhres
Umrichters beschrieben.

* Der Umrichter muss gemaR den relevanten Anweisungen im Abschnitt
"Installation" der Betriebsanleitung des Umrichters installiert und gepruft
werden.

* Auswahl der Makroquelle: Wahrend der Schnellinbetriebnahme wird dem
Benutzer eine Liste von voreingestellten Makros angezeigt, die die
Konfiguration des Umrichters festlegen. Jede Betriebsanleitung fiir Control
Units enthalt eine Liste von Makros, die spezifisch fir die jeweilige Control Unit
sind, und zeigt die Verdrahtungskonfigurationen fir jedes Makro. Weitere
Informationen finden Sie in der jeweiligen Betriebsanleitung.

* Die Informationen, die wahrend des Schnellinbetriebnahmeverfahrens
eingegeben werden missen, befinden sich auf dem Motorleistungsschild. Ein
entsprechendes Beispiel finden Sie in der Betriebsanleitung zu Ilhrem
Umrichter.

* Wenn der Motor mit der "87-Hz-Kennlinie" betrieben werden soll, missen Sie
die "Erweiterte Inbetriebnahme" verwenden und den Motor in einer
Dreieckschaltung (A) anschlieRen. Dies wird im Abschnitt "Installation” der
Betriebsanleitung zu IThrem Umrichter erldutert.

CrT T

Istdrehzahl O rpm

g seup AQh

Schnellinbetriebnahme _ Rilcksetzen auf WerkseinstellungliFll
Erweiterte Inbetriebnahme

Méchten Sie alle Einstell. und
1500 1500 Konfigur, zurlicksetzen? (empfohlen)

Istdrehzahl ov

@ Nein, Einstellungen beibehalten

O Ja, auf Werkseinstellung zurticksetzen

0 1000

"Setup" wahlen Schnellinbetriebnahme wah-  "Ja" oder "Nein" zum Zurick-
len setzen auf die Werkseinstel-
lungen wahlen
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60118

Q Antrieb Riicksetzen auf

Werkseinstellung

In Bearbeitung... bitte warten

N
V!

Wiederherstellung der
Werkseinstellungen beginnt

ﬁ}' Setup ?AAOI'I'I ’ ﬁ}' Setup

I'h ’ ﬁ}' Setup

BAA® i L4 sewo BADh
Motorstandard 1]

|EC (50 HZ, SI)
Induct

400V

5,90 Arms
2,20 kW
1425,00 rpm
400 Vrms

Motorstandard
Motortyp
Versorgungsspannung
Motorstrom
Motorleistung
Motordrehzahl
Motorspannung

Motorstandard wahlen

__Motortyp

EAOIh g &> sewp

@® IEC50Hz, SI
O NEMA 60 Hz, US
O NEMA 60 Hz, SI

4ESC|XESCas

Netzfrequenz und Einheiten
wahlen

Emgabemodus

Schnellinbetriebnahme

Motorstandard |EC (50 HZ, SI)
Versorgungsspannung 400V
Motorstrom 5,90 Aeff
Motorleistung 2,20 kW
Motordrehzahl 1425,00 1/min
Motorspannung 400 Veff

4ESC|XESCa Z0K|BOK,,

Motortyp auswahlen

Motordaten
Asynchron
50 Hz

Eingabemodus

“ESC|XESCas

Eingabemodus wahlen

@® Motordaten eingeben
O Motorcode eingeben

“ESC|XESCa,

Motordaten oder Motorcode

eingeben

ﬁ): Setup EAAOI‘I’I } (E): Setup EAO[’] ’ (E} Setup Aerh

Schnellinbetriebnahme Versorgungsspannung Schnellinbetriebnahme
Motorstandard |EC (50 HZ, SI) Motorstandard IEC (50 HZ, SI)
Motortyp Induct 63000V 1 Motortyp Induct
Versorgungsspannung 400V Versorgungsspannung 400V
Motorstrom 5,90 Arms 0400
Motorleistung 2,20 kw 1V Motorleistung 2,20 kw
Motordrehzahl 1425,00 rpm Motordrehzahl 1425,00 rpm
Motorspannung 400 Vrms Motorspannung 400 Vrms
“ESC|XESCas #OK|HOK., il “ESC|XESCa, v OK |l «ESC|XESCa: ZOK|B0K,,
Versorgungsspannung Versorgungsspannung ge- Motorstrom wahlen
wahlen maR Typenschild eingeben

{3 Setup E;Aelh 4L sewp ELAO:h g & sewp E;Aelh

Motorstrom

Motorleistung

10000.00 Arms T
70005.90
0.00 Arms &

4ESC|XESCas v OK

Motorstrom gemaf Typen-
schild eingeben

Schnellinbetriebnahme

Motorstandard |EC (50 HZ, SI)
Motortyp Induct
Versorgungsspannung 400V
Motorstrom 5,90 Arms
Motordrehzahl 1425,00 rpm
Motorspannung 400 Vrms

4ESC|XESCas Z/0K|BOK,,

Motorleistung wahlen

10000.00 kW ¥
§0002.20
0.00 kW &

4ESC|XESCa v OK

Motorleistung gemal Typen-
schild eingeben
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:Q): Setup EAAerh ’ ﬁ}' Setup FAAOI‘!’I ’
Schnellinbetriebnahme

Motordrehzahl

£} Setup EA@H
Schnellinbetriebnahme H

Motorstandard |EC (50 HZ, SI)
Motortyp Induct
Versorgungsspannung 400V
Motorstrom 5,90 Arms
Motorleistung 2,20 kw

Motordrehzahl
Motorspannung

1425,00 rpm
400 Vrms

Z0K|BOK,,

4ESC|XESCa

Motordrehzahl wahlen

210000.00 rpm ¥
[§01425.20
0.00 rpm ¢

4ESC|XESCas v OK

Motordrehzahl geman
Typenschild eingeben

Motorstandard IEC (50 HZ, SI)
Motortyp Induct
Versorgungsspannung 400V
Motorstrom 5,90 Arms
Motorleistung 2,20 kw
Motordrehzahl 1425,00 rpm

Motorspannung

4ESC|XESCa.

Motorspannung wahlen

£ Setup EAOIh £ sewp E’;A@rh g3 seup E;Aelh

Motorspannung

20000 Vrms ¥
10400

0Vrms

4ESC|XESCas v OK

Motorspannung gemaf
Typenschild eingeben

Schnellinbetriebnahme Motorfrequenz

Motorspannung 400 Vrms

Motorfrequenz 50,00 Hz i ”
Min. Freq. 10,00 Hz %3000 R
Max. Freq. 50,00 Hz [50.00
Hochlaufzeit 10,00 s

Riicklaufzeit 10,00 s 0. B0z
E/A-Einrichtung 12

“ESC|XESCss #CK|BOK,, Jll 9ESC|XESCz: v OK

Motorfrequenz wahlen

Motorfrequenz eingeben

{3} Setup EJ;AOrh (44 sewp E;Aerh g £ sewp AOrh

Schnellinbetriebnahme Min. Freq. Schnellinbetriebnahme

Motorspannung 400 Vrms Motorspannung 400 Vrms
Motorfrequenz 50,00 Hz . . Motorfrequenz 50,00 Hz
Min, Freq. 10,00 Hz 630.00Ha1 Min. Freg. 10,00 Hz
Max. Freq. 50,00 Hz @'] 0.00 Max. Freg. 50,00 Hz
Hochlaufzeit 10,00 s 0.00 Hz Hochlaufzeit 10,00 s
Riicklaufzeit 10,00 s ' Riicklaufzeit 10,00 s
E/A-Einrichtung 12 E/A-Einrichtung 12
“ESC|XESCas #CK|BOK,, Jll “ESC|XESCas v OK [l «ESC|XESCos ZOK|BOK;,

Min. Freq. wahlen

Erforderliche Min. Freq. ein-
geben

Max. Freq. wahlen

{3 Setup E;Aelh 4 sewp EJ;AOrh g & Sewp E;Aelh

Hochlaufzeit

Max. Freq. Schnellinbetriebnahme
Motorspannung 400 Vrms
. Motorfrequenz 50,00 Hz
7000 K11 Min. Freq. 10,00 Hz
@050.000 Max. Freq. 50,00 Hz
s Riicklaufzeit 1000’5
E/A-Einrichtung 12
4ESC|XESCas v OK |l “ESC|XESCax #OK|BOK,,

Erforderliche Max. Freq. ein-
geben

Hochlaufzeit wahlen

999999.000 s

[00010.000
0.000 s &

4ESC|XESCa v OK

Erforderliche Hochlaufzeit
eingeben
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621118

¥ Setup EAA@rh ) P EAeah 4
Schnellinbetriebnahme Ricklaufzeit

(E} Setup EAAO h
Schnellinbetriebnahme i ]

Motorspannung 400 Vrms Motorspannung 400 Vrms
Motorfrequenz 50,00 Hz Motorfrequenz 50,00 Hz
Min. Freq. 10,00 Hz 999999.000 s ¥ Min. Freq. 10,00 Hz
Max. Freq. 50,00 Hz E0001 0.000 Max. Freq. 50,00 Hz
Hochlaufzeit 10,00 s 0.000 s 4 Hochlaufzeit 10,00 s
Riicklaufzeit ’ Riicklaufzeit 10,00
E/A-Einrichtung E/A-Einrichtung

“ESC[XESCzs #OK|BOK,, Jlll ©ESC|XESCzs v OK [l <ESC|XESCzs

Rucklaufzeit wahlen

Makro auswahlen

EAQIh 43 sewo

Erforderliche Ricklaufzeit

eingeben

Emste\lungen speichern? i ]

(12) Standardperipherie mit analogem Sollwert
(15) Prozessperipherie
(17) 2-Draht (vorw(rlickw1)

(18) 2-Draht (vorw/riickw2)
(19) 3-Draht (freigivorwiriickw)
(20) 3-Draht (freig/ein/riickw)

“ESC|XESCas

Erforderliches Makro wahlen

{3 Setup BA@L ’ {3 Setup BA®H } oo Status

“ESC|XESCas

Einstellungen speichern

Einstellungen erfolgreich gespeichert

Beim néchsten EIN Befehl wird die
Motordatenidentifikation gestartet

Einstellungen wurden gespei- Motor-ID-Ausfliihrung bei

chert

nachstem EIN-Befehl

E/A-Einrichtung wahlen

ELAQH I sewr  BLASh

Bitte warten...

-
i/

Einstellungen werden gespei-
chert

Istdrehzahl

-1500
Istdrehzahl

Setup abgeschlossen
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Inbetriebnahme mit SAM

° Fur weitere Angaben zu technischen Daten, Inbetriebnahme und Betrieb der
1 G120P mit SAM, siehe SIOS Beitrags-ID: 109781592.
Fir die Schnellinbetriebnahme des Umrichters kdnnen Sie die Webseite fir die
Schnelleinrichtung 6ffnen, indem Sie das Schnelleinrichtungssymbol auf der
Startseite oder in der seitlichen Navigationsleiste auswahlen. Das
Schnelleinrichtungssymbol kann je nach angeschlossenen Umrichtern variieren.
Far weitere Informationen beachten Sie die Betriebsanleitung ,SINAMICS G120
Smart Access” A5E43332549, SIOS Beitrags-ID: 109792113, Kapitel ,,Uberblick
Uber die Webseiten®.
Klassische Schnelleinrichtung
Auf der Webseite fiir die klassische Schnelleinrichtung kénnen Sie die folgenden
Daten fiir den angeschlossenen Umrichter einrichten:
e Applikationsklasse
e Motordaten
e E/A-Konfiguration
e Wichtige Parameter
e Technologieanwendung
e Motoridentifizierung
63118
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Erweiterte Seite fiir die klassische Schnelleinrichtung

Wenn Sie die Erweiterungsleiste am linken Rand der Seite fiir die klassische
Schnelleinrichtung sehen, klicken Sie auf diese Leiste. Daraufhin 6ffnet sich eine
Seite fir die erweiterte Schnelleinrichtung. Auf dieser Seite kdnnen Sie Folgendes
tun:

e Den Status der einzelnen Schnelleinrichtungen anhand der unten dargestellten
Symbole einsehen:

Abgeschlossener Schritt

Abzuschlieltender Schritt

V|
% Aktueller Schritt
O

e Zu einem abgeschlossenen Schritt zuriickgehen. Sobald Sie einen
abgeschlossenen Schritt 6ffnen, werden alle in den nachfolgenden Schritten
vorgenommenen Anderungen ungiltig und erfordern neue Einstellungen.

— A
= Anwendungsklasse

| ® Experte 0

Anwendungsklasse

Motordaten

Wichtige Parameter

@

Technische Anwendung

Optimierung

Bedienfolge

1. Offnen Sie die Webseite fiir die klassische Schnelleinrichtung, indem Sie das
Schnelleinrichtungssymbol auf der Startseite oder in der seitlichen
Navigationsleiste auswahlen.

2. Stellen Sie die Werkseinstellungen wieder her (empfohlen) oder andern Sie
bestehende Einstellungen.

Auf Werkseinstellungen zuricksetzen
oder Einstellungen andern_

Das Riicksetzen auf
Werkseinstellungen wird vor dem Quick
Setup empfohlen

Auf Werkseingt. zurlicksetzen

1)
N
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In Betrieb nehmen
Grundinbetriebnahme durchfiihren

3. Wabhlen Sie eine Anwendungsklasse entsprechend dem jeweiligen
angeschlossenen Umrichter aus. Bei Bedarf klicken Sie auf die relevante
Anwendungsklasse, um die Detailbeschreibung zu erweitern.

Bei der Auswahl von "Expert" kénnen Sie den Steuerungsmodus fiir Ihren
Umrichter auswahlen.

— /]\ Anwendungsklasse

@ Experte 20

.

Weiter
EEECE

4. Stellen Sie die erforderlichen Motordaten ein.

Bei Motoren von Siemens geben Sie nur die unter (4) gezeigten Motordaten
ein, und der SINAMICS G120 Smart Access identifiziert automatisch die
Ubrigen Motordaten.

—
— Motordaten
~
Motorstandard IEC-Motor (S0 Hz, S1kW)
Maotortyp Async
Versorgungsspannung 440 v >
Temperatursensor Kein Sensor \_)
Motorverbindungstyp Stem _/
Motorbemessungsstrom 042 ?
Motomennieistung 012 kw 5
- 4
Motormenndrehzahl 1350 rpm \/

651118
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5. Wabhlen Sie die werkseitigen Schnittstelleneinstellungen fiir den Umrichter
passend zu lhrer jeweiligen Anwendung aus. Beachten Sie, dass die
werkseitigen Schnittstelleneinstellungen je nach angeschlossenem Umrichter

unterschiedlich sind.
— /l\ Voreinsieliungen der
—_— Schnittstellen
5: Fordertechnik mit Feldbus und Basic
Voreinstellungen der Schnittstellen 7 Safety

E ’]\ E/A-Konfiguration

5 Do DI3=0, Ohne Funktion; DI3, @ 7- Feldbus mit Datensatzumschalung  «/

Tippen 1 f
g piq D!I3=0, Ohne Funktion; DI3=Sa—A 8: MOP mit Basic Safety
Tippen 2

| 7 DI2 Storungen quittieren 9: Standard /O mit MOP
“, Steuerung und Sollwert A

8 DI3 umschalten DI3=0, Telegramm 9 Standard I/0 mit MOP A

1: DI3=1, Tippen 12: Standard /O mit Analogsollwert
o 5 DID  |EINJAUST

18 DOO0 Storung 13: Standard /O mit Analogsollwert und

19 Safety 6 |DI1  |Motorpotenziometer Sollwert hoher
| 20 7 DI2  |Motorpotenziometer Sollwert tiefer

21 DO1 Wamnung 14: Prozessindustrie mit Feldbus | A D3 Storungen quittieren
| 22 ' 118 DOD [Storung

15: Prozessindustrie 19

12 AOQ Drehzahlistwert
26 AO1 Stromistwert

17: 2-Draht (vor/rick1)
21 |DO1 |Wamung

44{&@@44

18: 2-Draht (voririck2)
12 |AOQ |Drehzahlistwert

Abbrechen 26 AO1 |Stromistwert

@H
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Stellen Sie die folgenden Parameter passend zu lhrer jeweiligen Anwendung

ein.

Mindestdrehzahl - Werkseinstellung O [rpm]

Die Mindestdrehzahl ist die kleinste Drehzahl des Motors unabhangig vom
Drehzahlsollwert.

Hoéchstdrehzahl - Werkseinstellung 1500 [rpm]
Der Umrichter begrenzt die Motordrehzahl auf die Hochstdrehzahl.

Mit den Hochfahr- und Auslaufzeiten wird die maximale
Motorbeschleunigung bei einer Anderung des Sollwerts festgelegt. Die
Hochfahr- und Auslaufzeiten werden von dem Zeitraum zwischen
Motorstillstand und der Hochstdrehzahl bzw. zwischen der Hochstdrehzahl
und Motorstillstand abgeleitet.

Die AUS3-Riicklaufzeit setzt die Auslaufzeit von der Maximaldrehzahl bis
zum Stillstand fir den AUS3-Befehl.

/T\ Wichtige Parameter
Mindestdrehzahl [ orpm N

Héchstdrehzahl [ 1800 rpm

Hochfahrzeit 10 s

>
Auslaufzeit [ 10 s 1 -
o
AUS3 Rucklaufzeit | 0 s 3

Stromgrenze 195Amms | )

Wetter
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68118

7. Wahlen Sie die gewiinschte technische Anwendung aus. Abhangig von der
ausgewahlten Anwendungsklasse kdnnen sich die technischen Anwendungen

unterscheiden.

— /I\ Technische
o Anwendung

®  Pumpen, Lifter Opt

Siemens
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8. Wahlen Sie die Methode aus, mit der der Umrichter die Daten des

angeschlossenen Motors misst.

E /F Optimierung

Motordatenidentifikation ist vor Optimierung
des Motorreglers durchzufiihren.

Wahlen Sie die
Motordatenidentifikationsmethode:

Gesperrt

\\_Motorzatenidentifikation (bei
S[
4

Volistandiges Quick Setup

_— = —

D

Abhangig von der ausgewahlten Anwendungsklasse und der technischen
Anwendung kénnen sich die verfligbaren Methoden fir die Motoridentifizierung
unterscheiden:

Gesperrt: P1900 =0

Motordatenidentifikation und Drehzahlregleroptimierung: P1900 =1

Motoridentifizierung im Stillstand: P1900 = 2

Wenn Sie die Motordaten identifizieren mochten, gehen Sie, nachdem Sie die
klassische Schnelleinrichtung beendet haben, zur JOG-Seite. Informationen
zur Motoridentifizierung finden Sie in der Betriebsanleitung ,SINAMICS G120
Smart Access” A5E43332549, SIOS Beitrags-1D:109792113, Abschnitt ,JOG
(Tippen)”.

JOG-Seite wechseln.

Vollstandiges Quick Setup

Quick Setup wurde erfolgreich
abgeschlossen.

Auf der JOG-Seite konnen Sie prafen,
ob die Motordaten korrekt angezeigt
und die Drehrichtung richtig gesteuert
werden kann.

Auf JOG-Seitas gehen

7]

1
i

SchlielRen Sie die Schnelleinrichtung ab. Sie kdnnen sofort oder spater zur

69118
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6.5 Kommunikation konfigurieren

> Sie befinden sich in der Grundinbetriebnahme oder haben diese
abgeschlossen.

1. Wahlen Sie im entsprechenden Schritt der Grundinbetriebnahme das Makro
(MacPar) 108 (USS Feldbus), 109 (Modbus), 110 (BACnet) oder 114 (P1
Feldbus).

2 Wenn die Grundinbetriebnahme bereits ausgefihrt ist, andern Sie den Wert
manuell z. B.:
P0010 = 1 (Parameterfilter Schnellinbetriebnahme)
P0015 = 108 (Makro 108)
P0010 = 0 (Parameterfilter Bereit)

3. Wenn der Umrichter GUber Kommunikation nur Uberwacht, aber nicht gesteuert
werden soll, gehen Sie wie folgt vor:

Grundinbetriebnahme mit Makro 108, 109, 110 oder 114.

P0010 = 1 (Parameterfilter Schnellinbetriebnahme)
P0015 = 12 (Makro 12, Steuerung Uber Digitaleingang und Analog-Sollwert)
P0010 = 0 (Parameterfilter Bereit)

Die Funktion "Einheitenumschlag" ist mit diesem System nicht zulassig.

jmie

RS485-Schnittstelle

° Zur Einbindung in Desigo, siehe Engineering Anleitung TX G120P (Dokument-ID:
1 CM110576).

An ein Netzwerk 1.

; Verbinden Sie den Frequenzumrichter tiber die RS485-Schnittstelle mit Inrem
anbinden

Feldbus. Die Anschlisse dieses Steckers sind kurzschlussfest und
potenzialfrei.

2. Schalten Sie den Busabschlusswiderstand flir den ersten und letzten
Teilnehmer zu.

Wahrend des Bus-Betriebs mussen der erste und der letzte Bus-Teilnehmer
standig mit Spannung versorgt sein. Die maximale Leitungslange betragt 1200 m
(3300 ft).

HINWEIS

Versorgen Sie die Control Unit iber die Klemmen 31 und 32 mit DC 24 V, damit
die Kommunikation mit der Steuerung auch dann aufrecht erhalten bleibt, wenn
die Netzspannung abgeschaltet ist.

Siehe auch Kapitel Control Unit CU230P-2-BT [— 22].
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Adresse einstellen

mie

1. Geben Sie die Feldbus-Adresse des Frequenzumrichters entweder mithilfe des
DIP-Schalters auf der Control Unit oder Giber den Parameter p2021 ein.

Position und Einstellung vom DIP-Schalter finden Sie im Kapitel Control Unit

CU230P-2-BT [— 22].Wenn Sie Uber DIP-Schalter eine giiltige Adresse
vorgegeben haben, ist immer diese Adresse wirksam und p2021 kann nicht
geandert werden.

= Wenn Sie alle DIP-Schalter auf "OFF" (0) einstellen, legt p2021 die
Adresse fest.

Eine geadnderte Bus-Adresse, Baudrate oder Protokollauswahl wird erst nach
Aus- und Wiedereinschalten des Frequenzumrichters wirksam.

Starten Sie den Frequenzumrichter nach einer Anderung der Bus-Adresse neu.

USS-Protokoll
Parameter Beschreibung
p0015 Wahlen Sie wahrend der Grundinbetriebnahme den Wert 108 "USS Feldbus" aus.
p2020 Wert Baudrate
4 2400
5 4800
6 9600
7 19200
8 38400
9 57600
10 76800
11 93750
12 115200
13 187500
p2021 Glltige USS-Adressen: 1...30
Ungultige USS-Adressen: 0,31...127
p2022 Feldbus-SS USS PZD Anzahl
e  Einstellung der Anzahl der 16-Bit-Worter im PZD-Teil des USS-Telegramms
p2023 Feldbus-SS USS PKW Anzahl
e  Einstellung der Anzahl der 16-Bit-Worter im PKW-Teil des USS-Telegramms
0 0 Wérter
3 3 Worter
4 4 Worter
127 Variable Anzahl Wérter

711118

Siemens
Smart Infrastructure

A5E36496664A _f
2021-10-11




In Betrieb nehmen
Kommunikation konfigurieren

Modbus RTU-Protokoll

Parameter Beschreibung
p0015 Wahlen Sie wahrend der Grundinbetriebnahme den Wert 109 "Modbus RTU" aus.
p2021 Glltige Modbus RTU-Adressen: 1...247

Ungultige Modbus RTU-Adresse: 0

p2020 Feldbus-Baudrate

e  Fir die Kommunikation kénnen Baudraten von 4800 bit/s ... 187500 bit/s
eingestellt werden.

e  Werkseinstellung: 19200 bit/s

p2024 Modbus Timing

e Index 0: Maximale Slave-Telegramm-Verarbeitungszeit
Maximale Antwortzeit vom Slave an den Master.

e Index 1: Zeichenverzugszeit
Maximal zulassige Verzugszeit zwischen einzelnen Zeichen im Modbus-Frame
(Modbus-Standard-Verarbeitungszeit fur 1,5 Byte).

e Index2: Telegrammpausenzeit
Maximal zulassige Verzugszeit zwischen Modbus Telegrammen (Modbus-
Standard-Verarbeitungszeit fur 3,5 Byte).

p2029 Feldbus Fehlerstatistik

e  Anzeige von Empfangsfehlern an der Feldbus-Schnittstelle.
p2031 Modbus Parity
p2040 Prozessdateniiberwachungszeit [ms]

e Einstellung der Uberwachungszeit fiir die empfangenen Prozessdaten. Wenn
innerhalb dieser Zeit keine Prozessdaten empfangen werden, wird eine
entsprechende Meldung ausgegeben.

e  Werkseinstellung: 10000 ms

e Die Einstellung 0 ms deaktiviert die Uberwachung.

BACnet MS/TP

Parameter Beschreibung

p0015 Wabhlen Sie wahrend der Grundinbetriebnahme den Wert 110 "BACnet MSTP" aus.
p2021 Glltige BACnet-Adressen: 1...127

p2020 Feldbus-Baudrate

e  6: 9600 bit/s (Werkseinstellung)
e  7:19200 bit/s

e  8:38400 bit/s

e 10: 76800 bit/s

p2024 Verarbeitungszeiten

e [0]: 0 ms...10000 ms, maximale Verarbeitungszeit (APDU-Timeout
Werkseinstellung: 1000 ms

e [1...2]: fur BACnet ohne Bedeutung
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Parameter

Beschreibung

p2025

BACnet Kommunikationsparameter
Bei Firmware < 4.6 muss die Device Object ID (p2025[0]) grésser als 1 sein.

e [0]: 0...4194303, Device Object-Instanznummer

Werkseinstellung: 1

e [1]: 1...10, Maximum Info Frames

Werkseinstellung: 1

Fur optimale Leistung sollte dieser Wert auf 10 gesetzt werden.

e [2]: 0...99, Anzahl APDU Wiederholversuche nach Fehlertelegrammen
Werkseinstellung: 3

e [3]: 1...127, maximale Masteradresse

Werkseinstellung: 127

Fir eine optimale Leistung sollte dieser Wert nicht grosser sein als die Anzahl der
Gerate am Bus (einschliesslich des Masters).

p2026

Einstellung des COV_Increments (COV = Change of values)

e Hier kénnen Sie einstellen, bei welchen Wertanderungen eine
UnConfirmedCOVNotification oder ConfirmedCOVNotification gesendet wird.
Bei der Werkseinstellung 0.100 wird eine UnConfirmedCOVNotification bzw.
ConfirmedCOVNotification gesendet, wenn sich der betrachtete Wert (z. B. bei
einem Regelbereich von 0...10 V) um den Betrag von = 0,1 andert. Naturlich
nur, wenn vorher ein SubscribeCOV-Dienst fir die jeweilige Objekt-Instanz
aktiviert wurde. Sie kdnnen die Einstellung des COV-Increments auch uber die
Objekt-Eigenschaft "COVIncrement" des jeweiligen Analogeingangs andern.

e 0...4194303.000

e  Werkseinstellung: 0.100

e [0]: COV increment von Objekt-Instanz "Analog Input 0"

e [1]: COV increment von Objekt-Instanz "Analog Input 1"

e [2]: COV increment von Objekt-Instanz "Analog Input 10"

e [3]: COV increment von Objekt-Instanz "Analog Input 11"

P2027

BACnet Spracheinstellung

p2040

Prozessdateniiberwachungszeit [ms]

e Einstellung der Uberwachungszeit fiir die empfangenen Prozessdaten. Wenn
innerhalb dieser Zeit keine Prozessdaten empfangen werden, wird eine
entsprechende Meldung ausgegeben.

e  Werkseinstellung: 10000 ms

e Die Werkseinstellung ist fir die Kommunikation mit BACnet moglicherweise zu
klein und muss erhéht werden. Passen Sie den Wert den Anforderungen und
Eigenschaften Ihrer Anlage an.

e Die Einstellung 0 ms deaktiviert die Uberwachung.

i

Der Projektierungsaufwand kann verringert werden, indem nicht benétigte Werte
weggelassen werden. In diesem Fall missen die entsprechenden Parameter

manuell eingestellt werden. Beachten Sie dazu die Tabelle "Feldbus-Steuerwort".

P1 FLN

Parameter | Wert Beschreibung

p0015 114 Wahlen Sie wahrend der Grundinbetriebnahme den Wert 114 "P1
communication" aus.

p2020 5 Baudrate 4800 bit/s, alternative Einstellmdglichkeit fir P1: p2020=6
(9600 bit/s)

p2021 1...99 Slaveadresse (Werkseinstellung = 99)
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741118

]

Die im Gerat definierten "Point Numbers" zur Kommunikation tber P1 finden Sie
in der Betriebsanleitung der Control Unit (ASE34257946A).

Feldbus-Steuerwort

r2090 BACnet Funktion Parameter Zustand fiir
Motor Start

Bit 0 BV20 Befehlsausfiihrung p0840 1

Bit 1 BV27 Kein AUS2 p0844 1

Bit 2 BV28 Kein AUS3 p0848 1

Bit 3 BV26 Betrieb freigeben p0852 1

Bit 4 BV26 HLG-Freigabe erlauben p1140 1

Bit 5 BV26 HLG freigeben p1141 1

Bit 6 BV26 Sollwert freigeben p1142 1

Bit 7 BVvV22 Quittierung Stérungen p2103 -

Bit 8 N/A Reserviert - -

Bit 9 N/A Reserviert - -

Bit 10 BV93 Fiihrung durch PLC p0854 1

Bit 11 BVvV21 Invertierungsrichtung p1113 -

Bit 12 N/A Reserviert - -

Bit 13 N/A MOP-Sollwert héher p1035 0

Bit 14 N/A MOP-Sollwert tiefer p1036 0

Bit 15 N/A Reserviert - -
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6.6 Weitere Einstellungen

6.6.1 Parametrierung auf Werkseinstellungen zuriucksetzen

HINWEIS

Gefahr von Datenverlust!

Bei Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen werden samtliche Parameter und
Daten geléscht. Nach dem Zurticksetzen muss eine Neuinbetriebnahme
durchgefihrt werden.

e Erstellen Sie eine Kopie der Arbeitseinstellungen, bevor Sie den Umrichter
auf die Werkseinstellungen zuriicksetzen.

° Die Kommunikationseinstellungen und die Einstellungen der Motornorm
1 (IEC/NEMA) bleiben nach dem Zuriicksetzen erhalten.
Um den Umrichter auf die Werkseinstellungen zurlickzusetzen, gehen Sie
folgendermassen vor:
Software STARTER 1. Gehen Sie mit dem STARTER online.
2. Klicken Sie auf die Schaltflache ﬁ]
|OP-2-BT 1. Wahlen Sie im Men(l Extras > Parametereinstellungen > Antrieb Riicksetzen
auf Werkseinstellung.
2. Bestatigen Sie mit OK.
BOP-2 1. Wahlen Sie im Menii Extras > DRVRESET.
2. Bestatigen Sie mit OK.
751118
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6.6.2 PID-Regler einstellen

PID-Regler einstellen

Bei aktiviertem PID-Regler werden die eingestellten Rampenzeiten in p1120 und
p1121 umgangen (gilt nur fir FW < V4.7 SP3).

e Setzen Sie deshalb folgende Einstellungen fiir Glattungszeiten, Rampenzeiten
und Regler.
Parameter Einstellung Funktion
p2200 1 Einstellung der Signalquelle zum Ein-/Ausschalten des
Technologiereglers.
p2253 r2224 Technologieregler Sollwert
e r755.0: Analog Sollwert (AlO)
e  r2224: Technologieregler Festwert
e  r2050.1: Sollwert Feldbus
p2257 30s * Technologieregler Sollwert Hochlaufzeit
p2258 30s * Technologieregler Sollwert Ricklaufzeit
p2264 r755.1 Technologieregler Istwert
r755.1: Analog Istwert (Al1)
p2265 10s * Technologieregler Istwertfilter Zeitkonstante
p2267 120% Technologieregler Obergrenze Istwert
p2268 -20% Technologieregler Untergrenze Istwert
p2280 1 Technologieregler Proportionalverstarkung
p2285 30s * Technologieregler Nachstellzeit
P2293 30s * Technologieregler Hoch-/Rucklaufzeit
p2306 0 Technologieregler Fehlersignal Invertierung (Heizen oder
Kuhlen)
* Die Zeiteinstellungen wie z. B. ,Technologieregler Nachstellzeit* sind abhangig von der eingesetzten
Baugrdsse. Weitere Informationen hierzu finden Sie in der Betriebsanleitung der Control Unit
(ASE34257946A).
Die empfohlenen PID-Regler-Einstellungen kdnnen iber ein Makro parametriert werden:
e P0010=1
e P0015 = 120 "PID Einstellungen fir Pumpen oder Lufter (nur zur Optimierung)"
e P0010=0

Siemens

Smart Infrastructure

A5E36496664A_f
2021-10-11



In Betrieb nehmen
Weitere Einstellungen

[}

6.6.3 Ubersicht iiber die Parameter

Parameter-Menu offnen

Auswahl des Parameter Meniis auf BOP-2 und IOP-2-BT

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

FARANS

PARAMETER EXTRAS

(ki

Parameter

Paramasrgruppen
Sucha nach Nummer
Meine Parameler
Godnderte Paramotor

Paramaterfiter

Tab. 12: Parameter-Auswahl

Ubersicht iiber die Parameter

Die folgende Tabelle beinhaltet nur einen Auszug samtlicher Parameter. Die
komplette Liste der Parameter finden Sie im Listenhandbuch CU230P, SIOS

Beitrags-ID: 109782303.

Parameter | Werksein- | Funktion
stellungen
p0601 0 Motortemperatursensor Sensortyp:
0: Kein Sensor
1: PTC Warnung & Zeitstufe
2: KTY84
4: Bimetall-Offner Warnung & Zeitstufe
6: Pt 1000
p0730 r52.3 Digitalausgang 0: Stérung aktiv
p0731 r52.7 Digitalausgang 1: Warnung aktiv
p0732 r52.2 Digitalausgang 2: Betrieb freigegeben. Motor lauft.
p0748 000 Digitalausgange invertieren (0 = nicht invertieren, 1 = invertieren)
Bit 0: DO 0
Bit 1: DO 1
Bit 2: DO 2
r0755[0..3] - Analogeingange aktueller Wert in Prozent
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Parameter |Werksein- | Funktion
stellungen
p0756 [0] - Al 0 (0-4) 0: Spannungseingang unipolar (0 V...10 V)
p0756 [1] _ Al 1(0-4) 1: Spannungseingang unipolar iberwacht
(2V...10V)
p0756 [2] 3 Al 2 (2-3, 6-8) 2: Stromeingang unipolar (0 mA...20 mA)
p0756 [3] - Al 3 (6-8) 3: Stromeingang unipolar tberwacht (4
mA...20 mA)
4: Spannungseingang bipolar (-10 V...10 V)
6: Temperatursensor LG-Ni1000 (-50 °C...150 °C)
7: Temperatursensor PT1000 (-50...250 °C)
8: Kein Sensor angeschlossen
p0771[0] - AO 0 Wichtige Statussignale:
pO771[1] _ AO 1 0: Analogausgang gesperrt
21: Drehzahlistwert
24: Ausgangsfrequenz geglattet
25: Ausgangsspannung geglattet
26: Zwischenkreisspannung geglattet
27: Stromistwert (Betrag geglattet)
p0776[0, 1] |- Analogausgange Typ
0: Stromausgang (0 mA...20 mA)
1: Spannungsausgang (0 V...10 V)
2: Stromausgang (4 mA...20 mA)
p0840 r0722.0 EIN/AUS1 Signalquelle
p0852 1 Betrieb freigeben
Wird verwendet, um den Motor bis zum Stillstand austrudeln zu lassen,
wenn der Befehl EIN aktiviert ist. Beispiel: P0852 = r0722.0.
p1000 2 Drehzahlsollwert Auswahl
2 = Analogsollwert
3 = Festdrehzahl
6 = Feldbus
Weitere Werte siehe Listenhandbuch.
p1082 1500 rpm Maximale Motorgeschwindigkeit in U/min
50Hz = 60Hz = 70Hz = 80Hz =
2 Pol Motor 3000 3600 4200 4800
(Nenndrehzahl U/min U/min U/min U/min
~2750 — 3000 U/min)
4 Pol Motor 1500 1800 2100 2400
(Nenndrehzahl U/min U/min U/min U/min
~1250 — 1500 U/min)
Die Bezugsdrehzahl (p2000) muss auf den selben Wert gestellt werden.
p1113 r722.1 Sollwert Invertierung
p1200 0 Anwahl Fangen:
0: Fangen inaktiv
1: Fangen immer aktiv (Start in Sollwertrichtung)
4: Fangen immer aktiv (Start nur in Sollwertrichtung)

781118

Siemens

Smart Infrastructure

A5E36496664A_f

2021-10-11




In Betrieb nehmen
Weitere Einstellungen

Parameter

Werksein-
stellungen

Funktion

p1210

0

Automatischer Wiederanlauf:

0: Wiedereinschaltautomatik sperren

1: Quittieren aller Stérungen ohne Wiedereinschalten

4: Wiedereinschalten nach Netzausfall ohne weitere Anlaufversuche
6: Wiedereinschalten nach Stérung mit weiteren Anlaufversuchen
14: Wiedereinschalten nach Netzausfall nach manueller Quittierung
16: Wiedereinschalten nach Stérung nach manueller Quittierung

26: Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl
Empfohlene Einstellung: 26

Wahrend der Wiederanlauf-Wartezeit wird bei FW < 4.6 die Warnung
A07321 angezeigt.

p1213[0]

60s

Uberwachungszeit Wiederanlauf:
Diesen Wert fir FW < 4.6 auf O s setzen, da ansonsten bei fehlender
Freigabe der Fehler F07320 ausgegeben wird.

p1300

Steuerungs-/Regelungs-Betriebsart:

0: U/f-Steuerung mit linearer Charakteristik

1: U/f-Steuerung mit linearer Charakteristik und FCC

2: U/f-Steuerung mit parabolischer Charakteristik

4: U/f-Steuerung mit linearer Charakteristik und ECO

7: U/f-Steuerung fur parabolische Charakteristik und ECO
20: Drehzahlregelung (geberlos)

p1820

Anderung der Drehrichtung des Motors:
0: Aus
1: Ein

p1800

4 kHz

Pulsfrequenz

p1900

Motordatenidentifikation:

0: Gesperrt

1: Motordaten identifizieren im Stillstand und bei drehendem Motor
2: Motordaten identifizieren im Stillstand

3: Motordaten identifizieren bei drehendem Motor

Muss bei Verwendung von SLVC (P1300 = 20) zwingend durchgefihrt
werden.

p2000

1500 rpm

Bezugsdrehzahl bezogen auf 100% Sollwert, identisch mit P1082

p2103

r722.2

Stérungen quittieren

p3880

0

ESM Aktivierung Signalquelle Gber Digitaleingang

p3881

0

ESM Sollwertquelle:
0: Letzter bekannter Sollwert (r1078 geglattet)
1: Drehzahlfestsollwert 15 (p1015)

2: Analogsollwert AlO (r0755[0])

3: Sollwert vom Feldbus

4: Sollwert vom Technologieregler

6: Freigabe der Reaktion AUS1

7: Freigabe der Reaktion AUS2

p8400

Echtzeituhr Zeit:

[0] = Stunde (0 ... 23)
[1] = Minute (0 ... 59)
[2] = Sekunde (0 ... 59)
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Parameter |Werksein- | Funktion
stellungen
p8401 1.1.1970 Echtzeituhr Datum:

[0]=Tag (1 ... 31)
[1] = Monat (1 ... 12)
[2] = Jahr (YYYY)

Skalierung Analogeingang (Beispiel)

P760 = 100 %

P758 =20 %

P757=0V P759 =10V

@

Abb. 25: Skalierung Analogeingang

Pos. | Benennung

1 | Sollwert [%]

2 | Analogeingang [V]
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6.7 Daten speichern (Speicherkarte)

SD-Karten bis 2GB werden unterstiitzt. Mit Siemens-Speicherkarten stehen
weitere Funktionen zur Verfiigung. Fir weitere Informationen zu unterstiitzen
Speicherkarten siehe Kapitel ,Speicherkarten” im Handbuch CU230P-2,
SIOS Beitrags-I1D: 109782866.

HINWEIS

Gefahr von Datenverlust

Wenn die Speicherkarte bereits Einstellungen eines anderen Frequenzumrichters
enthalt, Gbernimmt das Gerét diese Einstellungen. Daten kénnen dabei verloren
gehen.

e Verwenden Sie eine leere Speicherkarte.

D> Fir das nachfolgende Vorgehen benétigen Sie eine leere Speicherkarte.
1. Schalten Sie die Spannungsversorgung des Frequenzumrichters aus.

2 Wenn die Control Unit per USB-Kabel mit einem Computer verbunden ist, wird
die Karte als Massenspeicher erkannt und ihre Verwendung gesperrt.
Entfernen Sie eingesteckte USB-Kabel.

3. Warten Sie, bis der Frequenzumrichter spannungslos ist und keine LED auf der
Control Unit leuchtet.

4. Stecken Sie die leere Speicherkarte in den Kartenschacht auf der Control Unit.
5. Schalten Sie die Spannungsversorgung des Umrichters ein.

= Nach dem Einschalten des Umrichters kopiert der Frequenzumrichters die
Einstellungen auf die Speicherkarte.
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7 Anwendungsbeispiele

Voraussetzung fir die Umsetzung der Anwendungsbeispiele ist eine
Grundinbetriebnahme (Grundinbetriebnahme durchfiihren [— 55]). Wahrend der
Grundinbetriebnahme koénnen die untenstehenden Anwendungen direkt iber den
Makro-Parameter p0015 parametriert werden. Wenn die Anwendungen
nachtraglich eingestellt werden sollen, muss das Gerat in den
Inbetriebnahmezustand gesetzt werden.

Beispiel: p0010 = 1 — p0015 = 101 — p0010 =0

7.1 Werkseinstellungen

9
P24V
EIN / AUS 5000
Reversieren 5101
—~__Quittieren Ao
8
DI3
YO | EIIE’—SchaIter far 16 DI4
und Al 17
Al B (Kiemmen 3/4 und DI5
Strom Spannung 10,‘11)
28
Coo o
1 bicom
Steuerung 3
£ £y AlO+
Sollwert 0- 10V 4
o — AlO-
L___@

AOO0+
AOO0-

AO1+
AO1-

DOO0

19
18

DO1

| |24
DO2 23

N
N

N
o W

21

Drehzahl
(0..20mA)

Ausgangsstrom
(0..20mA)

Stérung

Warnung

Betrieb

Abb. 26: Klemmenbelegung in den Werkseinstellungen (entspricht MacPar15 = 12)

7.2 Universalanwendung

e  Makro 101 “Universalanwendung”
e  Sollwert Gber 0...10 V Signal

e  Analogsollwert kann mit 3 fixen Geschwindigkeiten
Ubersteuert werden

e Fangen und automatischer Wiederanlauf aktiviert

e  Brandfallbetrieb ESM (Essential Service Mode) mit
Festsollwert

e  Fehlermeldung: Digitalausgang 0

e  Betriebsanzeige: Digitalausgang 2

Hinweis:

Im Falle des erweiterten Notfallbetriebs erléschen alle
Garantieanspriiche seitens des Kunden. Der erweiterte
Notfallbetrieb und die dabei aufgetretenen Fehler werden in

einem passwortgeschutzten Speicher protokolliert und
kénnen vom Reparaturzentrum ausgelesen werden.

9

EIN/AUS 5

P24V

_~t_Extemer Fehler 6

—~__ESM Aktivierung
~~_Festdrehzahl 1 8
Festdrehzahl 2 16

m Al0 und Al1
(Klemmen 3/4 und 69
9] 10/11)

L~ Festdrehzahl3 17}

DIP-Schalter fir 28

DOO

DO1

DO2

2 Drehzahl
113 (0..20mA)

Ausgangsstrom
(0..20mA)

R

2

=]

Stérung

(o T8
SNEE

Einschaltbefehl
|~ fir 2. Antrieb
25

24
— Betrieb
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Parameter Wert Beschreibung

p731 r52.2 Signalquelle fir Klemme DO 1

p756[0] 0 Spannungseingang unipolar (0...10 V)

p840[0] r20047.0 EIN/AUS (AUS1)

p1000[0] 32 Drehzahlsollwert Auswahl

p1001[0] 800 rpm Drehzahlfestsollwert 1

p1002[0] 1000 rpm Drehzahlfestsollwert 2

p1003[0] 1200 rpm Drehzahlfestsollwert 3

p1015[0] 1500 rpm Drehzahlfestsollwert 15

p1020[0] r722.3 Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 0

p1021[0] r722.4 Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 1

p1022[0] r722.5 Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 2

p1071[0] r20220 Hauptsollwert Skalierung

p1113[0] 0 Sollwert Invertierung

p1200[0] 1 Fangen immer aktiv (Start in Sollwertrichtung)

p1210 26 Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl

p2103[0] 0 Quittieren Stérungen

p2106[0] r722.1 Externe Stérung

p3880 r722.2 ESM Aktivierung

p3881 1 ESM Sollwertquelle: Festsollwert 15 (p1015)

p20046[0] r722.0 OR Eingang 10

p20046[1] r1025.0 OR Eingang I1

p20048 1 OR Ablaufgruppe

p20218[0] 100% NSW Eingang X0

p20218[1] 0 NSW Eingang X1

p20219 r1025.0 NSW Schalterstellung |

p20221 5 NSW Ablaufgruppe
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7.3 Pumpen-Druckregelung

e  Makro 103 ,Pumpen Druckregelung” 9 12
P24V AO0+ = Drehzahl
e Differenzdruck geregelt durch integrierten PID- EIN / AUS 5 Lo A00- H2 (0..20mA)
Regler @
26
e  Fangen und automatischer Wiederanlauf aktiviert A1 - Ausgangsstrom
AO1- (0..20mA)
e  Fehlermeldung: Digitalausgang 0 5 @
. i GND
e  Betriebsanzeige: Digitalausgang 2 6] 5 com 20
Bei Wahl dieser Anwendung (iber Makro 103 bleibt die 2 oo — %_ﬁ Stérung
teghnologisghe I.Einh.eitl{n\./eréndert auf [%].. Passen Sie Druckfahler L_ca - ’T - 18
bei Bedarf die Einheit wie in der Parameterliste [o-1ov,zB. | ;0-10V 17 3], S
beschrieben an. Wihlen Sie die Werte in Abhangigkeit !QBEBOOO-D4 e I L bos Lﬁ Warnung
vom verwendeten Sensor. : 12 =
] PTC A _ﬁ .
1, 15 DO2 E Betrieb
=) PTCB ﬁ
e
|
__________ ]
~
i J:'_‘ Optional
Parameter Wert Beschreibung
p596 4 Bezugsgrosse technologische Einheit
p0010 5 Parameterfilter Anderung Technologische Einheit
p595 3 Auswahl technologische Einheit: bar
p0010 0 Parameterfilter Bereit
p756[0] 0 Spannungseingang unipolar (0...10 V)
p0840 r722.0 EIN/AUS (AUS1)
p1200[0] 1 Fangen immer aktiv (Start in Sollwertrichtung)
p1210 26 Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl
p2200[0] 1 Technologieregler Freigabe
p2201[0] 2 bar Technologieregler Festwert 1
Den Drucksollwert passend zur Anwendung setzen. Dieses Beispiel verwendet einen 0...4 Bar-Sensor
(z. B. QBE3000-D4).
p2253[0] p2201 Technologieregler Sollwert 1
p2257 30s Technologieregler Sollwert Hochlaufzeit
p2258 30s Technologieregler Sollwert Ricklaufzeit
p2264[0] r755[0] Technologieregler Istwert
p2265 10s Technologieregler Istwertfilter Zeitkonstante
p2267 4.2 bar Technologieregler Obergrenze Istwert
p2268 -1 bar Technologieregler Untergrenze Istwert
p2293 30s Technologieregler Hoch-/Rucklaufzeit
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7.4 Lufter-Druckregelung + ESM mit Festsollwert

Hinweis:

e  Makro 105 ,Lufter Druckregelung + ESM mit 9
Festsollwert*

e  Druck im Luftkanal geregelt durch integrierten PID-
Regler

e Fangen und automatischer Wiederanlauf aktiviert
e  Brandfallbetrieb ESM (Essential Service Mode) mit

e  Betriebsanzeige: Digitalausgang 2

Bei Wahl dieser Anwendung uber Makro 105 bleibt die £ 14
technologische Einheit unverandert auf [%]. Passen Sie L
bei Bedarf die Einheit wie in der Parameterliste
beschrieben an. Wahlen Sie die Werte in Abhangigkeit
vom verwendeten Sensor.

I
Im Falle des erweiterten Notfallbetriebs erléschen alle |
Garantieanspriche seitens des Kunden. Der erweiterte
Notfallbetrieb und die dabei aufgetretenen Fehler
werden in einem passwortgeschiitzten Speicher
protokolliert und kénnen vom Reparaturzentrum
ausgelesen werden.

P24V
EIN/ AUS 5 Lo

~__ESM Aktivierung® | p4

DIP-Schalter fiir 28
AI0 und Al

d GND
n 3/4 und
g9 DI COM

GND

Festfrequenz Druckfihler |} 21 ano-

e  Fehlermeldung: Digitalausgang 0 0-10V, 2B. L 4 o Ao
QBM2030-5| T _____ 1 b

DOo

DO 1

Do 2

AQO+
AOO0-

AO1+

O e

12 Drehzahl
13 (0..20mA)

26
Ausgangsstrom
27 (0..20mA)

20
19

|— Stoérun
1 7

22

21 Warnung
25

4
24 Betrieb
23

)J

ﬁ_‘ Optional

Parameter Wert Beschreibung

p596 500 Bezugsgrosse technologische Einheit

p0010 5 Parameterfilter Anderung Technologische Einheit

p595 5 Auswahl technologische Einheit: Pa

p0010 0 Parameterfilter Bereit

p756[0] 0 Spannungseingang unipolar (0...10 V)

p0840 r722.0 EIN/AUS (AUS1)

p1015[0] 1350 rpm Drehzahlfestsollwert 15

p1113[0] 0 Sollwert Invertierung

p1200[0] 1 Fangen immer aktiv (Start in Sollwertrichtung)

p1210 26 Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl

p2200[0] 1 Technologieregler Freigabe

p2201[0] 200 Pa Technologieregler Festwert 1

p2253[0] p2201 Technologieregler Sollwert 1

p2257 30s Technologieregler Sollwert Hochlaufzeit

p2258 30s Technologieregler Sollwert Ricklaufzeit

p2264[0] r755[0] Technologieregler Istwert

p2265 10s Technologieregler Istwertfilter Zeitkonstante

p2267 600 Pa Technologieregler Obergrenze Istwert

p2268 -50 Pa Technologieregler Untergrenze Istwert

p2293 30s Technologieregler Hoch-/Rucklaufzeit

p3880 r722.1 ESM Aktivierung

p3881 1 ESM Sollwertquelle: Festsollwert 15 (p1015)
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Anwendungsbeispiele
Kuhlturmventilator (LG-Ni1000) + Energiesparmodus

7.5 Kuhlturmventilator (LG-Ni1000) +

Energiesparmodus
e Makro 107 ,Kihlturm LG-Ni1000 Fhler + 9 12
Energiesparmodus* p2av AOO+ == Drehzahl
9 | EIN / AUS 5 0oo Aco- 3 (0..20mA)
e  Regelung eines KuhlturmlUfters auf Grund der Q@
Kuihlwassertemperatur stem 281 onD Aot+ & Ausgangsstrom
e  Temperatursensor LG-Ni1000 an Al3 Niooo | Ceo] o1 com aot- [&- (0.20mA)
. . NI1000 DIP-Schalter [
e Ruhemodus (Hibernation)
e Fangen und automatischer Wiederanlauf aktiviert Temparatur- —3 - 528 Az 20
. fiihler Ni1000,|_ y 53 anp oo —F> Stérun
e  Fehlermeldung: Digitalausgang 0 zB.QAP22 | Y i---@ 0 9
e  Betriebsanzeige: Digitalausgang 2 Ly 14 . 122
PTCA
Bei Wahl dieser Anwendung iiber Makro 107 bleibt die HHIRE Pt P01 [ o Wamung
technologische Einheit unverandert auf [%]. Passen Sie \f___ D %
bei Bedarf die Einheit wie in der Parameterliste : DO 2 |—_/— n Betrieb
beschrieben an. Wahlen Sie die Werte in Abhangigkeit I —
vom verwendeten Sensor. :
b m—mm |
A
: : < Optional
Parameter Wert Beschreibung
p596 100 Bezugsgrosse technologische Einheit
p0010 5 Parameterfilter Anderung Technologische Einheit
p595 4 Auswahl technologische Einheit: °C
p0010 0 Parameterfilter Bereit
p756[3] 6 Temperatursensor LG-Ni1000
p0840 r722.0 EIN/AUS (AUS1)
p1200[0] 1 Fangen immer aktiv (Start in Sollwertrichtung)
p1210 26 Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl
p2200[0] 1 Technologieregler Freigabe
p2201[0] 26 °C Technologieregler Festwert 1
p2253[0] p2201 Technologieregler Sollwert 1
p2257 30s Technologieregler Sollwert Hochlaufzeit
p2258 30s Technologieregler Sollwert Ricklaufzeit
p2264[0] r755[3] Technologieregler Istwert
p2265 10s Technologieregler Istwertfilter Zeitkonstante
p2267 100 °C Technologieregler Obergrenze Istwert
p2268 -10 °C Technologieregler Untergrenze Istwert
p2293 30s Technologieregler Hoch-/Rucklaufzeit
p2306 1 Technologieregler Fehlersignal Invertierung
p2390[0] 50 rpm Hibernation Startdrehzahl
p2391[0] 60 s Hibernation Verzégerungszeit
p2392 1°C Hibernation Wiederanlaufwert mit Technologieregler
p2398 1 Hibernation Betriebsart
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Anwendungsbeispiele

Kuhlturmventilator (Aktiver Flhler) + Energiesparmodus

7.6 Kuhlturmventilator (Aktiver Fuhler) +

Energiesparmodus
e Makro 106 ,Kihlturm aktiver Flhler + ol 12
. « + | Drehzahl
Energiesparmodus EIN / AUS s ], 222_ B (Or..e2(§r?1A)
e  Regelung eines Kuhlturmlifters auf Grund der a
Kuhlwassertemperatur ot s i rot+ 2 Ausgangsstrom
e  Temperatursensor 0...10 V an AlO (ommen Saund aot- L (0..20mA)
GND
. . 3
e Ruhemodus (Hibernation) 69 4 o com
e Fangen und automatischer Wiederanlauf aktiviert = o) | 20
e  Fehlermeldung: Digitalausgang 0 Temperatur- | {y————f ‘31 AlD- DO 0 r_/—i;3 Stérung
e Betriebsanzeige: Digitalausgang 2 fUhlle_g'lmV’ '\.Il_' II) Alo+ i B
Bei Wahl dieser Anwendung iiber Makro 106 bleibt die QAE2164.010| A bo L_m Warnung
technologische Einheit unverandert auf [%)]. Passen Sie : : =17 | 25
bei Bedarf die Einheit wie in der Parameterliste 4 PTCB DO 2 |—_/— L 24 Betrieb
beschrieben an. Wahlen Sie die Werte in Abhangigkeit f“' & 23
vom verwendeten Sensor. :
: ————————— 1
G mﬁ Optional
Parameter Wert Beschreibung
p596 100 Bezugsgrosse technologische Einheit
p0010 5 Parameterfilter Anderung Technologische Einheit
p595 4 Auswahl technologische Einheit: °C
p0010 0 Parameterfilter Bereit
p756[0] 0 Spannungseingang unipolar (0 V...10 V)
p0840 r722.0 EIN/AUS (AUS1)
p1200[0] 1 Fangen immer aktiv (Start in Sollwertrichtung)
p1210 26 Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl
p2200[0] 1 Technologieregler Freigabe
p2201[0] 26 °C Technologieregler Festwert 1
p2253[0] p2201 Technologieregler Sollwert 1
p2257 30s Technologieregler Sollwert Hochlaufzeit
p2258 30s Technologieregler Sollwert Ricklaufzeit
p2264[0] r755[0] Technologieregler Istwert
p2265 10s Technologieregler Istwertfilter Zeitkonstante
p2267 110 °C Technologieregler Obergrenze Istwert
p2268 -10 °C Technologieregler Untergrenze Istwert
p2293 30s Technologieregler Hoch-/Rucklaufzeit
p2306 1 Technologieregler Fehlersignal Invertierung
p2390[0] 50 rpm Hibernation Startdrehzahl
p2391[0] 60 s Hibernation Verzégerungszeit
p2392 1°C Hibernation Wiederanlaufwert mit Technologieregler
p2398 1 Hibernation Betriebsart
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Anwendungsbeispiele
Treppenhaus-Druckregelung (ESM)

7.7 Treppenhaus-Druckregelung (ESM)

oo+ |2 Drehzahl
A0cO- H3-(0..20mA)

26
AO1+ F—— Ausgangsstrom

-21(0..20mA)

AO1
G
| 20
{ 19
—f— Sto
K Orung
12
C =
| 25 Warnung
I—_/— — Betrieb
| 23

e Makro 104 ,ESM Treppenhaus Druckregelung® of oy
e  Brandmeldezentrale startet Lifter ESM 58 oo
e Brandfallbetrieb ESM (Essential Service Mode) mit Aktivierung

Druckregelung z. B. in einem Treppenhaus, um DIP-Schaler ir

Fluchtwege freizuhalten ] (‘@ﬁa«r;menamund

28
e Fangen und automatischer Wiederanlauf aktiviert E GND
DI COM

e  Fehlermeldung: Digitalausgang 0 2} oo
e  Betriebsanzeige: Digitalausgang 2 I_

. . ge: Plglalausgang o Druckfihler |£3 AN PV poo
Bei Wahl dieser Anwendung (iber Makro 104 bleibt die 0-10V,zB. | 4y 0-10V, 3k ..
technologische Einheit unverandert auf [%]. Passen Sie QBM2030- | ¥ 3 __] S .
bei Bedarf die Einheit wie in der Parameterliste U L
beschrieben an. Wahlen Sie die Werte in Abhangigkeit T R
vom verwendeten Sensor. ‘:’ SPTC B DO2
Hinweis: : -

Im Falle des erweiterten Notfallbetriebs erléschen alle e
Garantieanspriiche seitens des Kunden. Der erweiterte

Notfallbetrieb und die dabei aufgetretenen Fehler werden

in einem passwortgeschutzten Speicher protokolliert und

kénnen vom Reparaturzentrum ausgelesen werden.

Parameter Wert Beschreibung

p596 100 Bezugsgrosse technologische Einheit

p0010 5 Parameterfilter Anderung Technologische Einheit

p595 5 Auswahl technologische Einheit: Pa

p0010 0 Parameterfilter Bereit

p1113[0] 0 Sollwert Invertierung

p1200[0] 1 Fangen immer aktiv (Start in Sollwertrichtung)

p1210 26 Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl

p2200[0] 1 Technologieregler Freigabe

p2201[0] 40 Pa Technologieregler Festwert 1

p2253([0] p2201 Technologieregler Sollwert 1

p2264[0] r755[0] Technologieregler Istwert

p2267 120 Pa Technologieregler Obergrenze Istwert

p2268 -10 Pa Technologieregler Untergrenze Istwert

p3880 r722.0 ESM Aktivierung

p3881 4 ESM Sollwert vom Technologieregler

p3884 p2201 ESM Sollwert Technologieregler: Festsollwert
88118
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Anwendungsbeispiele

Festsollwerte

7.8 Festsollwerte

e  Makro 111 "Festsollwerte" 9 12
P24V AQ0+ == Drehzahl
e Freigabe und Auswahl von 4 fixen Festdrehzahl 1 5 | o aoo- H2 (0..20mA)
Geschwindigkeiten uber Digitaleingange 0 bis 4 Festdrehzahl2 6 | Ao+ |25 Ausgangsstrom
e Fehlermeldung: Digitalausgang 0 Festdrehzahl3 7 |, A0t- [ (0..20mA)
Festdrehzahl 4
e Betriebsanzeige: Digitalausgang 2 B S EE 000 oo
19 "
e \Wenn mehrere Digitaleingadnge gleichzeitig aktiv B Storung
sind, werden die Sollwerte addiert. Kombiniert mit 21 onD o2
3 Eingéngen sind 6 verschiedene Drehzahlstufen E DI COM poi [ |21 Warnung
verfligbar. Der Umrichter startet, wenn einer der 4 14 bs
S . . = PTC A =0
Eingange in Stellung EIN ist L] 15 24
v PTCEB Doz ——F— Betrieb
t-—1@ 22
1
[
|
1
SERRT S nSTT |
A~
:u: ﬁ_‘ Optional
Parameter Wert Beschreibung
p840[0] r1025.0 EIN/AUS (AUS1)
p1000[0] 3 Drehzahlsollwert Auswahl: Festdrehzahl
p1001[0] 300 rpm Drehzahlfestsollwert 1
p1002[0] 600 rpm Drehzahlfestsollwert 2
p1003[0] 900 rpm Drehzahlfestsollwert 3
p1004[0] 1200 rpm Drehzahlfestsollwert 4
p1020[0] r722.0 Bl: Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 0
p1021[0] r722.1 Bl: Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 1
p1022[0] r722.2 Bl: Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 2
p1023[0] r722.3 Bl: Drehzahlfestsollwert-Auswahl Bit 3
p1113[0] 0 Bl: Sollwert Invertierung
p1200[0] 1 Fangen immer aktiv (Start in Sollwertrichtung)
p1210 26 Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl
p2103[0] 0 Bl: 1. Quittieren Stérungen
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Anwendungsbeispiele
CO2-Sensor, 2 PID-Sollwerte

7.9 CO2-Sensor, 2 PID-Sollwerte

e Makro 112 "CO2-Sensor, 2 PID-Sollwerte"
e Ein/Aus und PID-Sollwertauswahl Gber DIO oder DI2

e  Festsollwert einstellen (50 % entsprechend der
CO2-Aquivalente 1000 ppm)

e  Externer Alarm auf DI1. Der Ventilator wird gestoppt
e  Fehlermeldung: Digitalausgang 0
e  Betriebsanzeige: Digitalausgang 2

e Wenn DIO und DI2 gleichzeitig aktiv sind, werden
die Sollwerte addiert. Der Umrichter startet, wenn
einer der Eingange in Stellung EIN ist

S P24V Aoco+ P2 Drehzahl
EIN/AUS Sollwert 15 5,0 A0O- 3 (0..20mA)
Externer Fehler 5 ¥on [@
EIN / AUS Soliwert2 7 § aot+ B Ausgangsstrom
2] o Aot1- - (0.20mA)
DIP-Schalter fiir @
G ) P
IL GND 20
{ 19 s
Luftqualitats- ra £ Ll VTS DOO —— Stoérung
fiihler 0-10V, |1 0-10V o EH P s
z.B. QPM2100 - §°°
L —+ - DO1 21 Warnung
£} “Yerca 25
L o
Kd PICSB DO2 —1— Betrieb
-0 23
! 23
I
L __
A
: : Optional
7

Parameter Wert Beschreibung

p756[0] 0 Spannungseingang unipolar (0...10 V)
p840][0] r2225.0 EIN/AUS (AUS1)

p1113[0] 0 Sollwert Invertierung

p2103[0] 0 Bl: 1. Quittieren Stérungen

p2106[0] r722.1 Externe Stérung

p2200[0] 1 Technologieregler Freigabe

p2201[0] 50 Technologieregler Festwert 1

p2203[0] 10 Technologieregler Festwert 3

p2220[0] r722.0 Bl: Technologieregler Festwert-Auswahl Bit 0
p2222[0] r722.2 Bl: Technologieregler Festwert-Auswahl Bit 2
p2253[0] r2224 Technologieregler Sollwert 1

p2264[0] r755[0] Technologieregler Istwert

p2267 120% Technologieregler Obergrenze Istwert

p2268 -10% Technologieregler Untergrenze Istwert
p2306 1 Technologieregler Fehlersignal Invertierung
90| 118

Siemens ASE36496664A_f

Smart Infrastructure

2021-10-11



Anwendungsbeispiele

Temperaturabhangiger Drucksollwert

710 Temperaturabhangiger Drucksollwert

e  Makro 113 ,Temperaturabhangiger Drucksollwert* 12
P24V AQD+ = Drehzahl
e  Sollwert der Druckregelung abhangig von EIN/AUS 5 | oo aco- H3- (0..20mA)
Aussentemperatur und limitiert zwischen 20% und 28 &
GND
50% E o1 com Ao+ ”i‘* Ausgangsstrom
Druck- 2 AO1- |=- (0..20mA)
sollwert [%] r GND @
o | Drucksensor & AlD-
50 % 0-10V, zB. 3 1 o+ %
QBM3020-5 Ji .
[ VG DOD i Stérung
Temparatur- ¢y ¢y 0f o5, . 12
20 % Aussen- sensor —Q—QJ GND Roy I—;ﬂ Warnung
temperatur [°C] Ni1000, z.B. e [ SR |25,
- QAP22 | = ‘
- 20°C +5°C TE—— P 4] orca D02 25 Betrieb
15
e  Temperatursensor LG-Ni1000 an Al2 Nitooo '\f' R
e  Drucksensor 0...10 V an AlO NI1000 DIP-Schalter 1 P
I
e Fangen und automatischer Wiederanlauf aktiviert [ ;
- Diqi o~
e  Fehlermeldung: Digitalausgang 0 f ﬁg—‘ Optional
e Betriebsanzeige: Digitalausgang 2 we
Parameter Wert Beschreibung
p756[2] 6 Al2: Temperatursensor LG-Ni1000
p757[2] -20 °C Al2 Kennlinie x1
p758[2] 20 % Al2 Kennlinie y1
p759[2] 5°C Al2 Kennlinie x2
p760[2] 50 % Al2 Kennlinie y2
p840[0] r722.0 EIN/AUS (AUS1)
p1200[0] 1 Fangen immer aktiv (Start in Sollwertrichtung)
p1210 26 Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl
p2200[0] 1 Technologieregler Freigabe
p2253[0] r20231 Technologieregler Sollwert
p2257 30s Technologieregler Sollwert Hochlaufzeit
p2258 30s Technologieregler Sollwert Rucklaufzeit
p2264[0] r755[0] Technologieregler Istwert von AlO
p2265 10s Technologieregler Istwertfilter Zeitkonstante
p2267 120 % Technologieregler Obergrenze Istwert
p2268 -10 % Technologieregler Untergrenze Istwert
p2293 30s Technologieregler Hoch-/Rucklaufzeit
p20228 r755[2] Sollwert Limitierung
p20229 0,5 Obergrenze Sollwert Limitierung 50%
p20230 0,2 Untergrenze Sollwert Limitierung 20%
p20234 5 Ablaufgruppe Sollwert Limitierung
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Anwendungsbeispiele

Lufter mit Riemeniberwachung

7.11 Lufter mit Riemenuberwachung

Drehmoment [Nm] 4

P2189 Drehmomentschwelle 3 oben

P2190 Drehmomentschwelle 3 unten

P2187 Drehmomentschwelle 2 oben

P2188 Drehmomentschwelle 2 unten

P2185 Drehmomentschwelle 1 oben

P2186 Drehmomentschwelle 1 unten

Drehzahl [1/min]

P2182
Drehzahlschwelle 1

P2183
Drehzahlschwelle 2

P2184 Drehzahlschwelle 3

P1082 Maximaldrehzahl

Im HAND Betrieb die drei Drehzahlschwellen anfahren und aktuelles Drehmoment
von Parameter r0031 ablesen. Danach die Drehmomentschwellen gemass den
abgelesenen Werten - 20% Sicherheitsabstand einstellen.

Parameter Wert Beschreibung
P2181 4 Reaktion Lastiiberwachung: F07923 wenn Drehmoment zu niedrig
P2182 300 rpm Lastiberwachung Drehzahlschwelle 1
P2183 900 rpm Lastuberwachung Drehzahlschwelle 2
P2184 1500 rpm Lastuberwachung Drehzahlschwelle 3
P2186 Im Hand Drehmomentschwelle 1 unten
Betrieb von
P2188 0031 ablesen | Drehmomentschwelle 2 unten
P2190 Drehmomentschwelle 3 unten
P2192 10s Lastuberwachung Verzégerungszeit
P2193 1 Uberwachung Drehmoment und Lastausfall aktiviert
921118
Siemens ABE36496664A_f

Smart Infrastructure

2021-10-11



Anwendungsbeispiele
Druckgeregelte Pumpe mit Kaskade

7.12

Druckgeregelte Pumpe mit Kaskade

Parameter Wert Beschreibung
p0730 r2379.0 Signalquelle fir Digitalausgang 0: Externen Motor 1 Gber DO 0 steuern
p0731 r2379.1 Signalquelle fir Digitalausgang 1: Externen Motor 2 iber DO 1 steuern
p0732 r2379.2 Signalquelle fir Digitalausgang 2: Externen Motor 3 Gber DO 2 steuern
p756[0] 0 Spannungseingang unipolar (0...10 V)
p0840 r722.0 EIN/AUS (AUS1)
p1200[0] 1 Fangen immer aktiv (Start in Sollwertrichtung)
p1210 26 Quittieren aller Stérungen und Wiedereinschalten bei EIN-Befehl
p2200[0] 1 Technologieregler Freigabe
p2201[0] 50% Technologieregler Festwert 1
Den Drucksollwert passend zur Anwendung setzen. Dieses Beispiel verwendet einen 0...4 Bar-Sensor
(z. B. QBE3000-D4).
p2253[0] p2201 Technologieregler Sollwert 1
p2257 30s Technologieregler Sollwert Hochlaufzeit
p2258 30s Technologieregler Sollwert Rucklaufzeit
p2264[0] r755[0] Technologieregler Istwert
p2265 10s Technologieregler Istwertfilter Zeitkonstante
p2267 120% Technologieregler Obergrenze Istwert
p2268 -20% Technologieregler Untergrenze Istwert
p2293 30s Technologieregler Hoch-/Rucklaufzeit
p2370 1 Kaskadenregelung aktivieren
p2371 4 Konfiguration und Zuschaltreihenfolge: 3 Motoren gleicher Leistung
p2372 1 Modus Motorauswahl: Beim Zuschalten wird der Motor mit den geringsten Betriebsstunden
zugeschaltet. Beim Abschalten wird der Motor mit den meisten Betriebsstunden abgeschaltet.
p2373 20 % Zuschaltschwelle
p2374 30s Wartezeit fir Zuschalten externer Motoren
p2375 30s Wartezeit fir Wegschalten externer Motoren
p2376 25 % Ubersteuerungsschwelle
931118
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Anwendungsbeispiele
Lufter im 87 Hz Betrieb

7.13 Lufter im 87 Hz Betrieb

Beispiel fir folgenden Motor:

3vMot  1LA7060-4AB10 H)
%‘EMEE&% UD 1206/1450017-001- 5 Cé
P55 63M MB3 IEC/EN 60034 ThCl B5(F) -20 T=TAMB<=40 T

B0 Hz 2307400 Va/Y |60 Hz 460 V'Y

0.2 kW 0.73/042 A | 0.14 kW 042 A
cos@0.75  1350/min | cos¢0.73 1650/min
220-240/380-420 V A/Y | 440-480 V'Y SF 11

0.73-0.76/042-044 A |042-043 A
32141 1003

Abb. 27: Beispielmotor fiir 87 Hz Betrieb

Grundinbetriebnahme mit 230V Daten durchfiihren

e |OP-2-BT/BOP-2: ,87 Hz Kennlinie“ auswahlen.

e Starter: Anschlussart ,,Dreieck” und ,,87 Hz Berechnung® anwahlen.

Parameter Wert Beschreibung

p0304 230V Motornennspannung

p0305 0.73 A Motornennstrom

p0307 0.12 kW Motornennleistung

p0308 0.75 Motor cosPhi

p0310 50 Hz Motorfrequenz

p0311 1350 U/min Motornenndrehzahl
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Instandhalten und Fehler beheben
Sicherheitshinweise zur Instandhaltung und Fehlerbehebung

8

8.1

Instandhalten und Fehler beheben

Sicherheitshinweise zur Instandhaltung und
Fehlerbehebung

A\

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unsachgemasse Instandhaltung und
Fehlerbehebung!

Unsachgemasse Instandhaltung oder Fehlerbehebung kann zu schweren
Personen- oder Sachschaden fiihren.

e Die Instandhaltung und Fehlerbehebung darf nur von Personen durchgefiihrt
werden, die Uber die nétigen Ausbildungen verfligen. Beachten Sie dabei
insbesondere auch landerspezifische Anforderungen. Fir weiterfihrende
Informationen Kapitel Personalanforderungen [— 12] beachten.

8.2

8.2.1

i @

Monatlich

Alle 40000
Betriebsstunden oder
nach Bedarf

Instandhaltung

Instandhaltungsplan

Der Frequenzumrichter besteht Giberwiegend aus wartungsfreien, elektronischen
Komponenten. Dennoch miissen die folgenden Wartungstatigkeiten in den
angegebenen Intervallen durchgefiihrt werden, um die ordnungsgemasse Funktion
des Frequenzumrichters sicherzustellen.

Wartungsintervalle hdngen massgeblich von Installations- und
Betriebsbedingungen ab. Siemens bietet seinen Kunden massgeschneiderte
Wartungsvertrage. Weitere Informationen erhalten Sie von Ihrer ortlichen
Siemens-Vertretung.

1. Entfernen Sie Schmutz und Verunreinigungen, um die Kiihlung sicherzustellen.
2 Uberpriifen Sie die ordnungsgemasse Funktion der Liifter.

3. Stellen Sie sicher, dass die Bellftungsschlitze des Schranks nicht blockiert
sind.

4. Uberpriifen Sie die ordnungsgemasse Fixierung der Kabel und
Schraubklemmen. Ziehen Sie die Fixierungen der Kabel und Schraubklemmen
bei Bedarf nach.

5. Uberpriifen Sie die Kabel und Schraubklemmen auf Beschadigungen

Tauschen Sie defekte Teile umgehend aus.

Uberpriifen Sie die ordnungsgemasse Funktion der Lifter.

2. Ersetzen Sie gegebenenfalls den Lufter (Kapitel Instandhaltung des Liifters
[— 96]).
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Austauschen

8.2.2

Instandhaltung des Liufters

Die durchschnittliche Lebensdauer der Lifter betragt 40.000 Stunden. In der
Praxis, insbesondere in staubigen Umgebungen, kann die Lebensdauer von
diesem Wert abweichen.

Der Lifter muss rechtzeitig ersetzt werden, um sicherzustellen, dass der Umrichter
betriebsbereit bleibt.

Informationen zum Austauchen des Lifters finden Sie in folgenden Handbuichern:

Dokument-ID Titel
A5E35319202A Montagehandbuch Power Module PM230 IP55/UL Typ 12

A5E34331322A Montagehandbuch Power Module PM230 IP20

HINWEIS

Die Lifter sind als Ersatzteile Gber Ihre Siemens-Niederlassung erhaltlich.

i e

96| 118

8.3

8.3.1

Fehlerbehebung

Der Frequenzumrichter gibt Fehler und Betriebszustande lber folgende Mittel aus:
e Die LEDs auf der Front geben die wichtigsten Betriebszusténde an.

e Der Umrichter gibt Warnungen und Stérungen tber den Feldbus, die
Klemmleiste, Uber ein angeschlossenes Bedienpanel oder Gber die Software
STARTER aus.

Samtliche Warnungen und Stérungen haben eine eindeutige Nummer. Anhand
der Tabelle im Kapitel Stérungstabelle (SW) [— 97] kdnnen Sie mithilfe der
Nummer die Ursache ausfindig machen und das Problem beheben.

Angezeigte Betriebszustande

Die Control Unit hat 2 LEDs, die den Zustand des Umrichters anzeigen:
e LED RDY = Ready

e LED BF =Bus Fault

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung leuchtet die LED RDY (Ready)
vorlibergehend orange. Sobald die Farbe der LED RDY auf rot oder griin wechselt,
zeigt die LED den Zustand des Umrichters an.

Neben den Signalzustadnden "Ein" und "Aus" gibt es zwei unterschiedliche
Blinkfrequenzen:

| 2s I (:)
[ | I | I [ I | I | I h\@

Abb. 28: Blinkfrequenz

Pos. |Bezeichnung Pos. |Bezeichnung

1 | Langsames Blinken 2 | Schnelles Blinken
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Die Blinkfrequenzen der LEDs haben folgende Bedeutungen:

LED Beschreibung

RDY BF

Grin — Dauerhaft Aus Keine Stérung

Griin — Langsam Aus Inbetriebnahme oder Zuriicksetzen auf
Werkseinstellungen

Rot — Schnell Aus Keine Stérung

Rot — Schnell Rot — Schnell Falsche Speicherkarte

Griin — Dauerhaft

Rot — Dauerhaft

Prozessdaten empfangen

Griin — Dauerhaft

Rot — Langsam

Bus aktiv — keine Prozessdaten

Griin — Dauerhaft

Rot — Schnell

mie

Keine Bus-Aktivitat

8.3.2 Storungstabelle (SW)

Die folgende Tabelle beinhaltet nur einen Auszug samtlicher moglicher
Warnungen und Stérungen. Die komplette Liste der Warnungen und Stérungen
finden Sie im Listenhandbuch CU230P

A5E33838102, SIOS Beitrags-ID: 109782303.

Fehlerarten

Das Gerat unterscheidet zwei Arten von Fehlern:

e Warnungen: Warnungen haben keine direkte Auswirkung auf den Umrichter
und verschwinden wieder, wenn die Ursache beseitigt ist. Das Gerat sowie der
Motor laufen ohne Unterbruch weiter. Warnungen miissen zudem nicht quittiert

werden.

e Storungen: Eine Storung zeigt einen schwerwiegenden Fehler beim Betrieb
des Umrichters an. Im Fall einer Stérung wird der angeschlossene Motor
umgehend gestoppt. Der Betrieb kann erst wieder aufgenommen werden,
sobald die Stérung behoben und die Stormeldung quittiert wurde.

Warnungen
Nummer | Ursache Losung
A01028 Konfigurationsfehler Die Parametrierung auf der Speicherkarte wurde mit einer

Baugruppe eines anderen Typs (Bestellnummer, MLFB)
erzeugt.

e  Uberpriifen Sie die Parameter der Baugruppe und
fuhren Sie ggf. eine Neuinbetriebnahme durch.

1. Stellen Sie Datum und Uhrzeit der Echtzeituhr ein:

A01098 Die Spannungsversorgung !
fiir die Control Unit war fir p8400 (RTC Zeit), p8401 (RTC Datum)
einen langeren Zeitraum 2. Deaktivieren Sie die Warnung: p8405 = 0.
unterbrochen.

A01590 Motor Wartungsintervall e  Fihren Sie die Wartung durch und stellen Sie das
abgelaufen Wartungsintervall neu ein (p0651).

A01900 Profibus: Ein Profibus-Master versucht mit einem fehlerhaften
Konfigurationstelegramm Konfigurationstelegramm eine Verbindung aufzubauen.
fehlerhaft

e  Uberpriifen Sie die Busprojektierung auf der Master-
und Slave-Seite.
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Nummer | Ursache Losung

A01910 Sollwert-Timeout: p2040 # 0 1. Stellen Sie die Busverbindung her und schalten Sie

F01910 ms und eine der folgenden die Kommunikationspartner ein.

Ursachen: 2. Passen Sie evtl. p2040 an.
. . . 3. Setzen Sie den Profibus-Master auf RUN.
e die Busverbindung ist
unterbrochen
e der MODBUS-Master
ist ausgeschaltet
e  Kommunikationsfehler
(CRC, Parity-Bit,
logischer Fehler)
A01920 PROFIBUS: Unterbrechung | Die zyklische Verbindung zum Profibus-Master ist
zyklische Verbindung unterbrochen.
e  Stellen Sie die PROFIBUS-Verbindung her und
aktivieren Sie den PROFIBUS-Master mit zyklischem
Betrieb.

A03520 Fehler Temperatursensor e  Uberpriifen Sie, ob der Sensor korrekt angeschlossen
ist.

A05000 Ubertemperatur Power 1. Uberpriifen Sie, ob die Umgebungstemperatur

A05001 Module innerhalb der definierten Grenzwerte liegt.

5 2. Uberpriifen Sie, ob die Lastbedingungen und das

A05002 Lastspiel entsprechend ausgelegt sind.

A05004 3. Uberpriifen Sie, ob die Kiihlung ausgefallen ist.

A05006

A07012 12t Motormodell 1. Reduzieren Sie die Motorlast.

Ubertemperatur 2. Uberpriifen Sie die Umgebungstemperatur und die
Motorbeluftung.
3. Uberpriifen Sie die thermische Zeitkonstante p0611.
4. Uberpriifen Sie die Ubertemperatur Stérschwelle
p0605.
A07015 Motortemperatursensor 1. Uberpriifen Sie, ob der Sensor korrekt angeschlossen
Warnung ist.
2. Uberprifen Sie die Parametrierung (p0601).

A07321 Automatischer Wiederanlauf | Die Wiedereinschaltautomatik ist aktiv. Bei Netzwiederkehr

aktiv bzw. Beseitigung von Ursachen fir anstehende Stérungen
wird der Antrieb automatisch wieder eingeschaltet.
1. Sperren Sie ggf. die Einschaltautomatik (p1210 = 0).
2. Brechen Sie ggf. den Wiedereinschaltvorgang ab,
indem Sie den Einschaltbefehl (p8040) wegnehmen.
A07400 Zwischenkreisspannungs- Wenn ein Eingreifen des Reglers nicht erwlinscht ist:
Maximumregler (VDC_max- |1, Erhghen Sie die Riicklaufzeiten.
Regler) aktiv 2. Schalten Sie den VDC_max-Regler (p1240 = 0 bei
Vektorregelung, p1280 = 0 bei U/f-Steuerung).
A07409 U/f-Steuerung Die Warnung wird automatisch nach einer der folgenden
Strombegrenzungsregler Massnahmen quittiert:
akiiv 1. Erhéhen Sie die Stromgrenze (p0640).
2. Reduzieren Sie die Last.
3. Verlangsamen Sie die Hochlauframpen fir die
Solldrehzahl.
A07805 Antrieb: Leistungsteil 1. Reduzieren Sie die Dauerlast.
Uberlastung 12t 2. Passen Sie das Lastspiel an.
3. Uberpriifen Sie die Zuordnung der Nennstréme von
Motor und Leistungsteil.

A07850 Externe Warnung 1...3 Die Parameter p2112, p2116 und p2117 legen die

A07851 Signalquellen der externen Warnung 1...3 fest.

A07852 e Der Umrichter erhélt eine Warnmeldung von einer
externen Quelle. Beseitigen Sie die Ursachen fir
diese Warnung.

A07903 | Motor Drehzahlabweichung Vergrossern Sie p2163 bzw. p2166.

N =

Vergrossern Sie die Drehmoment-, Strom- und
Leistungsgrenzen.
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Nummer | Ursache Losung

A07910 Motor Ubertemperatur 1. Uberpriifen Sie die Motorlast.

2. Uberpriifen Sie die Umgebungstemperatur und die
Motorbeluftung.

3. Uberpriifen Sie den KTY84- / Pt 1000-Sensor.

4. Uberprifen Sie die Ubertemperaturen des
thermischen Modells (p0626... p0628).

A07920 Drehmoment/Drehzahl zu Das Drehmoment weicht von der Drehmoment/Drehzahl-

F07923 niedrig Hullkurve ab.

1. Uberpriifen Sie die Verbindung zwischen Motor und
Last.

2. Passen Sie die Einstellungen entsprechend der Last
an.

A07921 Drehmoment/Drehzahl zu

Fo7924 | hoch

A07922 Drehmoment/Drehzahl

ausserhalb Toleranz

A07927 Gleichstrombremsung aktiv | Die Warnung wird nach der Gleichstrombremsung

ausgeblendet.

A07980 Drehende Messung aktiviert | Die Warnung wird nach der Optimierung des

Drehzahlreglers ausgeblendet.
A07981 Drehende Messung: 1. Quittieren Sie anstehende Stérungen.
Freigaben fehlen 2. Stellen Sie fehlende Freigaben her.

A07991 Motordatenidentifikation Die Warnung wird nach der Motordatenidentifikation

aktiviert ausgeblendet.

A30049 Innenraumlufter defekt e  Uberpriifen Sie den Innenraumliifter tauschen Sie ihn

ggf. aus.

A30502 Zwischenkreis 1. Uberpriifen Sie die Gerate-Anschlussspannung

Uberspannung (p0210).
2. Uberprifen Sie die Dimensionierung der Netzdrossel.

A30920 Fehler Temperatursensor e Uberpriifen Sie, ob der Sensor korrekt angeschlossen

ist.
Storungen

Nummer Ursache Losung

F01000 Softwarefehler in der CU e  Tauschen Sie die CU aus.

F01001 FloatingPoint-Ausnahme e  Schalten Sie die CU aus und wieder ein.

F01015 Softwarefehler in der CU 1. Aktualisieren Sie die Firmware

2. Kontaktieren Sie den technischen Support.
3. Tauschen Sie die CU aus.

F01018 Hochlauf mehrmals 1. Schalten Sie die Baugruppe aus- und wieder ein.

abgebrochen 2. Nach dem Ausgeben dieser Stérung erfolgt ein
Hochlauf der Baugruppe mit Werkseinstellungen.
3. Nehmen Sie den Umrichter neu in Betrieb.

F01033 Einheitenumschaltung: e  Setzen Sie den Wert des Bezugsparameters
Bezugsparameterwert ungleich 0.0 (p0304, p0305, p0310, p0596, p2000,
unglltig p2001, p2002, p2003, r2004).

F01034 Einheitenumschaltung: e Wahlen Sie den Wert des Bezugsparameters,
Berechnung der sodass betroffene Parameter in der Darstellung
Parameterwerte nach gerechnet werden kénnen (p0304, p0305, p0310,
Bezugswertanderung p0596, p2000, p2001, p2002, p2003, r2004).
fehlgeschlagen

F01040 Sicherung der Parameter 1. Sichern Sie die Parameter (p0971).
erforderlich 2. Schalten Sie die CU aus- und wieder ein.
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Nummer Ursache Lésung
F01044 Fehler beim Laden der e  Tauschen Sie die Speicherkarte der CU aus.
Daten von der
Speicherkarte
F01105 Speicher nicht ausreichend e  Reduzieren Sie die Anzahl der Datensétze.
F01122 Frequenz am e Reduzieren Sie die Frequenz der Pulse am
Messtastereingang zu hoch Messtastereingang.
F01205 Zeitscheibenuberlauf e  Kontaktieren Sie den technischen Support.
F01250 Hardwarefehler der CU e  Tauschen Sie die CU aus.
F01512 Keine Normierung Es wurde versucht, fur eine nicht vorhandene Normierung
vorhanden einen Umrechnungsfaktor zu ermitteln.
e Legen Sie eine Normierung an oder lberpriifen Sie
den Ubergabewert.
F01662 Hardwarefehler der CU 1. Schalten Sie die CU aus- und wieder ein.
2. Aktualisieren Sie die Firmware.
3. Kontaktieren Sie den technischen Support.
A01910 Sollwert-Timeout: p2040 # 1. Stellen Sie die Busverbindung her und schalten Sie
F01910 0 ms und eine der die Kommunikationspartner ein.
folgenden Ursachen: 2. Passen Sie evtl. p2040 an.
. . . 3. Setzen Sie den Profibus-Master auf RUN.
e die Busverbindung ist
unterbrochen
e der MODBUS-Master
ist ausgeschaltet
e  Kommunikationsfehler
(CRC, Parity-Bit,
logischer Fehler)
F03505 Analogeingang Drahtbruch 1. Uberpriifen Sie die Verbindung zur Signalquelle auf
Unterbrechungen.
2. Uberpriifen Sie die Hohe des eingespeisten Signals.
Der vom Analogeingang gemessene Eingangsstrom kann
in r0752 ausgelesen werden.
F06310 Anschlussspannung 1. Uberpriifen Sie die Anschlussspannung andern Sie
(p0210) fehlerhaft c_j_en ggf. Parameter (p0210).
parametriert 2. Uberprifen Sie die Netzspannung.
FO7011 Motor Ubertemperatur 1. Reduzieren Sie die Motorlast.
2. Uberpriifen Sie die Umgebungstemperatur und die
Motorbeluftung.
3. Uberpriifen Sie die Verdrahtung und den Anschluss
des Sensors.
FO7016 Motortemperatur-Sensor 1. Uberpriifen Sie, ob der Sensor korrekt
Stérung angeschlossen ist.
2. Uberpriifen Sie die Parametrierung (p0601).
3. Schalten Sie den Temperatursensorfehler ab (p0607
=0).
F07086 Einheitenumschaltung: e  Uberpriifen Sie den angepassten Parameterwert und
FO7088 Parametergrenzverletzung korrigieren Sie ihn ggf.
F07320 Automatischer 1. Erhéhen Sie die Anzahl der Wiederanlaufversuche
Wiederanlauf abgebrochen (p1211). Die aktuelle Anzahl der Anlaufversuche
wird in r1214 angezeigt.
2. Erhoéhen Sie die Wartezeit in p1212 bzw. die
Uberwachungszeit in p1213.
3. Legen Sie den EIN-Befehl an (p0840).
4. Erhéhen Sie die Uberwachungszeit des
Leistungsteils oder schalten Sie die
Uberwachnungszeit ab (p0857).
5. Reduzieren Sie die Wartezeit fiir das Zurlicksetzen

des Fehlerzahlers p1213[1], sodass weniger Fehler
im Zeitintervall registriert werden.
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Nummer Ursache Lésung
F07330 Gemessener Suchstrom zu | 1 Erhdhen Sie den Suchstrom (p1202)
Klein 2. Uberprifen Sie, ob der Motor korrekt angeschlossen
ist.
F07426 Technologieregler Istwert Der Gber den Konnektoreingang p2264 verschaltete
begrenzt Istwert fur den Technologieregler hat einen Grenzwert
erreicht.
1. Passen Sie die Grenzwerte an den Signalpegel an
(p2267, p2268).
2. Uberpriifen Sie den Istwert (p2264).
FO07801 Motor Uberstrom Der zuldssige Grenzstrom des Motors wurde
Uberschritten.
1. Uberpriifen Sie die Stromgrenzen (p0640).
2. Vektorregelung: Uberpriifen Sie die Einstellungen
des Stromreglers (p1715, p1717).
3. U/f-Steuerung: Uberpriifen Sie die Einstellungen des
Strombegrenzungsreglers (p1340...p1346).
4. Erhoéhen Sie die Hochlauframpe (p1120) oder
reduzieren Sie die Last.
5. Uberpriifen Sie den Motor und die Motorleitungen
auf Kurz- und Erdschluss.
6. Uberprifen Sie den Motor auf Stern-/Dreieck-
Anschaltung und Typenschildparametrierung.
7. Uberpriifen Sie die Kombination Leistungsteil und
Motor.
8. Wahlen Sie die Funktion Fangen (p1200), wenn auf
drehenden Motor geschaltet wird.
FO7806 Generatorische 1. Vergrossern Sie die Rucklauframpe.
Leistungsgrenze 2. Reduzieren Sie die antreibende Last.
tiberschritten 3. Setzen Sie ein Leistungsteil mit hoherer
Rickspeisefahigkeit ein.
4. Bei Vektorregelungen kann die generatorische
Leistungsgrenze in p1531 soweit reduziert werden,
dass die Stérung nicht mehr anspricht.
FO7807 Kurzschluss erkannt 1. Uberpriifen Sie den motorseitigen Anschluss des
Umrichters auf einen vorhandenen Leiter-Leiter-
Kurzschluss.
2. Schliessen Sie aus, dass Netz- und Motorleitungen
versehentlich vertauscht wurden.
F07860 Externe Stérung 1...3 e Der Umrichter erhélt eine Warnmeldung von einer
FO7861 externen Quelle. Beseitigen Sie die Ursachen fur
diese Stérung.
F07862
F07900 Motor blockiert 1. Uberpriifen Sie, ob der Motor frei drehen kann.
2. Uberprifen Sie die Drehmomentgrenzen (r1538 und
r1539).
3. Uberpriifen Sie die Parameter der Meldung "Motor
blockiert" (p2175, p2177).
FO7901 Motor Uberdrehzahl 1. Aktivieren Sie die Vorsteuerung des
Drehzahlbegrenzungsreglers (p1401 Bit 7 = 1).
2. Erhéhen Sie die Hysterese fiir Uberdrehzahlmeldung
(p2162).
F07902 Motor gekippt 1. Uberpriifen Sie, ob die Motordaten korrekt eingestellt
sind, und fiihren Sie eine Motoridentifikation durch.
2. Uberpriifen Sie die Stromgrenzen (p0640, r0067,
r0289). Bei zu kleinen Stromgrenzen kann der
Antrieb nicht aufmagnetisiert werden.
3. Uberpriifen Sie, ob die Motorleitungen im Betrieb
aufgetrennt werden.
A07920 Drehmoment/Drehzahl zu Das Drehmoment weicht von der Drehmoment/Drehzahl-
F07923 niedrig Hillkurve ab.
1. Uberpriifen Sie die Verbindung zwischen Motor und
A07921 Drehmoment/Drehzahl zu Last.
F07924 hoch 2. Passen Sie die Einstellungen entsprechend der Last
an.
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Nummer Ursache Lésung
A07929 Kein Motor erkannt Der Strombetrag ist nach Freigabe der
Wechselrichterimpulse so klein, dass kein Motor erkannt
wird.
1. Prifen Sie Motorzuleitungen, Schitze und Schalter.
2. Verkleinern Sie den Schwellwert (p2179, z. B. bei
Synchronmotoren)
3. Kontrollieren Sie die Spannungsanhebung der U/f-
Steuerung (p1310)
4. Fuhren Sie eine Stillstandsmessung zur Einstellung
des Standerwiderstands durch (p0350).

A07994 Motordatenidentifikation Die Betriebsart "Vektorregelung" ist eingestellt und es
nicht durchgefuhrt wurde noch keine Motordatenidentifikation durchgefihrt.

1. Fihren Sie eine Motordatenidentifikation durch
(siehe p1900).
2. Parametrieren Sie die "U/f-Steuerung" (p1300 < 20).

F30001 Leistungsteil: Uberstrom Uberpriifen Sie folgende Einstellungen und

Komponenten:

1. Motordaten. Fiihren Sie ggf. eine Inbetriebnahme
durch.

2. Schaltungsart des Motors (Y / A).

3. U/f-Betrieb, die Zuordnung der Nennstréme von
Motor und Leistungsteil.

4. Netzqualitat.

5. Den korrekten Anschluss der
Netzkommutierungsdrossel.

6. Anschllsse der Leistungsleitungen.

7. Leistungsleitungen auf Kurzschluss oder Erdfehler

8. Lange der Leistungsleitungen

9. Netzphasen

Wenn der Fehler immer noch anliegt:

1. U/f-Betrieb: Vergrossern Sie die Hochlauframpe.

2. Reduzieren Sie die Belastung.

3. Tauschen Sie das Leistungsteil aus.

F30002 Lelstungstell 1. Erhohen Sie die Riicklaufzeit (p1 121 )
Zwischenkreisspannung 2. Stellen Sie die Verrundungszeiten (p1130, p1136)
Uberspannung ein.

3. Aktivieren Sie den Zwischenkreisspannungsregler
(p1240, p1280).

4. Uberprifen Sie die Netzspannung (p0210).

5. Uberpriifen Sie die Netzphasen.

F30003 Leistungsteil: 1. EJberpri]fen Sie die Netzspannung (p0210).

Zwischenkreisspannung 2. Uberprifen Sie die Netzphasen.
Unterspannung
F30004 Ubertemperatur Umrichter 1. EJberpriern Sie, ob der Lufter des Umrichters lauft.
2. Uberprifen Sie die Umgebungstemperatur.
3. Uberprifen Sie, ob der Motor iiberlastet ist.
4. Reduzieren Sie die Pulsfrequenz.
F30005 Uberlastung 12t Umrichter 1. Uberpriifen Sie die Nennstréme von Motor und
Power Module.
2. Reduzieren Sie die Stromgrenze p0640.
3. Bei Betrieb mit U/f-Kennlinie: Reduzieren Sie p1341.
F30011 Netzphasenausfall 1. Uberpriifen Sie die Eingangssicherungen des
Umrichters.
2. Uberpriifen Sie die Motorzuleitungen.

F30015 Phasenausfall 1. Uberpriifen Sie die Motorzuleitungen.
Motorzuleitung 2. Erhéhen Sie die Hoch- bzw. Riicklaufzeit (p1120).

F30021 Erdschluss 1. Uberpriifen Sie den Anschluss der

Leistungsleitungen.

Uberpriifen Sie den Motor.

Uberpriifen Sie den Stromwandler.

4. Uberpriifen Sie die Leitungen und Kontakte des
Bremsenanschlusses (eventuell Drahtbruch).
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Nummer Ursache Lésung
F30022 Power Module: 1. Uberpriifen Sie das Power Module.
Uberwachung UCE 2. Tauschen Sie das Power ggf. Module aus.
F30027 Vorladung Zwischenkreis 1. Uberprifen Sie die Netzspannung an den
Zeitiiberwachung Eingangsklemmen.
2. Uberprifen Sie die Einstellung der Netzspannung
(p0210).
F30035 Ubertemperatur Zuluft 1. EJberpriern Sie, ob der Lufter lauft.
2. Uberprifen Sie die Liftermatten.
F30036 Ubertemperatur Innenraum | 3.  Uberpriifen Sie die Umgebungstemperatur.
F30037 Ubertemperatur 1. EJberpriern Sie, ob der Lufter lauft.
Gleichrichter 2. Uberprifen Sie die Liftermatten.
3. Uberprifen Sie die Umgebungstemperatur.
4. Uberpriifen Sie die Motorlast.
5. Uberpriifen Sie die Netzphasen.
F30052 Fehlerhafte Daten des 1. Tauschen Sie das Power Module aus.
2. Aktualisieren Sie die Firmware der CU.

Leistungsteils

F30662 Hardwarefehler der CU 1. Schalten Sie die CU aus und wieder ein.
2. Aktualisieren Sie die Firmware.
3. Kontaktieren Sie den technischen Support.
F30664 Hochlauf der CU 1. Schalten Sie die CU aus und wieder ein.
abgebrochen 2. Aktualisieren Sie die Firmware.
3. Kontaktieren Sie den technischen Support.
F30850 Softwarefehler im Power 1. Tauschen Sie das Power Module aus.
Module 2. Kontaktieren Sie den technischen Support.
F30059 Innenraumlufter defekt e  Uberpriifen Sie den Innenraumliifter tauschen Sie

ihn ggf. aus.

8.3.3 Hardware-Diagnose (HW)

A GEFAHR

Gefahr durch elektrische Spannung!

Kontakt mit spannungsfiihrenden Komponenten kann zu schweren Verletzungen
bis hin zum Tod flhren

Die Uberprifung eines Umrichters darf nur von Personen durchgefihrt
werden, die Uber die nétigen Ausbildungen verfligen. Beachten Sie dabei
insbesondere auch landerspezifische Anforderungen. Fiir weiterfihrende
Informationen Kapitel Personalanforderungen [— 12] beachten.

Stellen Sie sicher, dass der Umrichter korrekt geerdet ist.

Schalten Sie die Speiseleitung zum Umrichter ab, bevor Sie Arbeiten am
Umrichter bzw. an Teilen des Umrichters durchfihren.

Trennen Sie die Stromzufuhr zum Umrichter, bevor Sie Arbeiten am
Umrichter bzw. an Teilen des Umrichters durchfihren.

Warten Sie nach dem Abschalten der Stromzufuhr mindestens 5 Minuten,
damit sich der Kondensator vollstandig entladen kann.

Folgende Gerate sind fiir die Uberpriifung der Hardware erforderlich:

Digitales Multimeter, vorzugsweise mit Skala fir PWM-Spannung (z. B.
Fluke 87)

PC mit aktuellster STARTER-Version
IOP-2-BT (Intelligent Operator Panel)
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8.3.3.1 Priifungen ohne Spannungsversorgung

A GEFAHR

Gefahr durch elektrischen Strom!

Wenn die Klemmen nicht von aussen zuganglich sind, 6ffnen Sie das Gerat nicht,
da hochste Gefahr droht und die Garantie erlischt.

e Wenden Sie sich in diesem Fall an ihre nachste Siemens-Niederlassung.

Vorprufungen

Priifung Beschreibung OK

Spannungs- e  Stellen Sie sicher, dass der Umrichter vom Netz getrennt ist. ]

versorgung trennen

Sichern e  Sichern Sie den Umrichter und den angeschlossenen Motor je nach ]
Anwendungsfall gegen Wiedereinschalten (beispielsweise durch
einen mechanischen Reparaturschalter).

Sicherstellen. dass | 1- Messen Sie die Spannung zwischen L1/L2 und L3. N

am Umrichter keine | 2-  Stellen Sie sicher, dass keine Spannung anliegt.

Spannung anliegt

Schéaden bedingt e  Uberpriifen Sie, ob Teile beschéadigt sind, z. B. durch Korrosion, ]

durch dussere Farbe, Feuchtigkeit, Ol, Staub, Pulver usw..

Einflisse

Elektrische Schaden | @ Suchen Sie nach Spuren von Uberschlégen bzw. Verbrennungen ]
an den Leistungsklemmen. Diese werden durch falsches
Anschliessen der Leistungskabel verursacht.

Sicherungen 1. Messen Sie die Sicherungen aus. N

2. Stellen Sie sicher, dass diese nicht "offen" sind.
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i

Statische Prufung des Umrichters

Folgende Uberpriifungen sind Standardtests. Sie kénnen diese Tests bei den
meisten Umrichtern durchfiihren, die nach dem konventionellen Prinzip
"Gleichrichter — DC-Bus — IGBT-Briicke" aufgebaut sind. In der Regel werden die
DC-Busklemmen des PM230/G120P nicht verwendet. Trotzdem sind die Klemmen

bei einigen Typen zuganglich.

Stellen Sie den Multimeter zur Messung der Klemmen auf ,Diode” ein.

Folgende Tabellen zeigen, wo Sie das Prifkabel am Umrichter anschliessen und
welches Prufergebnis erwartet wird. Wenn der Umrichter eine dieser Priifungen

nicht besteht, gehen Sie wie unterhalb der Tabellen beschrieben vor.

Gleichrichtertests

Positive Negative Erwartetes Resultat OK
Messspitze Messspitze
L1 DC+ Diode Durchlass — typisch 0.3 — 0.5V ]
L2 DC+ Diode Durchlass — typisch 0.3 — 0.5V ]
L3 DC+ Diode Durchlass — typisch 0.3 — 0.5V ]
L1 DC- Diode Sperrung — OL/hohe Impedanz ]
L2 DC- Diode Sperrung — OL/hohe Impedanz ]
L3 DC- Diode Sperrung — OL/hohe Impedanz ]
DC+ L1 Diode Sperrung — OL/hohe Impedanz ]
DC+ L2 Diode Sperrung — OL/hohe Impedanz ]
DC+ L3 Diode Sperrung — OL/hohe Impedanz ]
DC- L1 Diode Durchlass — typisch 0.3 — 0.5V ]
DC- L2 Diode Durchlass — typisch 0.3 — 0.5V ]
DC- L3 Diode Durchlass — typisch 0.3 — 0.5V ]
IGBT-Briickentest
Positive Negative Erwartetes Resultat OK
Messspitze Messspitze
U DC+ Diode Durchlass — typisch 0,3...0,5V ]
Vv DC+ Diode Durchlass — typisch 0,3...0,5V ]
W DC+ Diode Durchlass — typisch 0,3...0,5V ]
U DC- Diode Sperrung — OL/hohe Impedanz ]
Vv DC- Diode Sperrung — OL/hohe Impedanz ]
W DC- Diode Sperrung — OL/hohe Impedanz ]
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Vorgehen im Fall eines Fehlers
> Der Umrichter hat eine dieser Prifungen nicht bestanden:

® Bauen Sie das Power Module (Leistungseinheit) zum Austausch bzw. zur
Reparatur aus.

> An den Eingangsgleichrichtern oder an Komponenten der IGBT-Bricke liegt
ein Kurzschluss vor:

e Uberprifen Sie den Zustand der Sicherungen in der Zuleitung, der Schiitze,
der Trennschalter und vom Motor selbst.

Beachten Sie, dass auch in Folge des Kurzschlusses einer Komponente und des
daraus folgenden starken Stromflusses ein scheinbar offener Stromkreis
vorliegen kann.

jmie
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8.3.3.2 Leistungsprifung

A GEFAHR

hin zum Tode fiihren.

Absperren der Anlage.

Gefahr durch elektrischen Strom und sich bewegende Teile bei
Inbetriebnahme von Einrichtungen bzw. der Anlagen!

Bei Inbetriebnahme des Umrichters kénnen sich die angeschlossenen
Komponenten unkontrolliert bewegen. Dies kann zu schweren Verletzungen bis

e Sichern Sie vor der Inbetriebnahme des Umrichters die Anlage z. B. durch

e Stellen Sie sicher, dass alle Deckel am Umrichter angebracht sind und keine
stromfiihrenden Teile zuganglich sind.

e

Umrichter einschalten an.

Schliessen Sie die Messinstrumente wann immer mdéglich bevor Sie den

und T28. 24 V sind ok.

Priifung Beschreibung OK
DC-Busspannung — messen Die gemessene DC-Spannung an den Klemmen (nicht ]
verfugbar bei allen Typen) soll der Spitzen-Spitzen-
Spannung des angelegten AC-Eingangs entsprechen
(typisch 580 V).
DC-Busspannung — von Parameter | r0070 ist die gemessene DC-Busspannung des ]
r0070 Umrichters. Funktioniert nicht unterhalb DC 200 V. Der
Parameter hat die Zugriffsebene 3.
DC-Busspannung — von Parameter | r0026 ist die gemessene, geglattete DC-Busspannung ]
r0026 des Umrichters. Funktioniert nicht unterhalb DC 200 V.
Der Parameter hat die Zugriffsebene 2.
Lufter e  Uberpriifen Sie die Speisung. Wenn Sie ]
Luftergerausche horen, ist die Speisung ok.
10V e  Uberpriifen Sie die Speisung zwischen Klemme T35 ]
und T36. 10 V sind ok.
24V e  Uberpriifen Sie die Speisung zwischen Klemme T9 ]

Vorgehen im Fall eines Fehlers

> Alle Priifungen mit Ausnahme der Liftertests wurden bestanden:

® Ersetzen Sie den Lifter gemass Montagehandbuch.

> Wenn die Lifter nicht laufen und die DC-Busiliberwachung 0 zeigt, ist evtl. das

Power Module (Leistungseinheit) defekt. Die Uberwachten DC-Bussignale

zeigen an, dass das Microcontroller-System des Umrichters korrekt arbeitet.
Ein Problem bei der Speisespannung kdnnte das Resultat einer
Falschverdrahtung sein. Wenn das Problem weiterhin besteht:

o Entfernen Sie die Verdrahtung und fihren Sie die Priifung erneut durch

> Wenn das Problem weiterhin besteht und der Lifter sowie die DC-
Uberwachung in Ordnung sind, liegt die Ursache des Problems maoglicherweise
bei der Control Unit (Steuereinheit):

e Uberpriifen Sie die Control Unit.
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8.3.3.3 Funktionspriufung

Vorprifung

Fihren Sie die Vorprifungen in der folgenden Tabelle ohne angeschlossenen
Motor durch. Nur so kann sichergestellt werden, dass im Fehlerfall die Ursache
tatsachlich beim Frequenzumrichter und nicht beim angeschlossenen Motor liegt.

i

Priifung Beschreibung OK

HAND Betrieb 1. Uberwachen Sie mit einem geeigneten Multimeter, das auch PWM- N
Spannungen messen kann, die Motorausgangsklemmen.

2. Verwenden Sie ein IOP und wahlen Sie mit der entsprechenden

Taste den Betriebsmodus "Hand".

Stoppen Sie den Umrichter mit den |- und O-Tasten.

Starten Sie den Umrichter.

5. Stellen Sie nach Abschluss des Tests den Betriebsmodus auf
"AUTO" zuriick.

Sie kénnen die Ausgangsspannung bzw. die Drehzahl mit dem Knopf
am |OP verandern. Mithilfe des Menus "Steuerung" am IOP kdnnen Sie
"Ruckwarts" freigeben.

Eall

AUTO Betrieb 1. Uberwachen Sie mit einem geeigneten Multimeter, das auch PWM- N
Spannungen messen kann, die Motorausgangsklemmen

2. Fordern Sie einen kompetenten Bediener auf, den Umrichter
freizuschalten.

3. Stellen Sie sicher, dass alle Stopp/Start-Funktionen usw. arbeiten.

Die Ausgangsspannung steigt jetzt gemass der geforderten héheren
Drehzahl an, bis ein Maximum nahe der Netzspannung erreicht ist. Es
sei denn, die Einstellung des Systems begrenzt diesen Wert. Alle drei
Phasen sollten einen ahnlichen Wert aufweisen.
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IOP-Diagnose

Mit den folgenden Prifungen testen Sie die Verdrahtung. Sie stellen sicher, dass
die entsprechenden Signale den Umrichter erreichen.
Wenn als Ergebnis die Steuerverdrahtung korrekt ist, ist entweder der Umrichter
defekt oder die Konfiguration falsch.

Priifung Beschreibung OK
|OP-Diagnose — 1. Schalten Sie im Menu "Diagnose / E/A Status / Status N
digitale Eingénge Digitaleingange" die Digitalsignale.
2. Beobachten Sie die Anzeige am IOP.
|OP-Diagnose — 1. Andern Sie im Menu "Diagnose / E/A Status / Status N
digitale Ausgange Digitalausgange" den Status des Umrichters.
2. Beobachten Sie die Anzeige am IOP.
|OP-Diagnose — 1. Andern Sie im Menu "Diagnose / E/A Status / Status N
analoge Eingénge Analogeingange" den Wert des Analogsignals.
2. Beobachten Sie die Anzeige am IOP.
|OP-Diagnose — 1. Andern Sie im Menu "Diagnose / E/A Status / Status N
analoge Ausginge Digitalausgénge" den Status des Umrichters.
2. Beobachten Sie die Anzeige am IOP.
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IOP-Simulation

Mit den folgenden Priifungen testen Sie die Eingange des Umrichters. Sie kénnen
Verdrahtungsfehler aufdecken und evil. eine falsche Einstellung des Umrichters

feststellen.
Priifung Beschreibung OK
IOP I/O-Simulation |1- Wahlen Sie das Ment "Diagnose / E/A Simulation”. N

2.  Wenn der Ausgang des Umrichters auf die vorgenommenen
Simulationsschritte reagiert, ist der Umrichter wahrscheinlich in
Ordnung, aber die Verdrahtung falsch.

Vorgehen im Fall eines Fehlers

HINWEIS

Gefahr von Datenverlust!

Bei Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen werden samtliche Parameter und

Daten geléscht. Nach dem Zurticksetzen muss eine Neuinbetriebnahme

durchgefihrt werden.

e Erstellen Sie eine Kopie der Arbeitseinstellungen, bevor Sie den Umrichter
auf die Werkseinstellungen zuriicksetzen.

D> Alle Prifungen ergeben, dass sowohl der Umrichter als auch die Verdrahtung
ok sind:

® Setzen Sie den Umrichter auf die Werkseinstellungen zurtick. Dadurch kénnen
Sie feststellen, ob der Umrichter fehlerhaft konfiguriert wurde. Um den
Umrichter auf die Werkseinstellungen zuriickzusetzen, Kapitel Parametrierung
auf Werkseinstellungen zurlicksetzen [— 75] beachten.

> Wenn Sie den Umrichter nach der Durchfiihrung aller Massnahmen immer
noch nicht in Betrieb nehmen kdnnen, ist er moglicherweise defekt.

1. Tauschen Sie die Control Unit bzw. das Power Module aus.

2. Kontaktieren Sie den technischen Support.
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9 Technische Daten

9.1 Funktionsdaten

Elektrische Daten

Leistung (low overload LO)

0,75...90 kW

Netzspannung 3AC 380...480V £10 %
Netzfrequenz 47...63 Hz
Uberlastfahigkeit Baugréssen A — C e 1,5 x Grundlaststrom (150 %) wahrend 3 s
(low overload LO) alle 300 s
e 1,1 x Grundlaststrom (110 %) wahrend 57 s
alle 300 s

Uberlastfahigkeit Baugréssen D — F
(low overload LO)

1,1 x Grundlaststrom (110 %) wahrend 60 s alle
300s

Bemessungs-Eingangsstrom
(LO: bei 40 °C)

2,3...166 A (IP55)
2,3...135 A (IP20)

Grundlaststrom
(LO: bei 40 °C)

2,2...178 A (IP55)
2,2...145 A (IP20)

Betriebstemperatur

0...60 °C bei Leistungsreduzierung
(Siehe Leistungsreduktionsfaktoren )

Relative Feuchtigkeit

< 95 % RH, nicht kondensierend

Ausgangsfrequenz

0...550 Hz

Pulsfrequenz

4 kHz (Default) bis 16 kHz. Die Pulsfrequenz kann
manuell in 2-kHz-Schritten geandert werden.

Ausblendbarer Frequenzbereich

4, parametrierbar

Festfrequenzen

15, parametrierbar

Digitaleingange und -ausgange

e 6D
e 3DO(2xAC230V/2A,1xDC30V/
0,5A)

e 4AlI(2x0.10V/-10..10V/0..20mA/
4..20mA, 1x0..20 mA/4...20 mA / Pt1000
/ LG-Ni1000, 1 x Pt1000 / LG-Ni1000)

e 2A0(0..10V/0..20mA/4..20 mA)
e 1 xKTY/PTC/ThermoClick Sensor

e 2xPSU-out (DC 10V, DC 24 V)

e 1xPSU-in (DC 24 V)

Kurzschlussstrombewertung (Short Circuit Current
Rating)

IP55 FSA - FSC: 40kA
IP55 FSD - FSF: 65kA
IP20 FSA - FSF: 65kA
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Zulassige Leitungslangen IP55

Leitungslange

Umrichter, Motorleitung

EMV gem. IEC/EN61800-3 "

25 m

Umrichter mit Filter Kategorie C2,

geschirmte Motorleitung

Erste Umgebung, Kategorie C2

Umrichter mit Filter Kategorie C1 ,

geschirmte Motorleitung

Erste Umgebung, Kategorie C1 (bezogen

auf die Oberschwingungen) ”

50 m

Umrichter mit Filter Kategorie C2,

geschirmte Motorleitung

Zweite Umgebung, Kategorie C3

Umrichter mit Filter Kategorie C1 ,

geschirmte Motorleitung

Zweite Umgebung, Kategorie C2
gultig fir FSA ... FSC

100 m

Umrichter mit Filter Kategorie C2

ungeschirmte Motorleitung

keine EMV-Kategorie

Umrichter mit Filter Kategorie C1 ,

ungeschirmte Motorleitung

keine EMV-Kategorie

*) Kategorie C2 entspricht Klasse A nach EN 55011. Kategorie C1 entspricht Klasse B nach EN
55011 fur leitungsgebundene Stéraussendung.
**) Ferrit Kerne erforderlich, siehe Kapitel ,Netz- und Motoranschluss herstellen” im
Montagehandbuch ,SINAMICS G120P Power Module PM230, IP55”,

ABE35319202A, SIOS Beitrags-ID: 109744235.

Zulassige Leitungslangen 1P20

Leitungslange

Umrichter, Motorleitung

EMV gem. IEC/EN61800-3 "

25 m

Umrichter mit integriertem Filter (Ka-
tegorie C2),

geschirmte Motorleitung

Zweite Umgebung, Kategorie C2

50 m

Umrichter mit integriertem Filter (Ka-
tegorie C2),

geschirmte Motorleitung

Zweite Umgebung, Kategorie C3

Umrichter ohne Filter
externes Filter Kategorie C1

geschirmte Motorleitung

Erste Umgebung, Kategorie C1

Umrichter mit oder ohne Filter

geschirmte Motorleitung

keine EMV-Kategorie

100 m

Umrichter mit oder ohne Filter

ungeschirmte Motorleitung

keine EMV-Kategorie

150 m

Umrichter ohne Filter
externes Filter Kategorie C1
geschirmte Motorleitung

Ausgangsdrossel

Zweite Umgebung, Kategorie C2
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Mechanische Daten

Schwingbeanspruchung

e  Transport (in Transportverpackung) nach Klasse 2M3
EN 60721-3-2

e  Betrieb Klasse 3M2
Prifwerte nach EN 60068-2-6

Schockbeanspruchung

e  Transport (in Transportverpackung) nach Klasse 2M3
EN 60721-3-2
Alle Gerate und Komponenten

e  Betrieb Klasse 3M2

Priifwerte nach EN 60068-2-6
Baugrofien A bis F
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9.2 Konformitat

114 1118

Umgebungsbedingungen

Schutzklasse nach EN 61800-5-1

Klasse | (mit Schutzleitersystem) und Klasse Il
(PELV)

Berlhrungsschutz nach EN 61800-5-1

Bei bestimmungsgemasser Verwendung

Zulassige Umgebungs- bzw. Kuhlmitteltemperatur
(Luft) im Betrieb firr netzseitige
Leistungskomponenten und Power Modules

e Geringe Uberlast
(low overload LO)

e  Hohe Uberlast
(high overload LO)

Zu Derating siehe Leistungsreduktionsfaktoren

0...40 °C (32...104 °F) ohne Derating
>40...60 °C (104...160 °F) mit Derating

0...50 °C (32...122 °F) ohne Derating
>50...60 °C (122...160 °F) mit Derating

Zulassige Umgebungs- bzw. Kuhlmitteltemperatur
(Luft) im Betrieb fiir Control Units und erganzende
Systemkomponenten

e mit CU230P-2: 0...60 °C (32...140 °F)

e mit IOP-2-BT: 0...50 °C (32...122 °F)

e mit BOP-2:0...50 °C (32...122 °F)

e mit SAM: 0...50 °C (32...122 °F)

e mit Blindabdeckung: 0...60 °C (32...140 °F)
e  bis 2000 m uber NN

Klimatische Umgebungsbedingungen

e Lagerung (in Transportverpackung) nach
EN 60721-3-1

e  Transport (in Transportverpackung) nach
EN 60721-3-2

e  Betrieb nach EN 60721-3-3

Klasse 1K3
Temperatur -25...55 °C (-13...131 °F)

Klasse 2K4
Temperatur -40...70 °C (104...158 °F), max.
Luftfeuchtigkeit 95 % bei 40 °C (104 °F)

Klasse 3K3

Betauung, Spritzwasser und Eisbildung
sind nicht zulassig

(EN 60204, Teil 1)

Umweltklasse/Chemische Schadstoffe:

e Lagerung (in Transportverpackung) nach Klasse 1C2
EN 60721-3-1

e  Transport (in Transportverpackung) nach Klasse 2C2
EN 60721-3-2

e  Betrieb nach EN 60721-3-3 Klasse 3C2

Organische/Biologische Einflisse:

e Lagerung (in Transportverpackung) nach Klasse 1B1
EN 60721-3-1

e  Transport (in Transportverpackung) nach Klasse 2B1
EN 60721-3-2

e  Betrieb nach EN 60721-3-3 Klasse 3B1

Verschmutzungsgrad nach EN 61800-5-1 2
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Normen und Richtlinien

Beschreibung Fir den Umrichter sind nachfolgende Richtlinien und Normen relevant:

c € Europaische Niederspannungsrichtlinie

Der Umrichter erflllt die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU,
soweit er in den Anwendungsbereich dieser Richtlinie fallt.

Europaische Maschinenrichtlinie

Der Umrichter erflllt die Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG,
soweit er in den Anwendungsbereich dieser Richtlinie fallt.

Der Umrichter wurde vollstandig auf Einhaltung der wesentlichen Bestimmungen
fur Gesundheit und Sicherheit dieser Richtlinie bei Einsatz in einer typischen
Maschinenanwendung bewertet.

Richtlinie 2011/65/EU

Der Umrichter erfiillt die Anforderungen der Richtlinie 2011/65/EU zur
Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und
Elektronikgeraten (RoHS).

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Elektromagnetische Vertraglichkeit

EMV-Richtlinie nach EN 61800-3: 2019 Mit geschirmtem Motorkabel bis 25 m:

e  BaugréRen FSA bis FSF mit integriertem Kategorie C2, entspricht Klasse A nach EN 55011
Netzfilter Klasse A Kategorie C1 entspricht Klasse B nach EN 55011

e  BaugréRen FSA bis FSF mit integriertem fir leitungsgebundene Stéraussendung

oder externem Netzfilter Klasse B

Drehzahlverénderbare elektrische Antriebe Teil 3: | EN 61800-3: 2019
EMV-Produktenorm einschliesslich spezieller
Prifverfahren

Elektromagnetische Vertraglichkeit Teil 3-12: EN 61000-3-12: 2012 (Rsce > 250)
Grenzwerte fiir Oberschwingungsstrome

Europaische EMV-Richtlinie

Die Ubereinstimmung der Umrichter mit den Vorschriften der Richtlinie 2014/30/EU
wurde nachgewiesen durch die vollstandige Einhaltung der IEC/EN 61800-3.

Underwriters Laboratories (Nordamerikanischer Markt)

Umrichter mit einem der links abgebildeten Prifzeichen erfiillen die Anforderungen
fur den nordamerikanischen Markt als Komponente von Antriebsanwendungen und
sind entsprechend gelistet.

EMV-Anforderungen fiir Siid-Korea

Umrichter mit dem KC-Kennzeichen auf dem Typenschild erfiillen die EMV-
Anforderungen fiir Stid-Korea.
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Eurasian Conformity

Der Umrichter erfiillt die Anforderungen der Zollunion
Russland/Belarus/Kasachstan (EAC).

Australien und Neuseeland (RCM vormals C-Tick)

Umrichter mit dem abgebildeten Zeichen erfiillen die Anforderungen an EMV fiir
Australien und Neuseeland.

Bestandigkeit gegen Spannungsabfall von Halbleiter-Prozessausriistung
Der Umrichter erflllt die Anforderungen der Norm SEMI F47-0706.

China-RoHs

Der Umrichter erflllt die China-RoHs-Richtinie. Weitere Informationen finden Sie
im Internet:
China-RoHs (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109738656)

Qualititssysteme

Die Siemens AG setzt ein Qualitatsmanagementsystem ein, das die
Anforderungen von ISO 9001 und ISO 14001 erfilllt.

Zertifikate zum Download

e EG-Konformitatserklarung:
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/58275445)

o Zertifikate zu relevanten Richtlinien, Baumusterpriifbescheinigungen,
Herstellererklarungen und Prifbescheinigungen fur Funktionen der
funktionalen Sicherheit ("Safety Integrated"):
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13222/cert)

o Zertifikate zu Produkten, die von UL zertifiziert wurden:
(http://database.ul.com/cqi-bin/XYV/template/LISEXT/1FRAME/index.html)

e Zertifikate zu Produkten, die vom TUV SUD =zertifiziert wurden:
(https://www.tuevsued.de/industrie _konsumprodukte/zertifikatsdatenbank)

Nicht relevante Normen

Der Umrichter fallt nicht in den Anwendungsbereich der China Compulsory
Certification (CCC).

IP20 Gerate sind ,,UL open type* zertifiziert und damit fiir den Einsatz im
Schaltschrank geeignet.

Das entsprechende Zertifikat kann unter
https://productig.ulprospector.com/en/profile/82461/nmms.e121068?term=Sinami
cs%20G120P&page=1 eingesehen werden.
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https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/58275445
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13222/cert
http://database.ul.com/cgi-bin/XYV/template/LISEXT/1FRAME/index.html
https://www.tuevsued.de/industrie_konsumprodukte/zertifikatsdatenbank
https://productiq.ulprospector.com/en/profile/82461/nmms.e121068?term=Sinamics%20G120P&page=1
https://productiq.ulprospector.com/en/profile/82461/nmms.e121068?term=Sinamics%20G120P&page=1

Anhang: Inbetriebnahmeprotokoll

Konformitat

10 Anhang: Inbetriebnahmeprotokoll

Parameter Funktion Werkseinstellung Einstellung

P0970 Riicksetzen auf Werkseinstellung -

P1300 Regelungsart 2 (U/f quadratisch)

P0100 Motornorm 0 (IEC-Motor)

P0304 Motornennspannung [V]

P0305 Motornennstrom [A]

P0307 Motorleistung [kW]

P0311 Motornenndrehzahl [U/min]

P1900 Anwahl Motordaten-Identifikation 0]

P0015 Makro Parameter 12

P1080 Minimaldrehzahl [U/min] 0

P1120 Hochlaufzeit [s] 10

P1121 Rucklaufzeit [s] 30

P0601 Motortemperatursensor 0 (Kein Sensor)

P0731 (0) Funktion Digitalausgang 0 52.3 (Stdéung)

P0732 (0) Funktion Digitalausgang 1 52.7 (Warnung)

P0732 (0) Funktion Digitalausgang 2 52.3 (Betrieb)

P0757 (0) x1-Wert ADC-Skalierung [V / mA] 0

P0758 (0) y1-Wert ADC-Skalierung [%] 0

P1082 Maximaldrehzahl [U/min] 1500

P1200 Fangen Betriebsart 0 (Fangen inaktiv)

P1210 Automatischer Wiederanlauf 0 (gesperrt)

P1211 Anzahl Anlaufversuche 3

P1212 Zeit zum ersten Wiederanlauf [s] 1

P1213[0] Uberwachungszeit fiir Wiederanlauf [s] 60

P1213[1] Zeit fir Rucksetzen des Anlaufzahlers [s] 0

P1240 Konfiguration des Vdc-Reglers 1

P1820 Umgekehrte Ausgangs-Phasenfolge 0

P2000 Bezugsdrehzahl [U/min] 1500
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