SIEMENS

OpenAir™

VAV Kompaktregler KNX / PL-Link

G..B181..KN

VAV Kompaktregler 5/ 10 Nm mit KNX Kommunikation

e GDB181..KN mit 5 Nm nominalem Drehmoment

e (GLB181..KN mit 10 Nm nominalem Drehmoment

e Betriebsspannung AC 24 V

¢ KNX S-Mode, KNX LTE-Mode oder PL-Link

e FUr Anlagen mit variablem oder konstantem Volumenstrom

o Istwerte flr Volumenstrom, Klappenstellung und Differenzdruck
¢ Volumenstrom- oder Klappenstellungsregelung
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Typenibersicht

Produkt-Nr. Bestell-Nr. Dreh- Verpackungs- Betriebs- Leistungs- Handaus- Stellungs-
moment  einheit spannung aufnahme rastung rickmeldung
GDB181.1E/KN S55499-D134 1 Stk.
GDB181.1EMKN  S55499-D505 > Nm 18 Stk.? AC 24V 1VA/05W Ja True Position
GLB181.1E/KN S55499-D134 10 Nm 1 Stk. 3VA/25WD Potentiometer
GLB181.1EMKN S55499-D263 18 Stk.
Informationen tUber Zubehtr und Ersatzteile siehe Datenblatt N4698.
D Antrieb dreht
2 Enthélt zusétzlich 18 Stk. ASK78.12 Achsadapter
Bestellangaben (Beispiel)
Produkt-Nr. Bestell-Nr. Beschreibung Menge
GDB181.1E/KN S55499-D134 VAV Kompaktregler KNX 1
Geratekombinationen
Produkt-Nr. Bestell-Nr. Beschreibung Dok.-Nr.
AST20 S55499-D165 Bediengerat fir Inbetriebnahme und Service  A6V10631836
AST22 S55499-D373 USB/PPS2 Schnittstellenkonverter ABV11236956
ACS931 Software PC-Software fiir OEMs N5853
ACS941 Software PC-Software fir Service N5852

Software-Versionen

VAV Kompaktregler ab Serie G kénnen die ETS-Gerateprofilversion v2.x verwenden. Fur
Ruckwartskompatibilitat konnen die ETS-Gerateprofile v1.x verwendet werden.

Firmware / Software-Version  Serie E Serie F Serie G Serie H
Produktionszeitraum 10/2011 - 03/2014  03/2014 - 01/2017 01/2017 01/2020
Busmodul FW-Version 4.16 4.18 4.24 4.25

ETS Geréteprofil vi.x unterstttzt unterstiitzt unterstiitzt unterstiitzt
ETS Gerateprofil v2.x nicht unterstitzt nicht unterstitzt unterstitzt unterstitzt

Produkt-Dokumentation

Titel

VAV Kompaktregler KNX / PL-Link

— Technische Grundlagen

Montageanleitung VAV

Inhalt Dok.-Nr.
Detaillierte Informationen zu VAV Kompaktreglern  P3547
mit KNX / PL-Link Kommunikation

Montage- und Installationsanleitung M3547

Kompaktregler KNX / PL-Link

Bezug von Produktdokumentation und Software

Zugehdrige Dokumente wie Umweltdeklaration, CE-Deklaration etc. kdnnen unter der fol-
genden Internetadresse bezogen werden:

http://siemens.com/bt/download

Die ETS Gerateprofile unter der folgenden Internetadresse bezogen werden:
http://siemens.com/hvac-td
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Hinweise

Einschrankung

Die VAV-Kompaktregler dirfen nicht in Umgebungen eingesetzt werden, wo die Luft mit
klebrigen und fettigen Bestandteilen durchsetzt oder mit aggressiven Medien beladen ist.

Sicherheit

A Achtung

Landerspezifische Sicherheitsvorschriften

Das Nichtbeachten von landerspezifischen Sicherheitsvorschriften kann zu Personen- und
Sachschaden fuhren.

e Beachten Sie die l&nderspezifischen Bestimmungen und halten Sie die entspre-
chenden Sicherheitsrichtlinien ein.

Montage

o Die VAV Kompaktregler dirfen nicht gedffnet werden.
o Locher fur die Zubehdrmontage nicht zur Befestigung der VAV Kompaktregler verwenden.

Montagepositionen

IP54 in den folgenden Montage-Positionen Lécher fiir Zubehér-Montage ¥

7..10Nm 7
4mm @ —
A IP54 oo ‘
~N s
© © '

| ASK 71.6
,

A D Nicht zur Befestigung des Antriebs verwendbar — Verdrehsicherung verwenden!

47040

Wartung

Die VAV Kompaktregler sind wartungsfrei.
Zu Wartungsarbeiten sind die elektrischen Anschliisse zu entfernen.

Entsorgung

Gemass Européischer Richtlinie gilt das Gerat bei der Entsorgung als Elektro-
und Elektronik-Altgerat und darf nicht als Haushaltsmdill entsorgt werden.

o Entsorgen Sie das Geréat Uber die dazu vorgesehenen Kandle.
e Beachten Sie die ortliche und aktuell giiltige Gesetzgebung.
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HMI (Human-Machine Interface)

Drucktaster-Bedienung

Aktion Drucktaster-Bedienung Ruckmeldung
Ein-/Ausschalten des Adressiermodus  Tasterdruck <1s LED wird rot bzw. dunkel
Reset auf OEM-Einstellungen Tasterdruck >20s LED blinkt orange bis Neustart
PL-Link Verbindungstest Tasterdruck >2s und <20s LED blinkt 1x orange

D Funktion oder Teil der Funktion ist nur bei PL-Link Betrieb verfiigbar

LED Farben und Blinkmuster

Farbe Blinkmuster Beschreibung

Aus Fehlerfrier Betrieb oder Gerat nicht eingeschaltet
Grin stetig Verbindungstest erfolgreich

Orange blinkend a) OEM-Reset lauft

b) Nach Auslésen eines Verbindungstests: warten ¥

Rot stetig a) Gerat ist im Adressier-/Programmiermodus
b) Nach Auslésen eines Verbindungstests: Test fehlgeschlagen

D Funktion oder Teil der Funktion ist nur bei PL-Link Betrieb verfiigbar

Adressierung und Bus-Test mit Drucktaster

Die VAV Kompaktregler werden mit dem Drucktaster in den Adressiermodus versetzt:
= Drucktaster driicken (>0.1s und <1s)

=  KNX Busverdrahtung OK - LED leuchtet rot, bis Adressierung / Programmierung abge-
schlossen ist

=  KNX Busverdrahtung nicht OK - LED bleibt dunkel

Rucksetzen mit Drucktaster

Die VAV Kompaktregler kbénnen auf die OEM-Einstellungen zurtickgesetzt werden:
= Drucktaster >20s driicken > LED blinkt orange - Gerét startet neu

PPS2 Programmierschnittstelle (mit AST20 oder AST22)

Fur die OEM-Fabrikprogrammierung oder Inbetriebnahme / Wartung direkt am VAV-Kom-
paktregler kann ein geeignetes Tool (vgl. Geratekombinationen) direkt an der PPS2 Schnitt-
stelle angeschlossen werden.

Anschluss an die PPS2-Schnittstelle

1 AST20 (oder PC mit ACS931/ ACS941 iiber AST22)
2 G..B181.1E.. oder ASV181.1E/3
3 Zugentlastung
4 Anschlusskabel (7-pin)
4/12
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Betriebsarten

Volumenstromregelung (VAV oder CAV)

Variable Volumenstrom-Regelung (VAV / VVS): Der Betriebspunkt wird durch den Sollwert
und die Einstellungen fir Vmin / Vmax bestimmt. Konstantvolumenstrom-Regelung (CAV /
KVS) wird durch einen konstanten Sollwert oder durch Einstellen von Vmin = Vmax erreicht.

Vmin [%] Vmax [%] V [%] 1 Sollwertber_eu:h
A A 2 Istwertbereich
R0 120 3 Regelbereich
t 110 110
100 100
90 9
+-80 ———1-80--—
t 70 70
60 60
50 5 o
40 40
30 30
- 20 -—-1-20---—
10 10
0 +—+—+——+—t+—t+—+—+— -
-10 0% 100% 3547401

-20 ‘ 1

Positionsregelung

Die VAV Kompaktregler kénnen als Klappenantrieb betrieben werden. In dem Fall wird der
0...100% Sollwert als Positionsvorgabe interpretiert.

Inbetriebnahme und Parametrierung

Parametrierung der VAV-Anwendung

Die VAV Kompaktregler werden vom OEM (iber die PPS2-Schnittstelle vorkonfiguriert (mit
AST20 oder ACS931). Einige Parameter kdnnen wahrend der Inbetriebnahme, Betrieb oder
Wartung auch Uber eine Busverbindung geandert werden.

Parameter Wertebereich Beschreibung Werkseinstellung
Betriebsart VAV /POS VAV = Sollwert regelt Volumenstrom 0...100% VAV

POS = Sollwert regelt Klappenstellung 0...100%
Offnungs- UzS (R) / Offnungsrichtung der Luftklappe UzZSs (R)
richtung GUZS (L)
Adaptive Aus / Ein Adaption der Klappenstellungsriickmeldung an den Aus
Positionierung tatsachlichen Offnungsbereich

Aus = keine Adaption / 0°...90° = 0...100 %
Ein = Adaption / e.g. 0°...60° = 0...100 %

Vmin -20...100% Minimaler Luftvolumenstrom, relativ zu Vnom 0%
Vmax 20...120% Maximaler Luftvolumenstrom, relativ zu Vnom 100 %
Vnom 0...60°000 m*h Nominaler Luftvolumenstrom 100 m¥h
Boxenkoeffizient 1...3,16 Kennwert fur Luftvolumenstrom bei nominalem 1,00

(Vn) Differenzdruck; vom VAV-Box-OEM eingestellt

Hoéhe . M. 0...5000m Korrekturfaktor fur den dp-Sensor (einzustellen auf 500 Meter

in 500m Schritten  den der tats. Hohe U. M. nédchsten n*500m Wert)

Die Adaption darf nicht eingeschaltet werden, wahrend eine mechanische Blockade vorliegt.
Wert wird nur zur Anzeige, nicht zur Regelung verwendet.

1)
2)
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Parametrierung der KNX Bus-Integration

6/12

Parameter der KNX Bus-Integration werden wahrend der Projektierung oder Inbetriebnahme
mit der ETS-Software tiberprift oder eingestellt.

Parameter

Wertebereich

Parameterset ,,Standard“

Betriebsart
Adaptive

Positionierung

Hohe 0. M.

Wartezeit

Ersatzbetrieb

Ersatzwert
Klappenposition

VAV /POS

Ein / Aus

0...5000m
in 500m Schritten

0...60 min
0 min =
ausgeschaltet

Ersatzwert
Letzte bekannte
Position

0...100%

Parameterset ,,Erweitert*

Hysterese (COV)
Volumenstrom

Min. Repetitions-
zeit Volumenstrom

Hysterese (COV)
Klappenstellung

Min. Repetitions-
zeit Klappenstellung

Vorrang-Position 1
2)

Vorrang-Position 2
2)

Vnom schreiben

Offnungsrichtung
schreiben

1...20%

10...900 s

1...20%

10...900 s

0...100%

0...100%

Ein / Aus

Ein / Aus

Beschreibung

VAV: Sollwert = Volumenstrom 0...100%
POS: Sollwert = Klappenposition 0...100%

Adaption des tatséchlichen (falls mech. beschrankt)
Offnungsbereichs auf eine Stellungsriickmeldung
0...100% Y

Off = Keine Adaption / On = Adaption aktiv

Korrekturfaktor fir den dp-Sensor
(einzustellen auf den der tats. Héhe
0. M. nachsten n*500m Wert)

Wartezeit zum Feststellen eines
Kommunikationsausfalls.

Wenn ausgeschaltet, regelt der VAV Kompaktregler
auf den jeweils letzten empfangenen Sollwert bis
ein neuer glltiger Sollwert empfangen wird.

Verhalten des VAV Kompaktreglers bei
Kommunikationsausfall, d.h. wenn innerhalb der
Wartezeit kein glltiger Sollwert empfangen wurde.

= Ersatzwert: Antrieb fahrt vorgegebene Position an

= |etzte bekannte Position: Antrieb halt die letzte
bekannte Position ohne Volumenstromregelung

Klappenposition, die im Fall eines Kommunikations-
ausfalls vom Antrieb angefahren wird

Schwellwert fur die rel. Klappenstellung.
Wertédnderungen unterhalb des Schwellwertes
werden nicht Uber den Bus Ubertragen

Minimale Wartezeit bis eine Wertédnderung oberhalb
des Schwellwertes Uber den Bus tbertragen wird

Schwellwert fur den relativen Volumenstrom.
Wertédnderungen unterhalb des Schwellwertes
werden nicht Uber den Bus Ubertragen

Minimale Wartezeit bis eine Wertédnderung oberhalb
des Schwellwertes tiber den Bus tbertragen wird

Klappenstellung, die angefahren wird, wenn das
zugeordnete Ausloser-Gruppenobjekt aktiviert wird
(mit Vorrang-Prioritét)

Klappenstellung, die angefahren wird, wenn das
zugeordnete Ausloser-Gruppenobjekt aktiviert wird
(mit VVorrang-Prioritat)

Falls aktiv, ist das Gruppenobjekt fur Vnom
schreibbar (OEM-Parameterschutz ist vorhanden).
Andernfalls ist der Wert Nur-Lesen.

Falls aktiv, ist das Gruppenobjekt fur die
Offnungsrichtung schreibbar (OEM-
Parameterschutz ist vorhanden). Andernfalls ist der
Wert Nur-Lesen.

D Die Adaption darf nicht eingeschaltet werden, wahrend eine mechanische Blockade vorliegt.
2 Vorrangposition 1 hat Prioritét vor Vorrangposition 2.

Werks

VAV

Aus

500 m

einst.

30 min.

Ersatzwert

50%

1%

10s

1%

10s

0%

100%

Aus

Aus
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KNX Gruppenobjekte

Nr. Namein ETS Objekt- Flags Datenpunkttyp KNX Wertebereich
Funktion .
R W T U ID DPT_Name Format Unit
1 Storungsinform. Senden 11 0 1 0 219.001 _Alarminfo 6 Byte | --- Siehe Beschreibung unten
2 Stoérungszustand Senden 11 0 1 0 1.005 _Alarm 1 bit 0 =No alarm
1= Alarm
3 Storungsibertragg.  Empfangen 1 0 1 0 1 1.003 _Enable 1 bit 0 = Abschalten
1 = Freigeben
4 Sollwert Empfangen 1 1 1 0 1 5.001 _Scaling 1Byte % 0...100%
5 Klappenposition Senden 11 0 1 0 5.001 _ Scaling 1Byte % 0...100%
6 Volumenstrom (re- | genden 11 0 1 0 5.001 _ Scaling 1Byte % 0...100%
lativ) ¥
Senden 11 0 1 0 8010 _Percent_V16 2 Bytes % -327.68...327.67%
Senden 11 0 1 0 5004 _ Percent_U8 1Byte % 0...255%
7 Volumenstrom (ab- | genden 11 0 1 0 9009 _Value_Airflow 2Bytes m3/h -670 760...670 760 m3/h
solut) ¥
Senden 11 0 1 0 14077  _Volume Flux 4Bytes m3/s 0...(232-1)
8 Stoérung Senden 11 0 1 0 1005 _Alarm 1 bit 0 =No alarm
1= Alarm
9  Ubersteuerung Senden 11 0 1 0 1002 _Bool 1 bit 0 = Falsch
1= Wahr
10  Vorrang-Position1  gmpfangen 11 1 0 1 1.003 _Enable 1 bit 0 = Abschalten
1 = Freigeben
11 Vorrang-Position 2 gmpfangen 11 1 0 1 1.003 _Enable 1 bit 0 = Abschalten
1 = Freigeben
12  Einregelbetrieb Empfangen 11 1 0 0 1.003 _Enable 1 bit 0 = Abschalten
1 = Freigeben
13 | Vmin Empfangen 11 1 0 1 8.010 _Percent_V16 2Bytes % -327.68...327.67%
14 | Vmax Empfangen 11 1 0 1 8.010 _Percent_V16 2Bytes % -327.68...327.67%
15 | Vnom Nur lesen 11 0 0 0 9.009 _Value_Airflow 2Bytes m3/h -670 760...670 760 m3/h
16  Offnungsrichtung Nurlesen 1 1 0 0 O 1.012 _Invert 1 bit 0 = Not Inverted
1 = Inverted
17  Differenzdruck v Nur lesen 11 0 0 0 9.006 _Value_Pres 2 Bytes Pa 0...670 760 Pa
Nurlesen 1 1 0 0 O 14.058 _Value_Pressure 4 Bytes Pa 0...(232-1)
18  Koeffizient Nurlesen 1 1 0 0 0 14~ 4-Byte Float 4 Bytes | --- 0...3.16
19 OEM-Reset Empfangen 1 0 1 0 O 1.017 _Trigger 1 bit 0, 1 = Trigger

D Fir einige Gruppenobjekte kénnen im ETS alternative Datentypen (DPT) eingestellt werden. Der erste Eintrag in der Tabelle markiert
jeweils die Ausliefereinstellung.
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Beschreibung der Gruppenobjekte

1  Stdrungsinformation Wenn das Gruppenobjekt #3 "Stérungsiibertragung” auf “Ein” gesetzt wurde, kénnen die folgenden Fehler
Ubertragen werden, wenn sie auftreten. In diesem Fall &ndert sich der Wert des Gruppenobjekts #2 auf
“Alarm”.
Fehler Gruppenobj. #1 Beschreibung LOésung
Geréat blockiert XX 00 0A 030C 05 Die Zielposition kann wegen  Blockade entfernen (visuelle
einer mechanischen Inspektion erforderlich) oder
Blockade nicht erreicht Offnungsrichtung korrigieren,
werden. falls falsch. Danach adaptive
Positionierung einschalten,
falls die mechanischen
Anschléage beabsichtigt sind.
Ersatzbetrieb XX 01 01 02 0C 05 Antrieb ist im Ersatzbetrieb Antrieb verlasst Ersatz-
aktiv (vgl. zugeordnete betrieb, wenn wieder ein
Parametereinstellungen) Sollwert empfangen wird.
Druckmess- XX 01 0A 01 0C 05 Drucksensor misst den Anschluss-Schlauche korrekt
Schlauche niedrigeren Druck am mit “+” | anschliessen.
vertauscht markierten Anschluss.
Drucksensor XX 01 0A 01 0C 05  Interne Kommunikation mit 1) Anschluss prifen,
Fehlfunktion Drucksensor gestort (200 ms | 2) Antrieb neu starten, oder
Timeout) 3) Antrieb austauschen
Betriebsstunden- | XX 01 0A 04 0C 05 Erscheint nach einer Gerat und Raumregler-
Warnung kumulierten Motorlaufzeit Einstellungen prifen.
von 365 Tagen
2 Stérungszustand Zeigt an, ob der Antrieb im Stérungszustand ist. Falls ja, kbnnen genauere Angaben mit dem Gruppenob-
jekt #1 ausgelesen werden.
3 Storungsibertragung Aktivieren / Deaktivieren der Storungstbertragung. Die Storungsubertragung ist per Voreinstellung deakti-
viert, so dass keine Stérungen tber den Bus Ubertragen werden.
4 Sollwert Sollwert 0...100% fiir den Volumenstrom oder die Klappenposition, je nach gewahlter Betriebsart.
5 Klappenposition Relative Klappenposition 0...100%. Ein Offnungsbereich von weniger als 0...90° kann auf 0...100% nor-
malisiert werden, indem die adaptive Positionierung aktiviert wird.
6  Volumenstrom (relativ) Volumenstrom relativ zu Vnom, Vmin und Vmax.
7  Volumenstrom (absolut) Volumenstrom in m%h oder m%/s je nach gewéhltem Datentyp.
8  Stérung Identisch mit Gruppenobjekt #2 (verfugbar aus Kompatibilitatsgriinden).
9  Ubersteuerung Zeigt an, ob der Antrieb durch ein Programmiertool an der PPS2-Schnittstelle oder die Gruppenobjekte
#10/ #11 Ubersteuert wird.
10 Vorrang-Position 1 Bei Ausldsen des Objekts fahrt der Antrieb auf die durch den zugeordneten ETS-Parameter definierte
Vorrang-Position 1.
11 Vorrang-Position 2 Bei Ausldsen des Objekts fahrt der Antrieb auf die durch den zugeordneten ETS-Parameter definierte
Vorrang-Position 2.
12 Einregelbetrieb Bei Ausldsen des Objekts regelt der Antrieb fur die Einregelung der Liftungsanlage auf Vmax.
13 Vmin Minimaler Volumenstrom relativ zu Vnom.
14 Vmax Maximaler Volumenstrom relativ zu Vnom.
15 Vnom Nominaler Volumenstrom (absolut).
16 Offnungsrichtung Offnungsrichtung der Luftklappe.
17 Differenzdruck Messwert des eingebauten Differenzdrucksensors.
18 Koeffizient Kennwert zur Zuordnung eines nominalen Diferenzdrucks zu einem nominalen Volumenstrom.
19 OEM-Reset Zurlcksetzen aller Parameter auf die OEM-Voreinstellung sofern vorhanden.
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Speisung
Betriebsspannung

Frequenz

Leistungsaufnahme

Stellantrieb

Laufzeit f. Nenndrehwinkel
90°

Nenndrehmoment

Maximales Drehmoment

Nenndrehwinkel /
maximaler Drehwinkel

Drehrichtung

Anschlusskabel
Kabellange
Speisung
Kommunikation

Konfigurations- und
Wartungsschnittstelle

Kommunikation

Kommunikationsprotokoll

G..B181.1E..

bei 50 Hz
Haltezustand
Antrieb dreht

G..B181.1E..

GDB..
GLB..
GDB..
GLB..

Einstellbar mit Tool oder Giber Bus

Adern und Querschnitt
Adern und Querschnitt

Buchsenleiste

Anschlusstyp

Buslast

Gehauseschutzart und Schutzklasse

Schutzart

Schutzklasse

Umweltbedingungen
Anzuwendender Standard

Betrieb

Transport

Lagerung

Schutzart nach EN 60529
(Montagehinweise beachten)

Isolationsschutzklasse nach EN 60730

Klimatische Bedingungen
Montageort

Temperatur

Feuchte (ohne Betauung)
Klimatische Bedingungen
Temperatur

Feuchte

Klimatische Bedingungen
Temperatur

Feuchte

Technische Daten

AC 24V + 20 % (SELV)
Oder
AC 24V class 2 (US)

50/60 Hz

1VA/05W
3VA/25W

150 s (50 Hz)
125 s (60 Hz)

5Nm

10 Nm
<7Nm

<14 Nm

90° / 95° + 2°

Uhrzeigersinn (UZS) /
Gegen-Uhrzeigersinn (GUZS)

0,9m

2x 0,75 mm?

2x 0,75 mm?

7-pin, Raster 2,00 mm

KNX-TP (el. isoliert)
5 mA

IP54

IEC 60721-3-x
Klasse 3K5
Innenraum
0...50 °C
5..95%r. F.
Klasse 2K3
-25...70°C
5..95%r. h.
Klasse 1K3
-5...45°C
5..95%r. h.
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Normen und Richtlinien
Produktnorm

Produktfamilienstandard

Elektromagnetische Vertraglichkeit (Einsatzbereich)

EU Konformitat (CE)

RCM Konformitat
UL, cUL AC 24V

Umweltvertraglichkeit

EN 60730-x

EN 50491-3, EN 50491-5

Allgemeine Anforderungen an die
Elektrische Systemtechnik fir Heim und
Gebéaude (ESHG) und an Systeme der
Gebéaudeautomation (GA)

Fir Wohn-, Gewerbe und
Industrieumgebung

GDB181.1E/KN GLB181.1E/KN

A5W00003842 A5W00000176
GDB181.1E/KN GLB181.1E/KN
A5W00003843 A5W00000177

UL 873 http://ul.com/database

Die Produktumweltdeklaration A6V10209938 enthélt Daten zur umweltvertraglichen
Gestaltung und Bewertung (RoHS-Konformitat, stoffliche Zusammensetzung,
Verpackung, Umweltnutzung und Entsorgung)

Abmessungen / Gewichte

Gewicht Ohne Verpackung
Abmessungen
Verwendbare Rund (mit Einlegeteil)

Klappenachsen
PP 4-kant

min. Achslange

max. Achsharte

Volumenstromregler

Typ 3-Punktregler mit Hysterese
Vmax, einstellbar Auflésung 1% / Werkseinst.: 100%
Vmin, einstellbar Auflésung 1% / Werkseinst.: 0%
Vn = f(dpn), einstellbar Auflésung 0,01 / Werkseinst.: 1,00

Differenzdrucksensor

Verbindungsschlauche
(Innendurchmesser)

Messbereich
Anwendungsbereich

Genauigkeit bei 23 °C, 966 Nullpunkt
mbar und beliebiger

Amplitud
Einbaulage mphtuce

Drift
Max. zuléssiger Betriebsdruck

Max. zuldssige einseitige Uberlastung

0,6 kg

71x 158 x 61 mm
8...16 mm (8...10 mm)
6...12,8 mm

30 mm

<300 HV

20%...120%
-20%...100%
1,00...3,16

3...8 mm

0...500 Pa

0...300 Pa

+0,2 Pa

+ 4,5 % des Messwertes
+0,1 Pa/ Jahr

3000 Pa

3000 Pa

) Die Dokumente kénnen unter http://siemens.com/bt/download bezogen werden.
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Schaltplane

Geréteschaltplan

Die VAV Kompaktregler werden mit zwei vorverdrahteten Anschlusskabeln ausgeliefert.

G..B181..KN

3547G01

Speisungs- und Bus-Anschlusskabel

Tool = Konfigurations- und Wartungsschnittstelle
(ab Serie E: 7-pin Stecker verwenden)

Aderbeschriftung Aderfarbe Klemmen-Code

Kabel 1: Speisung / schwarze Ummantelung

1 rot (RD) G

2 schwarz (BK) GO

Kabel 2: Kommunikation / griine Ummantelung
1 rot (RD) CE+
2 schwarz (BK) CE-

Hinweis

Bedeutung

Spannung Phase AC 24 V
Spannung Neutralleiter AC 24 V

KNX CE+
KNX CE+

Die Betriebsspannung an den Klemmen G und GO muss den Anforderungen fir SELV oder

PELV genigen.

Es sind Sicherheitstransformatoren mit doppelter Isolation nach EN 61558 zu verwenden;
sie mussen fur 100 % Einschaltdauer ausgelegt sein.
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